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I Alle drei 3 Ausfilhrungen haben dieselbe |
1 Zylinderhéhe und Antriebseinheit (Zylinder). 1
4

Die bewegbare Masse wurde erhéht und die Flhrungseigenschaften verbessert (im Vergleich zur Vorgéngerserie MY1).
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Serie 016|025|@ 40
MY2C
MY 2H (Einfachfiihrung) | 28 | 37 | 58
MY2HT (Doppelfiihrung)
MY1C, MY1H 40 | 54 | 84

———— —
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Einfaches Austauschen der _— = ~ S —
| Antriebseinheit |FIexibIere Befestigungsmaglichkeiten | Zwei Befestigungsarten

Die Antriebseinheit
Entfernen des Werkstiicks ausgetauscht werden.

Die Antriebseinheit kann mittels der vier Befestigungsschrauben hefestigt werden, ohne dass sie in den Arbeitshereich des

von der Fiihrungseinheit fir Wartungsarbeiten entfernt werden.

(Zylinder) kann ohne Durch die Konstruktion mit niedrigem Gehausequerschnitt

Befestigung mit T-Nut

Befestigung mit Durchgangsbohrung

konnen Hochleistungs StoBdampfer (Ausfiihrung H)

Werkstiicks reichen.

Werkstiick t=22s2nnansnnsny
/

StoBdampfer

Hubbegrenzungseinheit Fuhrungstisch

| Option I

Optional ist ein Stiitzelement erhéltlich.
(Serie MY2C)

Das Stitzelement verhindert eine elastische
Verformung der Fihrung bei Langhubanwendungen.

Variantenubersicht
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I Signalgebereinbau auf zwei Seiten moglich

3
1 I

Pneumatische Dampfung und axialer
Luftanschluss serienmaBig
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Serie Y2
Modellauswahl 1

Die folgenden Auswahlschritte dienen der Bestimmung des am besten fiir lhre Anwendung geeigneten Modells der Serie MY2.

Standardwerte zur Vorauswahl des Modells

Zylinder- Diagramme mit den

paGeall Fuhrungsart Standardwerte zur Auswahl der Fiihrung zuléssigen Werten M Folimoment
MY2C | Kreuzrollenfiihrung Schlitten-Genauigkeit ca. +0,05 mm Anm. 1) Siehe Seite 7.

MY2H | Prazisionsfiihrung (Einfachfiihrung) | Schlitten-Genauigkeit ca. +0,05 mm Anm. 1) Siehe Seite 8.
MY2HT | Prézisionsfiihrung (Doppelfiihrung) Schlitten-Genauigkeit ca. +0,05 mm Anm. 1) Siehe Seite 9.

Anm. 1) Die Genauigkeit gibt die Schlittenabweichung (am Hubende) bei Einwirkung von 50 % des im Katalog
angegebenen Moments an.

Auswahl-FlieBdiagramm

Einsatzbedingungen

Erneute Uberpriifung der Einsatzbedingungen

m: Bewegte Masse [kg] Einbaulage:
V : Geschwindigkeit [nm/s] ~Genauigkeit:
P : Betriebsdruck [MPa]

Vorauswahl des Zylindermodells

MY2C: Ausflihrung mit Kreuzrollenfiihrung

MY2H: Ausfihrung mit Prazisionsfiihrung
(Einfachfiihrung)

MY2HT: Ausflihrung mit Prézisionsfiihrung
(Doppelfiihrung)

Wahlen Sie eine
geeignete Fihrung fir

die Anwendung.

Berechnung
des Belastungsgrade
m < mmax

@JA

Waéhlen Sie einen
NEIN gréBeren Zylinder.

Andern Sie die Fiihrungsart.

Wabhlen Sie einen

Uberpriifen NEIN gréBeren Zylinder.
des
(Zol=1 Andern Sie die Fiihrungsart.

JA

Uberpriifen der Ddmpfungs-
wirkung am Hubende

Z Wahlen Sie einen grosseren Zylinder

NEIN NEI

Hubbegren- Externe *

zungseinheit

Pneumatische
Dampfung

JA @JA H JA JA
Uberpriifen der <
Signalgeberbefestigung (Modell)
. * Bei Verwendung eines externen Dampfungsmechanismus empfiehlt es sich, diesen
Bes“mmung des nahe am Lastschwerpunkt zu installieren.
Modells Alle Modelle des kolbenstangenlosen Bandzylinders kénnen mit Hilfe der angegebenen
Vorgehensweise ausgewahlt werden.

Weitere Informationen finden Sie in der separaten Betriebsanleitung; bei Fragen
wenden Sie sich bitte an SMC.
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Modellauswahi Serie VY2

Belastungsmomente auf kolbenstangenlose Zylinder

Abhéngig von der Einbaulage, der Last und der Lage des Lastschwerpunkts kénnen verschiedene Belastungsmomente auftreten.

Koordinaten und Momente Z
A

o

( "\
% Kippmoment

Mz2: Rolimoment

Ms: Quermoment

y

Statisches Moment

Horizontale Montage

x ]
Y
mi-g
Vertikale Montage \%l\>
AN
M3 %
plce
z Y - y

mas -

9
g: Gravitationskonstantes'g

Wandmontage

Einbaulage Horizontal Decke Wand Vertikal
Statische Last m mi mz ms ma Anm)
Q. Mi mi-g-X|m-g-X —_— ms-g-2Z
5o
[S]
%g M2 [mi-g-Y m-g-Y | ms-g-Z —
e =
Ms —_— —_— ms-g-X | ms-g-Y

Anm.) m4ist eine durch Schub bewegbare Masse. Verwenden Sie als Richtlinie fir den
jeweiligen Gebrauch eine 0,3 bis 0,7-mal hdhere Schubkraft (unterschiedlich je

nach Betriebsgeschwindigkeit).

Dynamisches Moment

Einbaulage |yorizontal| Decke | Wand | Vertikal
Dynamische 1,4
Last Fe 100 Va-Mn-9
153 M1Ee 1 Fe.z
|C 3
3o
= g Mze | Dynamisches Moment Mz tritt nicht auf.
g= n
= Mse 3 Fe-Y

Anm.) Das dynamische Moment wird unabhéngig von der
Einbaulage mit obigen Formeln errechnet.




Serie MY2

Maximal zuldssiges Moment / Maximal bewegbare Masse

Maximal zuldssiges Moment

Modal Kolben-g Maximal zulassiges Moment (N-m) |  Maximal bewegte Masse [kg]
ode « . .
[mm] M1 M2 M3 o - - Wahlen Slg ein Momgnt, das innerhalb der
in den Grafiken gezeigten
16 5 4 3.5 18 16 14 Betriebsbereichs-grenzen liegt. Beachten
MY2C 25 13 14 10 35 35 30 Sie, dass der Wert fir die maximal bewegte
40 45 33 o8 68 66 57 Mas_se serGst t;ekl einem Betrietéinnerhalb
16 7 6 7 15 13 13 derin den" rafi en‘gezelgten renzwerte
eventuell Uber-schritten werden kann.
MY2H 25 28 26 26 32 30 30 Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
40 60 50 60 62 62 62 Last fiir die gewahlten Betriebsbedingungen.
16 46 55 46 20 18 18
MY2HT 25 100 120 100 38 35 35
40 200 220 200 80 80 80

Die obigen Werte sind die maximal zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Entnehmen Sie den
jeweiligen Diagrammen auf den folgenden Seiten das maximal zulédssige Moment und die maximal bewegbare Masse fir
bestimmte Kolbengeschwindigkeiten.

Last [kg] .
fi V%
5 !
—
11

Moment [N-m] ma

M2=F2- L2 F3 < — M3=Fs3.Ls

F1 4—7-\M1=F1-L1 F2 =«

-

L2
L3

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung >
1.Maximal zuléssige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (3) bei Aufprall am
Anschlag missen flr die Auswahlberechnungen tUberprift werden.

+Verwenden Sie flr die Auswertung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fiir (1) und (2), sowie U H Acci
(Aufprallgeschwindigkeit 'V = 1,4 'Va) flr (3). Ermitteln Sie m max fur (1) aus dem Diagramm fur die max.zuléssige Maximal ZUIaSSIQe Last.

Last (m1, m2, m3) und Mmax fiir (2) und (3) aus dem Diagramm fur das max. zuldssige Moment (M1, M2, M3). . . . .
Wéhlen Sie eine bewegte Masse, die

Bewegte Masse[m]  Statisches Moment [M]~"™ ") Dynamisches Moment [Mg] "™ 2 innerhalb der in den Grafiken angegebenen
= Betriebsbereichsgrenzen liegt. Beachten

Summe der Yo =
Belastungs- 0=

Maximal bewegte Masse ~ Zuléssiges statisches Moment ~ Zuldssiges dynamisches Moment

grade der Fiihrung [mmax] [Mmax] [Memax] Sie, dass der Wert fur das maximal
- - - zuléssige Moment, selbst bei einem Betrieb
Anm. 1) Durch die Last im Ruhezustand des Zylinders erzeugtes Moment. innerhalb der in den Grafiken gezeigten

Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag). . .
Anm. 3) Abhangig von der Werkstiickform kénnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der Grenzvy_erte, e.\./entuelll uberschritten werden
Belastungsgrade (X0) der Summe aller Momente. kann. .Uberprufen Sie deshalb auch das
zuldssige Moment fir die gewahlten

2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall] Betriebsbedingungen.

Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriicksichtigung des Aufpralls am Anschlag.

m : Bewegte Masse [kg] 'V : Aufprallgeschwindigkeit [mm/s]
F :Last [N] L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt [m]
FE : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) MEe: Dynamisches Moment [N-m]
'Va: Durchschnittsgeschwindigkeit [mm/s] g : Gravitationskonstante (9,8 m/s2)
M : Statisches Moment [N-m]
V
1,4 —
V=1,4-Va[mm/s] Fe= Va-g-m Anm. 4)
100 A }i' FE
1 o MEe
~ME = 3 FE.L1=0,05-Va - m- L1 [N-m]Anm.5) : ‘
Anm. 4) :(’;(1) ‘Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft. jj Tttt R
) e 1
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 3 ): A

Dieser Koeffizient dient zur Ermittlung des Durchschnitts des max.
Lastmoments beim Aufprall auf den Anschlag unter Berticksichtigung der
Kalkulation der Lebensdauer.

3. Siehe Seite 9 und 10 fur Detailinformationen zur Modellauswahl.
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Modellauswahi Serie VY2

Moment/MY2C
MY2C/M1 MY2C/M2 MY2C/M3
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40 40 40
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Serie MY2

Maximal zuléssiges Moment / Maximal bewegbare Masse

Moment/MY2H (Einfachfiihrung)

MY2H/M1 MY2H/M2 MY2H/M3
60 60 60
50 N 50 50 N
N N
N
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20 \ 20 N 20
E £ E
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1
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Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]

Bewegte Masse/MY2H (Einfachfiihrung)

MY2H/m1 MY2H/m2 MY2H/ms
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50 \\\ 50 \\\ 50 \\\
N N
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20 N 20 \ N\ 20 N \
s N 5 5
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g 10 \ s 10 . £ 10 L
o N\ o o N\
§° \ \L § N AN g; N \\
2
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4 4 N
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100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
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Modellauswahi Serie VY2

Moment/MY2HT (Doppelfiihrung)

MY2HT/M1 MY2HT/M2 MY2HT/M3
300 300 300
200 200 200
100 100 100
N\ N\
€ 5 B
Z z \ =
5 %0 \ 5 >0 \MY2HT40 g %0
[0} Q
E 40 MY2HT40 E 40 § 40 MY2HT40
=
s | =
30 30 30
‘ \MYZHTZS
20 MY2HT25 20 20 MY2HT25
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10 10 10
NMY2HT16 MY2HT16
8 8 8
5
5100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 5100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]

Bewegte Masse/MY2HT (Doppelfiihrung)

MY2HT/m1 MY2HT/m2 MY2HT/m3
80 80 80
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20 20 20
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=, =, =,
[0} Q [0}
@ @ 74
£ 10 N £ 10 \ £ 10 \
@ \‘ o N\ @ N\
[} (o] jo2]
2 HzHTs o NivzHrzs o Nuv2Hros
[0 [0 [0
0 0 fis]
5
4 MY2HT16 \ \
MY2HT16 MY2HT16
3 3 3
2 2 2
1 1 1
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]
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Serie MY2

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitét der pneumatischen Dampfung und der Hubbegrenzungseinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind standardméBig
mit pneumatischer Dampfung ausgestattet.

Der pneumatische Dampfungsmechanismus verhindert zu
hohe Aufprallkréfte des Kolbens am Hubende wéhrend des
Betriebs mit hohen Geschwindigkeiten. Die pneumatische
Dampfung bremst allerdings nicht den Kolben am
Hubende. Die Last- und Geschwindigkeitsbereiche, die die
pneumatische D&mpfung absorbieren kann, sind in den
Diagrammen dargestellt.

<Hubbegrenzungseinheit mit StoBdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, beim Betrieb mit
Lasten oder Geschwindigkeiten, die die Grenzwerte
der pneumatischen Dampfung Uberschreiten bzw.
wenn eine Dampfung erforderlich ist, die aufgrund
der Hubbegrenzung auBerhalb des -effektiven
pneumatischen Dampfungshubbereichs liegt.

Einheit L

Zu verwenden, wenn eine Dampfung auBerhalb des
effektiven pneumatischen D&mpfungshubs erforderlich
ist, auch wenn Last und Geschwindigkeit innerhalb der
Grenzwerte liegen, oder wenn der Zylinder in einem
Last- und Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der
unterhalb der Grenz-Kennlinie der Einheit L liegt.
Einheit H

Zu verwenden, wenn der Zylinder in einem Last- und
Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der oberhalb
der Grenz-Kennlinie der Einheit L und unterhalb der
Grenz-Kennlinie der Einheit H liegt.

A\Achtung

Der StoBdéampfer darf nicht zusammen mit der
pneumatischen Dampfung eingesetzt werden.

Pneumatischer Dampfungshub mm

Kolben-@ [mm] Dé&mpfungshub
16 12
25 15
40 24
Anzugsmoment fiir Befestigungsschraube
der Hubbegrenzungseinheit (N-m]
Kolben-@ [mm] Anziehdrehmoment
16 0,6
25 1,5
40 50

Berechnung der Energieaufnahme bei
Hubbegrenzungseinheit mit StoBdampfer .

MY2C1 6 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa MY2H1 6 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
2000 2000 —
e e i
£1°00 N E1500 ~OT{
= 1000 e = 1000
g 2
._g’ ~N M %’ | 5//7/76
£ 500 SN S £ 50 AN ~-— T
£ 400 NSHNY £ 400 e
2 s00 || ] ] 2 N oL
o} g o 300 N
% X p”@z/‘ % : Z)e” ‘
g 200 DM < 200 St —T T
S oo || S S, S i Mo Sch,
= I f,°Ch s i (S
: H| I 1] 7
L 100 !
1000,5 1 2 345 10 20 30 05 1 2 345 10_? 20 30
m3 max: Lm1 max. m2, m3 max. L m1 max.
m2 max.
Bewegte Masse [kg] Bewegte Masse [kg]
MY2C25 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa MY2H25 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
2000 — ©'2000 :
€ 1500 " € :
E N 3 E1%00 ~ N
— 1000 = 1000 >
g Gt | 2
g N w8 N
£ 500 e § 500
£ 400 Sl | £ 400 N &
3 300 \A Ly 2 300 /7@/‘,
S | B | S Pre,! L
= i NS I g
£ 200 —H— PGt S 200 ”vmpijfgoﬁ;
=] 0 3 o
< QLU |2 11}
v 100
1001 2 345 10 20 3044050 1 2 345 10 20 3044050
m3 maxJ m2, m3 max. m1i max.
m1, m2 max.
Bewegte Masse [kg] Bewegte Masse [kg]
MY2C4O Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa MY2H40 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
2000 a 2000 1
21500 i 'F 1500 ‘
g \\ s S, £ N 6;,/7
£,1000 ey E,1000 ity
3 S 3 |
5 b Y 5 M
g 500 <t e 2 500 he
£ 400 il 2o £ 400 P
£ 300 it Ot — | £ 300 i lseyt—
2 1 | ][ 2 9
S 200 S 200
[ if s
=3 1 e_
2 100 . 2 100
3 5 10 20 30 5060 100 200 3 5 10 20 30 504 100 200
m3 max.—”tm max. m1, m2, m3 max.—!
m2 max.
Bewegte Masse [kg] Bewegte Masse [kg]

T — Vertikal Vertikal
(nach unten) (nach oben)
Aufprallart
Kinetische BRSPS
Energie E1 m-V
SchubEegergie Fs Fs+mgs [Fs—mgs
Energie-
aufnahme E Ei+Eo
Symbole

'V: Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts [m/s[

m: Masse des aufprallenden Objekts [kg]

F: Zylinderschub [N] g: Gravitationskonstante (9,8 m/s?)
S: StoBdampferhub  [m]

Anm.) Die Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts wird zum
Zeitpunkt des Aufpralls am StoBd&mpfer gemessen.
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Modellauswahl Serie M Y2

MY2HT16

m1, m2, m3 max. —!

Lastmasse [kg]

Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
22000 ;
£ 1500 ‘
= N 1| Sng
‘g 1000 %% 71
4 |
2 ||
'g ~N ) 5\ }
S 500 e~
S 400 N i
$ 300 ™
- N
& 200 g
5 . 9%)‘:%
< | 5'/);/%/
05 1 2 345 10 Jzo 30
m2, m3 max. T—m1 max.
Lastmasse [kg]
MYZHT25 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
& 2000 T
£.1500 < it Einheit H
€ 1000 ™~
X &
%’ /78/} -
£
2 500 ;
5 400 ;
S 300 <7
© : Wy,
& 200 ‘%a{g;%-
) Il
100 1 ‘
1 2 345 10 20 304050
m2, m3 max.— lm1 max.
Lastmasse [kg]
MY2 HT40 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
22000 H
£.1500 <~ Einheit H—
= N A
@1 ‘
2 000 //7/76/?(__
2 N
£ 500
g 400 s
© 300 &y Sy, —
® O%Qe,jgf“/le
£ 200 "7%,7;
<C
1003 5 10 20 30 50 100 200

/\ Produktspezifische Sicherheitshinweise

o Em Em Em EE EE N EE EE SN EE EE RN SN BN BN N BN BN N EE Ew Em Sy

I Vor der Handhabung der Produkte durchlesen. Siehe !
:_Umschlagseite fiir Sicherheitsvorschriften. !

T T T

|

Handhabung

A Achtung

1. Achten Sie darauf, dass lhre Hande wahrend des

Zylinder-betriebs nicht eingeklemmt werden.

Der Zylinder mit Hubbegrenzungseinheit besitzt einen sehr
geringen Abstand zwischen dem Schlittentisch und der
Hubbegrenzungseinheit, sodass Ihre Hande eingeklemmt werden
kénnen. Geben Sie bei dem Umgang mit der Schutzabdeckung
acht, damit Ihre Hande nicht eingeklemmt werden.

2. Befestigen Sie die Hubbegrenzungseinheit nicht in

einer Zwischenposition.

Wenn die Hubbegrenzungseinheit in einer Zwischenposition
befestigt wird, kann sich diese verschieben, abhéngig von der beim
Aufprall frei werdenden Energie. In solchen Fallen wird die
Verwendung eines Distanzstiickes zur Sicherung der
Zwischenposition empfohlen.

Wenden Sie sich fiir andere Léngen bitte an SMC.

<Befestigen des Gehauses der Einheit>

Das Gehéuse der Einheit wird befestigt, indem die beiden
Halteschrauben der Hubbegrenzungseinheit gleichméBig festge-
zogen werden (Siehe Zeichnungen unten).

<Hubeinstellung des StoBdampfers>
Fir MY2C und MY2H

Lésen Sie die Kontermutter des StoBdampfers (StoBdampfer-
Halteschrauben fir die Serie MY2H16, Einheit H) und passen
Sie den Hub durch Drehen des StoBdampfers an. Ziehen Sie
nach der Einstellung die Kontermutter (Haltebolzen) fest, um

den StoBdampfer zu befestigen.
Halteschrauben

Hubbegrenzungseinheit
Halteschrauben StoBdampfer

Hubbegrenzungseinheit Halteschrauben

Gegenmutter StoBdampfer

StoBdampfer

Einheit MY2C MY2H16, Einheit H
fur MY2HT
Losen Sie die zwei Halteschrauben der Einheit an der Sto3damp-
ferseite und stellen Sie den Hub durch Drehen des StoBdéampfers
ein. Ziehen Sie nach der Einstellung die Halteschrauben der
Einheit gleichmé&Big fest, um den StoBdampfer zu fixieren.

Halteschrauben
Hubbegrenzungseinheit StoBdampfer

Anzugsmoment der Halteschrauben
der Hubbegrenzungseinheit ~ [N-m]

Kolben-@ [mm]| Anzugsmoment
16 0,7
25 1,8
40 5,8

SvC B



Serie Y2
Modellauswahl 2

Die folgenden Auswabhlschritte dienen der Bestimmung des am besten flir Inre Anwendung geeigneten Modells der Serie MY2.

Berechnung der Belastungsgrade der Fihrung

[1]Einsatzbedingungen

Zylinder ............ccocoooiiiiii MY2H40G-500
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300 mm/s 1. Horizontale Montage 2. Wandmontage

, .
1 1
1 ]
1 ]
. 1
Einbaulage ..............cccccoiiiiiiiii Wandmontage 1 Ubersicht4 z y '
: 1
1 1
1 1
g ]
Wh: MGGLB25-200 (4,35 kg) : z '
1
: '
1 1
S ¥ 1
1 1
< ' :
. ' !
‘ ] ! 7 .
4 ¥ X 1
L ; A :
1 1
1 1
1

---------- Einbaulage ---------

w

. Deckenmontage .
5 X 4. Vertikale X

Montage

Ubersicht 4
z y

[

We: MHL2-16D1 (795 g)

Wd: Werksttick (1500 g) Auf den angegebenen Seiten finden Sie
Berechnungsbeispiele zu jeder Einbaulage.
[2] Lastanbau
425 150 Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
5 65 Schwerpunkt
Werkstlick-Nr.| Masse P
Wh mn X-Achse Y-Achse Z-Achse
= Xn Yn Zn
1 ‘ > Wa 0,88 kg 65 mm 0mm 5mm
] Y¢ - N Wb 4,35kg 150 mm omm | 42,5mm
L1 Wc 0,795kg | 150 mm 111 mm | 425mm
Wd 1,5kg 150 mm 210 mm 42,5 mm
n=a,b,c,d

[3] Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms=2mn
=0,88 + 4,35+ 0,795 + 1,5 = 7,525 kg

X = mLS-Z (mn - xn)

1

= 7525
1
Y = WSZ(mnyn)
1
T 7,525
1

Z =m-2(mn-2n)

(0,88 -65 +4,35- 150 + 0,795 - 150 + 1,5 - 150) = 140,1 mm

(0,88-0+4,35-0+0,795-111 +1,5-210) = 53,6 mm

ZE05 ;25 (0,88-5+4,35-425+0,795 - 42,5 + 1,5 - 42,5) = 38,1 mm

@ Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

ms: Masse
ma max (aus 1 im Diagramm MY1H/M3) = 62 K .....cccocevviriiiiiiiicec

Belastungsgrad o1 = ms /ms max = 7,525/62 = 0,12

Mz: Moment
M2 max (aus 2 im Diagramm MY TH/M2) = 50 Nt M ...
Me=ms-g-Z=7,525-9,8-38,1-107%=2,81 N'm
Belastungsgrad o2 = M2/M2 max = 2,81/50 = 0,06

12
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Modellauswahi Serie Y2

Berechnung der Belastungsgrade der Flihrung

5] Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

[6] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Ms: Moment
Ms max (aus 3 im Diagramm MY2H/M3s) = 60 N-M ...
Ms=ms-g-X=7,525-9,8-140,1-10°=10,33 N'm
Belastungsgrad ots = Ms/Ms max = 10,33/60 = 0,17

Aquivalente Last FE bei Aufprall

1.4 _ 14 . . =
Fe = 00 va-g-m= 100" 300-9,8-7,525=309,7 N
M-E: Moment

M+1E max (aus 4 im Diagramm MY2H/M1 wobei 1,4 va = 420 mm/s) = 42,9 N'-m
Mie= 4 FE:Z= —1-309,7-38,1-10° =393 N-m
Belastungsgrad o = M1e/M+E max = 3,93/42,9 = 0,09

MsE: Moment

MsE max (aus 5 im Diagramm MY2H/Ms wobei 1,4 va = 420 mm/s) = 42,9 N'-m
Mk ;— FE-Y= ;— 309,7 - 53,6 - 10 = 5,53 N'm

Belastungsgrad ois = Msg/MsE max = 5,53/42,9 = 0,13

20.=01+02+03+04+05=0,57 <1

Die obige Berechnung ergibt einen zuldssigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten StoBdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fuhrung Za in der obigen Formel einen Wert Uber 1, ziehen Sie die
Verwendung einer geringeren Geschwindigkeit, eines gréBeren Kolben-& oder einer anderen Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY2H/m3 MY2H/M1 MY2H/M2 MY2H/M3
T T
L N
(1) 3]
gofd===r== 60 60 60 L
50 .\ 50 \ Zl\ 50 2 50 \ 5
40 - \ sofd===k=cl-R T \ = PR .
C N [) O\
30 :\ 30 L 30 30 L
; VN :
20 : \\ \‘ 20 e\ 20 \\ 20 :
2 L) \ T : \ T N £ N \
2 . MY2H40) 3 N myHao | = \M z MY2H40
= 10 . g 10 N € 10 Y2H40 g 10
2 : £ ) £ £ )
g : AN S : N S N S : N
8 TN s : “Nuvzros A N 5
5 , 5 \ 5 \ NivaHzs 5 Y NivaHzs
4 : N 4 N 4 N 4 N
: \ N N N
3 : 3 T 3 3 v
' \MY‘ZH16 i N i N
2 : 2 N 2 2
: . 02 -
' ' MY2H16 ! MY2H16)
1 : : ) MY2H16 . : |
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 00 200 300400500 00 1500 00 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Kreuzrollenfuhrung

Serie MY2C

016,90 25,0

40

Bestellschliissel

s Enene] MY2C (16

_G__

300

M9BW

Flihrungsart
l (8] [ Kreuzrollenfiihrung ]

Kolben-@

16 | 16 mm

25 | 25 mm

40 | 40 mm
Anschlussgewindeart

Symbol |Ausfilhrung Kolben-@
M-Gewinde 216

— Rc
TN NPT @ 25, 3 40
TF G

Leitungsanschluss ®

[ G [Ausﬁjhrung mit axialem Luftanschluss (Standard) ]

Hub [mm]e
Maximal
K"['r:fn”]'g Standardhub [mm]* herstellbarer
Hub [mm]
16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900 3000
25, 40 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000 5000

# Hlibe kdnnen in 1-mm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt werden. Beachten Sie jedoch,
dass bei einem Hub unter 49 der Signalgeber méglicherweise nicht montiert werden kann und die

Leistung der pneumatischen Dampfung méglicherweise nachlasst.

Geben Sie auBerdem flr Hibe Uber 2000 mm ,-XB11“ am Ende der Bestellnummer an.

Siehe ,Bestelloptionen* fiir Details.

l:e‘:stelloptionen

Siehe Seite 15 fur Details.

— | 2stk.

S 1 Stk.

n_ |"n"Stk.
eSignalgeber

¢ Anzahl der Signalgeber

l

[ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) ]

x Wahlen Sie aus nachstehender Tabelle ein
geeignetes Signalgebermodell aus.

eSymbol Hubbegrenzungseinheit

Siehe ,Hubbegrenzungseinheit auf Seite 15.

Verwendbare Signalgeber/Siehe Seiten 28 bis 32 fir nahere Informationen zu Signalgebern.

. ) o o Betriebsspannung Signalgebermodell | Anschlusskabellange [M] | v/oryer-

Ausfiih- . elektrischer |G -2'| Verdrahtung s i

W Sonderfunktion e gg (Ausgang) D 6 | s | amece (0_5) (|\1/|) (i) (;) déﬁgéit;r zulassige Last
& 3-Draht (NPN) 5V 12V MONV | MON © @ | @ O O IC
g e 3-Draht (PNP) ’ MOPV | MOP (| ©@ (@ | ® | O O |Steuerung

E 2-Draht 12V MOBV | M9B (@ @ |® O o —

2 Di : einge- 3-Draht (NPN) 5V 12V MONWV |[MONW | @ (@ |® | O @) IC Relais
E (zwcleeilf%rr]gisgzaxﬁilegii]e) gossenes | ja |3-Draht (PNP)| 24V ’ — MOPWV [MOPW | ®@ (@ | ® | O O |Steuerung SPS,
2 Kabel 2-Draht 12V MO9BWV |M9BW | @ @ @ O o —

5 wasserfest 3-Draht (NPN) 5V 12V MINAV*'[MONA*!| O [O |@ |O| O IC

= (zweifarbige Anzeige) 3-Draht (PNP) ’ M9PAV*' [M9PA*'| O |O | @ | O O |[Steuerung

° 2-Draht 12V M9BAV*'[M9BA*'| O | O | @ | O o —

k] ) 3-Draht IC

g — goeslge?:(;s ja | (entspricht NPN) | oY — A%V | A% | @& |— & —) — Steuerung|
5 100V | A93V*2 | A93 |@ (@ @ e | — — |Relais,
& Kabel [ngin| 2PDrant | 24V | 12V Mo | A9OV | A90 | @ |— | @ |—| — [GSewug SPS

«1 Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht gewahrleisten.
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den 0.g. Bestellnummern mit SMC in Verbindung.
=2 Das Anschlusskabel mit 1 m ist nur mit der Ausfiihrung D-A93 verwendbar.

= Symbole fiir Anschlusskabellange: 0,5 m -+ — (Beispiel) MONW
- M (Beispiel) MONWM

- L (Beispiel) MONWL
---------- Z (Beispiel) MONWZ

= Neben den o.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Siehe Seite 32 fiir néhere Angaben.

= Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,O“ werden auf Bestellung gefertigt.

= FUr Details Uber die Signalgeber mit vorverdrahtetem Stecker siehe Katalog "Best Pneumatics"

= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).

14
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
mit Kreuzrollenfiihrung Serie MYZC

Technische Daten

Kolben-& [mm] 16 \ 25 \ 40
= Medium Druckluft
_ e Wirkungsweise doppeltwirkend
‘ = Symbol Betriebsdruckbereich 0,15 bis 0,8 MPa_| 0,1 bis 0,8 MPa
— E:g;m::zgr‘: o Prifdruck 1,2 MPa
(kolbe?\stangeglosgr Zylinder) Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
Dampfung einstellbare Endlagendédmpfung, Sto3dampfer
H H Schmierung nicht erforderlich (lebensdauergeschmiert)
max. 1000 *!8 2
[/ { Hubtoleranz (001 b1 300092,8 bis 2700, 2701* 4% bis 5000 o
to . . . 'S 0
”Srrfe;r Bestelloption: Individuelle technische Daten [ Anschiussgrae M5 x 0.8 Rci/8 [ Rc 1/4
(Né&heres siehe Seite 38)
Symbol technische Daten

-X168 | Einschraubgewinde KOIbengeSChWI ndlnglt

Bestelloptionen
(fiir ndhere Angaben siehe Seiten 38 bis 44.) Kolben-G [mm] 16 ‘ 25 ‘ 40
- ohne Hubbegrenzungseinheit 100 bis 1000 mm/s"
Symbol technische Daten P I — -
- Hubbegrenzungseinheit [ Einheit L und Einheit H 100 bis 1500 mm/s
-XB11 |Langhub-Ausfiihrung - - - — - -
StoBdampfer. sanft dampfende Anm. 1) Wird der auf Seite 10 angegebene Dampfungshubbereich tberschritten, sollte die
-XB22 ; prer, . P Kolbengeschwindigkeit zwischen 100 und 200 mm/s liegen.
Ausflhrung, Serie RJ Anm. 2) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitét. Siehe Seite 10.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ [mm] 16 25 40
Bezeichnung L L H L H
StoBdampfermodell RB0806 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015
) . .. | ohne Distanzstiick 0 bis -5,6 0 bis -11,5 0 bis -16
Hubeinstellbereich mit —; - — - - -
Halter [mm] mit kurzem Distanzstiick -5,6 bis -11,2 -11,5 bis -23 -16 bis -32
mit Distanz -11,2 bis -16,8 -23 bis -34,5 -32 bis -48

# Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

rechte Hubbegrenzungseinheit Montagezeichnung Hubbegrenzungseinheit
ohne |L: Mit StoBdampfer fiir | H: Mit StoBdampfer fiir Hubbe- Anbaubeispiel L6L7
Einheit | geringe Lasten schwere Lasten Distanzstick grenzgnr?s.;
MKUZEM] it angem MIKUZ8M] it angem SIMEL | Einneit Einhei L
Distanz- | pistanzstiick Distanz- | pistanzstiick kurzes Distanzstiick  langes Distanzstiick
stiick stiick
= ohne Einheit -- SL SL6 | SL7 SH | SH6 | SH7
£ | L: Mit StoBdampfer fiir geringe | LS L | LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 — ==
o é Lasten [t ugem Distanastick | L6S | L6L L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 M
= mitlangem Distanzstick | L7S | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 o l
£ | H: Mit StoBdampfer fiir schwere | HS HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 ) \Anschluss Anschluss/
S |Lesten  [iumenDistmstik | H6S | H6L | HELG | HGL7 | HGH | HB | HBH7 | oofowaeren dass der
- AL e B EHEATY vorstehende Teil auf der
ES mitlangem Distanzstiick | H7S | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Seite der Hubbegrenzungs

= Die Zwischenstlcke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition. 2uliegen kommt.

StoBdampfer fur die Einheiten L und H Technische Daten StoBdampfer
Kolben-@ [mm] RB RB RB RB
- Hubbegren- Modell
Ausfiihrung Cungeainbell 1 o R 0806 | 1007 | 1412 | 2015
Standard L RB0806 | RB1007 | RB1412 max. Energieaufnahme [J] 2,9 59 19,6 58,8
(StoBdampfer/RB Serie) H — RB1412 | RB2015 Démpfungshub [mm] 6 7 12 15
StoBdampfer/sanft ddmpfende L RJ0806H | RJ1007H | RJ1412H max. Aufprallgeschwindigkeit [mm/s] 1500 1500 1500 1500
Serie RJ montiert (-XB22) H — RJ1412H — max. Betriebsfrequenz [Zyklus/min] 80 70 45 25
+ Die Lebensdauer des StoBdampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht Fﬁderkraﬂ Ausgefahren 1,96 4,22 6,86 8,34
der Lebensdauer der MY2C-Zylinder. Entnehmen Sie die Austauschintervalle den [N Eingefahren 4,22 6,86 15,98 20,50
produktspezifischen Sicherheitshinweisen der Serie RB. Betriebstemperaturbereich [° :
+ StoBdampfer/sanft dampfende Serie RJ montiert (-XB22) als Bestelloption etriebstemperaturbereich [C] 5 bis 60
erhaltlich. Siehe Seite 1752 fiir nahere Angaben. « Die Lebensdauer des StoBdampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht

der Lebensdauer der MY2C-Zylinder. Entnehmen Sie die Austauschintervalle den
Produktspezifischen Sicherheitshinweisen der Serie RB.

SVC 15
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Serie MY2C

Theoretische Leistung Gewicht
[N] [kgl
Kolben- [Kolben- Betri K IMP. Gewicht der
(%] fléichze 02 03 st:ebsd:)u;: [ oeg 07 08 susatzliches| Gewicht Gewicht des Hubbegrenzungseinheit
mm E g E ) ) B ) H is- o inhei
(] |lohie Kolben-@ | Basis- | “q iont je| %" Isiitzeloments (pro Einhet)
16 200 | 40 60 80 | 100 | 120 | 140 | 160 [mm] g.e;]t 50 mm Hub bewgg_lllC- (roSe) | Gewicht | Gewicht
WIC| q q a a
25 | 490 | 98 | 147 | 196 | 245 | 204 | 343 | 392 enete Einheit L | Einheit H
40 1256 251 377 502 628 754 879 | 1005 16 1,05 0,13 0,34 0,01 0,03 —
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] - Kolbenflache [mm?2) 25 2,59 0,29 0,97 0,02 0,06 0,09
Ersatzteile 40 | 878] 067 309 | 004 | 017 0,23
Berechnung: (Beispiel) MY2C25G-300L
A . . . . A * Basisgewicht «.-cooeeo 2,59 kg
Ersatzteil-Bestell-Nr. fiir Antriebseinheit (Zylinder) o Zylinderhub «--eeeee- Hub 300
Vodell e Zusatzliches Gewicht ««----.- Hub 0,29/50
Kolben-@ [mm] MY2C 2,59 + 0,29 - 300/50 + 0,06 - 2 = 4,45 kg
¢ Gewicht Einheit L -++-e--- 0,06 kg
16 MY2BH16G-[ Hub
25 MY2BH250G- [ Hub
40 MY2BH4000G- [ Hub

Geben Sie bei [ die Bezeichnung der Anschlussgewindeart an .
Anm.) Signalgeber miissen separat bestellt werden.

Optionen

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MY2C -A |25||L2|-

6N

lDistanzstiick

Hubbegrenzungseinheit  Distanzstiick

H renzun inhei
ubbegrenzungseinheit — ohne Distanzstick
Kolben-g@ 6L | kurzes Distanzstiick
16| 16 mm 701 | langes Distanzstick
25| 25mm l . . .
40| 40 mm Lieferung Distanzstiick
— Einheit installiert
Einheit Nr.e N nur Distanzsttick
. X # Die Distanzstucke fixieren die
Symbol | Hubbegrenzungseinheit | Einbaulage Hubbegrenzungseinheit in
L1 - Zwischenhubposition.
Einheit L links = Die Halter werden fir ein 2-er Set
L2 rechts geliefert.
H1 . links
Einheit H
H2 nhel rechts

Anm. 1) Fir ndhere Angaben zum Einstellbereich
siehe Seite 15.
Anm. 2) Einheit L nur fur @ 16

Stiickliste

So platzieren, dass der vorstehende
Teil auf der Seite der
Hubbegrenzungseinheit zu liegen kommt.

+ Bei Bestellung des Zwischenstticks fiir die Hubbegrenzungseinheit
wird das Zwischenstiick mitgeliefert.

MY2C-A25L2 MY2C-A25L2-6

(ohne Distanzsttick)

Hubbegrenzungseinheit Hubbegrenzungseinheit

kurzes
Distanzstlick

(mit kurzem Distanzstiick)

MY2C-A25L2-7
(mit langem Distanzstiick)

langes

Distanzstlick

MY2C-A25L2-6N
(nur kurzes Distanzstiick)

kurzes Distanzstiick

MY2C-A25L2-7N
(nur langes Distanzstiick)

langes Distanzstlick

= Das Zylindergeh&use ist mit Muttern ausgestattet.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Kreuzrollenfiihrung

Serie MY2C

Konstruktion
MY2C
© o %
— 1 ®
)
MY2C16
<l

Stiickliste
Nr. Beschreibung Material Anm. Nr. Beschreibung Material Anm.
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 28 |Kappe Kreuzrolle Aluminiumlegierung harteloxiert
2 | Gehduse Aluminiumlegierung harteloxiert 29 |Magnet —
3 | Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung harteloxiert 30 |Magnet —
4 | Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung harteloxiert 31 |Dichtung Magnet Gummi Magnet
5 | Schlitten Aluminiumlegierung harteloxiert 32 |Schiene gehérteter Stahl
6 Mitnehmer Aluminiumlegierung harteloxiert 33 |Vierkantmutter Kohlenstoffstahl chromatiert
7 Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 34 |Vierkantmutter Kohlenstoffstahl chromatiert
8 Kolbenfiihrungsband Spezialkunststoff (PBT) 35 |Spannstift Werkzeugstahl
9 Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 36 |Zylinderstift rostfreier Stahl
10 | Zylinderstift rostfreier Stahl 37 _ |Einstellschraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl | schwarz verzinkt und chromatiert
11 | Dédmpfungshiilse Aluminiumlegierung eloxiert 38 _|Einstellschraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl | schwarz verzinkt und chromatiert
12 | Déampfungseinstellschraube Walzstahl vernickelt 39 |Einstellschraube mit Innensechskant | Chrommolybdanstahl chromatiert
13 | Riemenklemmung Spezialkunststoff (PBT) 40 _ |Einstellschraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl chromatiert
16 | Kreuzrolle — 41 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
17 | Exzenterzahnrad rostfreier Stahl 42 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
18 | Zahnradbefestigung rostfreier Stahl 43 |Innensechskantschraube Chrommolybdanstahl chromatiert
19 | Einstellzahnrad rostfreier Stahl 44 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
20 | Sicherungsring rostfreier Stahl 45 |Innensechskantschraube Chrommolybdanstahl chromatiert
21 | Endabdeckung Aluminiumlegierung harteloxiert 46 |Innensechskantschraube Chrommolybdanstahl chromatiert
23 | Lager Spezialkunststoff (PBT) 47 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl chromatiert
24 | Endplatte Aluminiumlegierung harteloxiert 48 |Stahlkugel Federstahl vernickelt
25 | Anschlag Kohlenstoffstahl vernickelt 54 | konischer Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl chromatiert
26 | Abdeckung rostfreier Stahl 55 | konischer Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl chromatiert
27 | seitliche Abdeckung Aluminiumlegierung harteloxiert 56 |Fettabstreifer Spezialkunststoff (PBT)

Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Beschreibung Menge MY2C16G MY2C25G MY2C40G
14 | Dichtungsband 1 MY16-16d- Hub] MY25-16d- Hub] MY40-16J- Hub]
15 | Staubschutzband 1 MY2H16-16B- Hub MY2H25-168- Hub MY2H40-16B- Hub
53 | O-Ring o e KAOO309 [ ] KAOOSO9 | KA0020

(@4x31,8x31,1) (@4x01,8x301,1) (@7,15x@3,75x31,7)

22 Abstreifer 2
49 Kolbendichtung 2
50 Dampfungsdichtung 2 MY2B16-PS MY2B25-PS MY2B40-PS
51 Zylinderrohrdichtung 2
52 O-Ring 4

*

Die Dichtsatze bestehen jeweils aus den Artikeln 22, @9, 50, 61 und 2.
Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend dem jeweiligen Kolbendurchmesser.

O

* Dichtsatz enthalt Beutel mit Fett (10 g).
Wenn @ und (5 einzeln geliefert werden, ist ein Hublange mit Fett (10 g pro 1000 mm Hiibe) enthalten.
Mit folgender Bestellnummer kénnen Sie Beutel mit Fett separat bestellen.

Bestell-Nr. Beutel mit Fett: GR-S-010 (10 g) , GR-S-020 (20 g)

SVC
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Serie MY2C

016, @ 25, O 40

MY2C [Kolben-@ | G —Hub|

2-P
(Stopfen)
2-P
2-P
e (Stopfen)
@ ‘ \.. &
o8 o Y 'z 4 gryl 4 U@H@:"
S5 @ A %@
x |TT||_uu A G& | PH|RW X
.N. T-Montagenut fir Gehduse uu Vv
Z + Hub
PG r Q + Hub
(LL) L .
LA 4-MM, Tiefe M 4-@ B Senkungstiefe C
Zentrierlini
PA v@iﬁﬁ?ﬁ%ﬂhge @ LD Durchgangsbohrung
Zentrierlinie zur Werkstlickmontage o w o Zentrierlinie zur
Zentrierlinie zur Zylindermontage =l = | Zylindermontage i
T
/ 7 = 5
e o o =| “oat? = o= N
© i) = o a = > E 4 x 2-Vierkantmutter J
= pp— = = = = 3 g
w w —
@ —-—0 o ; ol = ‘
© ® Lo ® = ‘
= = T NV
e / ©30 | @@ =
7 - = = =
T-Montagenut fiir Gehause
MY2C16G i 2l ’
Dampfungseinstellschraube GB|
[mm]
Modell A B|C |G |GB|H L J LA |LB |LC [ LD | LE |(LL)| LW | M MM MW | N | NC | NE | NH | NT
MY2C16G| 80| 6,5| 3,3| 8,5|17 |28 {80 |M3x0,5| 70|724 6 |34 | 5 |40 |104| 7 |M4x0,7 | 64,6 20 ({14 |27 2 |35
MY2C25G|105 | 9,5| 5,4/10,7|19,5| 37 [110,8{ M5 x 0,8 |100 [108,7| 7 |55 | 5 |49,6/158| 9 [M5x0,8 | 97,5 25 |21,3|35,5| 3 | 5,3
MY2C40G|165 |14 | 8,6 |15,5|31,5| 58 [180 | M6 x 1 158 1353 7 |9 5 |75 21413 [M6x1 [121,5] 40 |32,4|56,5| 4 | 6,5
Modell | NV |NW | NX P PA |PB |PC|PD|PE |PF|PG|PH|PP| Q |[QQ|QW |RR|[RW|SS | TT |UU |VV [ XX | Z
MY2C16G| 3,4 | 69,2 58| M5x0,8| 40| 43 |16,5/32 |2,2| 9,8| 4 |21,3]| 53|152|16,4| 40 | 53| 22 | 9,7|12,5|/ 3 |[10,5| 12 | 160
MY2C25G| 5,5 [106,8) 8,5 /g 60| 67 |22,2(/48,7/ 0,8 (19,5| 6 |31,8 8 |198/20,4| 60 | 8,5 34 |14 (19,3| 4,4 |15,3| 14 | 210
MY2C40G| 6,6 [135,1/10,5 /4 100| 77 |29 |60,5| 8,5 (40,5| 9 |38 |16 |312(25,5| 57 |11 45 |121,5/35,4| 2 |29 23 | 330
"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss. #Der Anschluss "P" des MY2C16G ist mit einem Innensechskantstopfen verschlossen.
18
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuhrung mit Kreuzrollenfiihrung

Serie MY2C

Hubbegrenzungseinheit

StoBdampfer fiir geringe Lasten
MY2C |[Kolben-@| G — Hub| L

(StoBdampferhub) T S
EY T E
EC Hubbegrenzungseinheit h EA
: f [
O '/ : StoBdampfer
< ® = © < i p
- /
! i —— S =
C Q ‘
| ©-©
2 @ Y ]
©
- |
©)
/

Verwendbarer Zylinder |  E EA EC EY FA h S T T w StoBdé&mpfermodell
MY2C16 14,4 7 6 27 38,5 4 40,8 6 5,6 (max. 11,2)| 16,5 RB0806
MY2C25 17,5 8,5 © 36 56,4 © 46,7 7 7,1 (max. 18,6)| 25,8 RB1007
MY2C40 25 13 13,5 | 56,5 | 67,8 6 67,3 12 | 10 (max. 26) 38 RB1412

StoBdampfer fiir schwere Lasten

MY2C [Kolben-@| G — Hub|H

(StoBdampferhub) T S
EY T E SD
EC o EA
Hubbegrenzungseinheit h
e { / StoBdampfer
Y& / f
7 -®- - 1
< ® ; ; :
L
" oy —
® _@_ —
<75 : ’
Ao, —_——
® 3
i . /
o /

Verwendbarer Zylinder|  E EA EC EY FA h S SD T T w StoBdampfermodell
MY2H25 17,5 8,5 9 36 56,4 6 673 | 17,7 12 | 7,1 (max. 18,6)| 25,8 RB1412
MY2H40 25 13 13,5 | 56,5 | 67,8 6 73,2 = 15 [10 (max.26) | 38 RB2015

O
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Serie MY2C

Stiitzelement

Stiitzelement

MYC-S[]A

e s = [ ],

2x@H

Modell  |Verwendbarer Zylinder | A B C D E F G JH

MYC-S16A| MY2C16 60,6 | 646 | 706 | 772 | 15 26 4,9 3,4

MYC-S25A| MY2C25 95,9 | 97,5 |107,9 |1155| 25 38 6,4 4,5

MYC-S40A| MY2C40 121,5 1121,5 | 134,5 | 14555 | 45 64 11,7 6,6

* Ein Satz besteht aus einer linken und einer rechten Stitze.

Hinweise zur Verwendung des Stiitzelements

Bei Langhub-Betrieb kann es zu einer m [kghoo
elastischen Durchbiegung des Zylinderrohrs 11
aufgrund seines Eigengewichts und des ; 20
Werkstlickgewichts kommen. Installieren Sie Vi ,
in diesem Fall ein Stltzelement in mittlerer L
Hubposition. Der Bereich L darf die in der 80
Grafik rechts dargestellten Werte nicht
Uberschreiten. u 70 (650)
(] uf \
AAcht " e \
chtung " 8
(DBei Unebenheit der 2 \
Zylinder-Montageflachen kann die m > 40
Verwendung eines Stitzelements zu L g s (450)
einer verminderten Zylinderleistung % - @ \
fihren. Achten Sie auf die korrekte Z A Z % 2
Ausrichtung des Zylinderrohrs bei der j L ‘ W L \
Montage. Bei Langhub-Betrieb mit - 20 —(380)
Vibrations- und StoBkraften wird der
Einsatz eines Stltzelements auch dann 10
empfohlen, wenn die zulassigen
Abstande unterhalb des in der Grafik \~
ge"zeigten Bereichs liegen. 0 500 1000 1500 2000 [mm]
@Stutze!emente dienen nl(?ht zu Uberspannter Bereich [L]
Befestigungszwecken. Sie dirfen

ausschlieBlich zur Unterstiitzung
verwendet werden.

20
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuhrung mit Linearfuhrung

Serie MY2H/HT

0 16, 9O 25, 0 40

Bestellschliissel

i MY2 H(16) |G-300] |-IMONW| |-

. l IBestelloptionen
Fihrungsart Siehe Seite 23 fir detailierte
H | Linearfiihrung, einfache Achse Angaben.
HT | Linearfiihrung, Doppelachse
Anzahl der Signalgeber
Kolben-0
16 | 16 mm — 2 Stk.
25 | 25 mm S "1"Stk.
40 | 40 mm n n" Stk.
eSignalgeber
Anschlussgewindeart ® [ — [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) |
Symbol |Ausfihrung| Kolben-@ + Wahlen Sie aus nachstehender Tabelle ein
M-Gewinde Q16 geeignetes Signalgebermodell aus.
B Rc
TN NPT | @25 040 eSymbol Hubbegrenzungseinheit
TF G Siehe ,Hubbegrenzungseinheit* auf Seite 23.

Leitungsanschluss ®
l G [Ausf[]hrung mit axialem Luftanschluss (Standard)]

Zylinderhub [mm] @

Kolben-@ Standardhub [mm]* maximal herstellbarer Hub
[mm] [mm]
16 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350 1000
25, 40 400, 450, 500, 550, 600 1500

= Hlibe kdnnen in 1-mm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt werden.
Flgen Sie jedoch fur nicht standardgemafe Hiibe von 51 bis 599 das Symbol ,-XB10“ an das
Ende der Bestell-Nr. an.
Geben Sie auBerdem flir Hibe Gber 600 mm ,-XB11“ am Ende der Bestellnummer an.

Verwendbare Signalgeber / siehe Seiten 28 bis 32 fiir nahere Informationen zu Signalgebern.

o o Betriebsspannung Signalgebermodell | Anschlusskabellénge [m] Vorverdrah
Ausfiih- Sonderfunktion Elekirischer| 8 -g| Verdrahtung 05135 onvercrar- zulassige Last
£ 8| (Ausgan ' teter Stecker 9
ung Anschluss | 5 & (Ausgang) DC AC | senkrecht | gerade | " | 1 )| )
3-Draht (NPN) 5V 12V MONV MON © @ e O O IC
= —_— 3-Draht (PNP) ’ MOPV MOP ® @ @ O @) Steuerung
Sy 2-Draht 12V MOBV | M9B (@ (@ [@[O| O -
[T} .
@0 i i eingegos- 3-Draht (NPN) MONWV IMONW | @ (@ | @ | O 0 IC )
= (Zv?;?f%’:gfiazﬁigee) senes | ja [3Drant(PNP)| 24v |2V 2V [MoPwV|[MoPW| ® (@ | @ | O| O |Steueung Rsel'f:’
£5 9 g Kabel 2-Draht 12V MOBWV [M9BW | @ (@ [@ [O[ O -
2o ot 3-Draht (NPN) VY MYNAV*T[MONA*'| O | O | @ | O 0 IC
(zweif"avf‘tfisgz Aerf'zeige) 3-Draht (PNP) ’ MOPAV*'|[MOPA*T| O [O |@ |O| O |[Steuerung
2-Draht 12V M9BAV*' M9BA*!'| O |O | @ |O| O —
. 3-Draht IC
\ © i S| — 5V — — — — —
i e'ggﬁgss Ja |(entspricht NPN) e ol © ® Steuerung
25 A93V*2 | A93 (@ (@ @@ — - Relais
o —— 2-Draht 24V 12y 10OV :
® Kabel [nein @ bis100V| A9OV | A90 | @ | — | @|—| — [CSewnng SPS
=1 Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht gewahrleisten.
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den 0.g. Bestellnummern mit SMC in Verbindung.
«2 Das Anschlusskabel mit 1 m ist nur mit der Ausfihrung D-A93 verwendbar.
= Symbole fiir Anschlusskabellange: 0,5 m -+ — (Beispiel) MONW = Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,O“ werden auf Bestellung gefertigt.

M (Beispiel) MONWM
- L (Beispiel) MONWL
~~~~~~~~~~ Z (Beispiel) MONWZ
= Neben den o.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Siehe Seite 32 fiir néhere Angaben.

= Fir Details Uber die Signalgeber mit vorverdrahtetem Stecker siehe Katalog "Best Pneumatics"
= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit Linearfiihrung Serie MYZH/HT

Technische Daten

ndlagP:r?(;J?I’:Ft)lfsu(I:’]hge : Kolben-@ [mm] 16 \ 25 | 40
(kolbenstangenloser Zylinder) Medium Druckluft
Wirkungsweise doppeltwirkend
D H Betriebsdruckbereich 0,15 bis 0,8 MPa [ 0,1 bis 0,8 MPa
V ‘ Prifdruck 1,2 MPa
Bestelloption: Individuelle technische Daten UTgebungs- tnd Medjentemperatur , 5 Dbie60°C
Orde (Néheres sierlie Seite 38) Dampfung einstellbare Endlagendampfung, StoBdampfer
Schmierung nicht erforderlich (lebensdauergeschmiert)
Symbol technische Daten Hubtoleranz 18
-X168 | Einschraubgewinde AnschlussgréBe M5x08 | Rc1/8 [ Rc 1/4
Bestelloptionen Kolbengeschwindigkeit
Symbol technische Daten
-XB10 | Zwischenhub (mit Spezialgehause) Kolben-@ [mm] 16 ‘ 25 ‘ 40
-XB11 Langhub-Austhru”Q _-— ohne Hubbegrenzungseinheit 100 bis 1000 mm/sA™™ )
-XB20 | Hubbegrenzungseinheit mit Einstellbolzen Hubbegrenzungseinheit | Einheit L und Einheit H 100 bis 1500 mm/s
-XB22 StoBdampfer, sanft dampfende Ausfihrung, Serie RJ Anm. 1) Wird der auf Seite 10 angegebene Dampfungshubbereich tberschritten, sollte die
-XC56 | mit Bohrungen fiir Bolzen Kolbengeschwindigkeit zwischen 100 und 200 mm/s liegen.

Anm. 2) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitét. Siehe Seite 10.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ [mm] 16 25 40
Bezeichnung L H L H L H
" MY2H RB0806 RB1007 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015
StoBdampfermodell
MY2HT RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
Hubeinstellbereich | ohne Distanzstiick 0 bis -5,6 0 bis-11,5 0 bis -16
mit Halter [mm] i em Distanzstick 5,6 bis 11,2 11,5 bis -23 16 bis -32
mit langem Distanzstiick -11,2 bis -16,8 -23 bis -34,5 -32 bis -48

= Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

rechte Hubbegrenzungseinheit Montagezeichnung Hubbegrenzungseinheit
ohne | L Mit StoBdampfer fir | H: Mit StoBdampfer fir Hubbogren- Anbaubeispiel H6H7
Einheit geringe Lasten schwere Lasten Distanzstiick ~ zungseinheit _W . _W
mitkuzem it langem mitkuzen  [mit langem Einheit Einheit
Distanzstiick ~ (Distanzstiick Distanzstiick | Distanzstiick kurzes Distanzstiick ~langes Distanzstiick
- ohne Einheit - SL | SL6 | SL7 | SH | SH6 | SH7 S vl [@]
£ |L: Mit StoBdampfer fiir geringe| LS L LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 oo oo
'3 |Lasten i T— DB
. & mit kurzem Distanzstiick | L6S | L6L L6 |L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 o |ee o0 &
£ 8 mitlangem Distanzstick | L7S | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 = =
% H: Mit StoBdampfer fiir schwere | HS HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 | Soplatzieren, dass der \ Anschiuss  Anschiuss /‘
g [1sten  [nitmnDismusik | HES | HGL | HEL6 | HGL7 | HEH | H6 | HEH7 | omcione i aiee
= mit Iangem Distanzstiick H7S H7L H7L6 | H7L7 H7H H7H6 H7 zu liegen kommt.

= Die Zwischenstlcke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition.

StoBdampfer fir die Einheiten L und H Technische Daten StoBdampfer
. . Kolben-@ [mm]
Model Austinring s 16 | 25 | 40 Modell 0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725
Standard L | RB0806 | RB1007 | RB1412 max. Energieaufnahme [J] | 2,9 5,9 19,6 58,8 147
MY2H (StoBdampfer/RB Serie) H RB1007 | RB1412 | RB2015 Dampfungshub [mm] 6 7 12 15 25
StoBdampfer/sanft dampfende L | RJ08OGH | RJT007H | RJ1412H max. Aufprallgeschwindigkeit [nmis]| 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500
Ausfiihrung Serie RJ montiert (-XB22) H RJ1007H | RJ1412H — max. Belriebsrequenz [Zyklus/min] 80 70 45 25 10
Standard L | RB1007 | RB1412 | RB201S | Frederkraft |ausgefahren| 196 | 4,22 | 6,86 | 834 | 883
MY2HT | SoPdamplerR Serio) H | RB1412 | RB2015 | RB2725 | |(N) eingefahren | 422 | 686 | 1598 | 20,50 | 20,01
StoBdampfer/sanft dampfende L RJ1007H | RJ1412H — - > : . . . :
Ausfiihrung Serie RJ montiert (-XB22) H RJ1212H — — Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 60

"
der Lebensdauer' Qer MYZH/HT-Z)./Im(.:Ier. Entnehmen $|e die Austauschintervalle produktspezifischen Sicherheitshinweisen der Serie RB.
den produktspezifischen Sicherheitshinweisen der Serie RB.

+ StoBdampfer/sanft dampfende Serie RJ montiert (-XB22) als Bestelloption
erhéltlich. Siehe Seite 43 fiir ndhere Angaben.
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Serie MY2H/HT

Theoretische Leistung Gewicht
[N] [kg]
Kolben-@| Kolben- Betriebsdruck (MPa . Gewicht der
[mm] | flache ( ) e Gewicht Hubbegrenzungseinheit
mm2 | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Kolben | g i |2usétzliches | der (pro Einheit)
Modell | g Bas:'sr; Gewichtje | beweg- - :
16 200 40 60 80 100 120 140 160 T gewicht] 50 o 11 | [fees Ggwu;ht ger‘?”?h;
25 490 | 98 | 147 | 196 | 245 | 294 | 343 | 392 Teile | EinheitL | Einheit
40 1256 251 377 502 628 754 879 | 1005 16 0,86 0,22 0,21 0,03 0,04
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] - Kolbenflache [mm?2] MY2H 25 2,35 0,42 0,64 0,06 0,09
. 40 6,79 0,76 2,20 0,16 0,22
Ersatzteile
16 1,27 0,31 0,33 0,04 0,08
Ersatzteil-Bestell-Nr. fiir Antriebseinheit (Zylinder) MY2HT | 25 3,70 0,61 1,20 0,10 0,18
Modell MY2H MY2HT 40 | 10,05 1,13 3,35 0,27 0,46
Kolben-@ [mm] Berechnung: (Beispiel) MY2H25G-300L
16 MY2BH16G-| Hub * Basisgewicht -----eeeeee 2,35 kg
25 MY2BH250G-| Hub e Zylinderhub ----.e.-.. Hub 300
20 MY2BH4000G-|_Hub e Zusatzliches Gewicht -+ 0,42/Hub 50

Geben Sie bei O das Symbol fiir die Anschlussgewindeart an.
Anm.) Signalgeber mussen separat bestellt werden.

Optionen

2,35 + 0,42 - 300/50 + 0,06 - 2 = 4,99 kg
¢ Gewicht Einheit L

0,06 kg

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MY 2H|- A |25

L2

6N

MY2H

Hubbegrenzungseinheit

l l Distanzstick
Fiahrungsart Distanzstiick
2H | MY2H16 — | ohne Distanzstiick
2H | MY2H25 6] | kurzes Distanzstiick
2H | MY2H40 701 langes Distanzstiick
2HT | MY2HT16 l
2HT | MY2HT25 Lieferung Distanzstiick
2HT | MY2HT40 — [ Einheit installiert
Hubb inheit N nur Distanzstiick So platzieren, dass der vorstehende
ubbegrenzungseinneite . - — - s
9 9 ¥ ajb%:;gﬁz:uncg:e?r):rl:i??ndle Teil auf der Seite der Hubbegrenzungs-
Kolben-Q e Distanzhubposition. einheit zu liegen kommt.
16 16 mm Einheit Nr. * Dsi;r;l;er werden flr ein 2-er Set MY2HT
25| 25mm 9 :
i it |Ei Dist tlck
40 40 mm Symbol | Hubbegrenzungseinheit |Einbaulage Hubbegrenzungseinheit Istanzstuc
L1 N links
Einheit L
L2 fnnel rechts
H1 Einheit H links * Bei Bestellung des Distanzstticks fiir
H2 rechts die Hubbegrenzungseinheit wird das
Anm.) Firr ndhere Angaben zum Einstellbereich Distanzstiick mitgeliefert.
siehe Seite 23.
Stuckliste
MY2H-A25L2 MY2H-A25L2-6 MY2H-A25L2-7 MY2H-A25L2-6N

(ohne Distanzstiick) (mit kurzem Distanzstiick)
| |

Hub-
begrenzungseinheit

Hub-
begrenzungseinheit

kurzes
Distanzstlick

Hub-

begrenzungseinheit

langes

Distanzstlick

(nur kurzer Distanzstiick)

ﬁstanzstﬂck

MY2H-A25L2-7N
(nur langer Distanzstiick)

/ langes Distanzstiick

= Das Zylindergeh&use ist mit Muttern ausgestattet.
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Serie MY2H/HT

Konstruktion

Mit Einfachfiihrung MY2H

/ﬁ
@ a

LA
@

43 33 Q9 $6

/

T/

T
T

7

I

©®

// MY2H16
MY2HT16
OEIOL:
@ MY2H16
MY2HT16
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium harteloxiert 23 | Magnet Magnet
2 | Gehduse Aluminium harteloxiert 24 | Magnet Magnet
3 Zylinderdeckel WR Aluminium harteloxiert 25 | Dichtungsmagnet Magnet
4 Zylinderdeckel WL Aluminium harteloxiert 26 | Vierkantmutter Stahl vernickelt
5 Schilitten Aluminium harteloxiert 27 | Vierkantmutter Stahl vernickelt
6 Mitnehmer Aluminium harteloxiert 28 | Federstift Werkzeugstahl schwarz verz. und chromatiert
7 Kolben Aluminium chromatiert 29 | Zylinderstift rostfreier Stahl
8 Kolbenfiihrungshand | Spezialkunststoff 30 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl | schwarz verz. und chromatiert
9 |Bandteiler Spezialkunststoff 31 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
10 | Zylinderstift rostfreier Stahl 32 |Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
11 | Dampfungshiilse Messing 33 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
12 | Dimy llsch Stahl vernickelt 34 | Innensechskantschraube Chrommolybdénstanhl vernickelt
13 | Bandklemme Spezialkunststoff 35 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
16 |Fihrung — 36 |Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
17 | Endplatte Aluminium hart eloxiert 37 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
19 |Lager Spezialkunststoff 38 | Stahlkugel Federstahl vernickelt
20 |Endplatte Aluminium hart eloxiert 44 | Stopfen Stahl vernickelt (@ 16: Innensechskantstopfen)
21 | Anschlag Stahl vernickelt 45 | Stopfen Stahl vernickelt (@ 16: Innensechskantstopfen)
22 | Deckel oben rostfreier Stahl 46 | Schmierstoffgeber Spezialharz
26
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiuhrung mit Linearfiihrung

Serie MY2H/HT

Mit Doppelfithrung: MY2HT

/ ]
/ °
/
/
Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Beschreibung Menge MY2H16G/MY2HT16G MY2H25G/MY2HT25G MY2H40G/MY2HT40G
14 | Dichtungsband 1 MY 16-16C-[Hub ] MY25-16C- MY40-16C-
15 | Staubschutzband 1 MY2H16-16B{Hub) MY2H25-16B-[Hub | MY2H40-16B-[Hub]
43 | O-Ring PR . KA0O309 | ............KAoo3oo | ... KAOO320
(DP4xD1,8xD1,1) (D4xD1,8xD1,1) (@715x@3,75x D 1,7)
18 | Abstreifer 2
39 | Kolbendichtung 2
40 | Dampfungsdichtung 2 MY2B16-PS MY2B25-PS MY2B40-PS
41 Zylinderrohrdichtung 2
42 | O-Ring 4

« Die Dichtsétze bestehen jeweils aus den Artikeln (8, 39, @, @) und @. Bestellen
Sie den Dichtsatz entsprechend dem jeweiligen Kolbendurchmesser.

= Dichtsatz enthélt Beutel mit Fett (10 g).
Wenn (4 und (5 einzeln geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett (20 g) enthalten.
Mit folgender Bestellnummer kdnnen Sie Beutel mit Fett separat bestellen.
Bestell-Nr. Beutel mit Fett: GR-S-010 (10 g) , GR-S-020 (20 g)

O
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Serie MY2H/HT

Mit Einfachfﬁhrung:z 16, g 25, Q 40

MY2H |Kolben-@| G—|Hub |

2-P
(Stopfen)
1 2-P 2-P 1 2-P
g e (Stopfen) NN (Stopfen)
© 5 S
» oM T & I oiw & &
(%) PF © ' ﬁj lell= © é_
ol o
ol [ IT]|.uU A G o PH vV
z LN, | T-Montagenut fir
+ Hub Gehéuse
PG Q + Hub
(LL) L
LA Zentrierlinie zur Zylindermontage 4-@ B Senkungstiefe C
‘. | PLIJ.\ 4-MM, Tiefe M/ Zentrierlinie zur Werkstickmontage,~~ @ LD Durchgangsbohrung
B Langlochtiefe Y 3 (8] Zentrierlinie der NX
o T T — o -
X T el ﬂl 4 x 2-Vierkantmutter J
pa O 7 ] x 2-Vierkantmutter
4 1’4 E E / ©) E ‘ qRAe VeI Y
=0 e elel = ——=— 5Z |
- o —T—o—- - z C
o, 0. S0 |8 o 1|3 |
© \_Q‘_L 50 NV
° \\ | 5 i T-Montagenut fiir Gehiduse
=
MY2H40G A - 7
\@ LE H7 Tiefe R Démpfungseinstellschraube/ GB|
[mm]
Modell A B|C|G|GB|H L J LA| LB |[LD|LE|(LL)[LW |[M| MM |[N|NC|NE NH|NT|NV|NW|NX P
MY2H16G| 80| 6,5 3,3| 8,5/17 |28 | 80 |M3x0,5| 70(50,4|3,4| 4 |40 83| 7|M4x0,7|20/{14 (27 | 2 |3,5/3,4|48,2| 5,8 M5x0,8
MY2H25G |105| 9,5/ 5,4|10,7|19,5| 37 (110,8/M5 x 0,8{100(71,7|5,5| 5 |49,6(123 | 9 |M5x 0,8|25|21,3|35,5| 3 |5,3|5,5(71,8| 8,5 /g
MY2H40G |165(14 [32,5/15,5|31,5|/58 (180 |M6x1 |158(80,3|9 6 |75 |161 |13 |M6x1 |40/32,4/56,5| 4 [6,5/6,6(82,1(10,5 4
Modell PA |PB| PC |PD |[PE|PFIPG|PH|PP| Q |QQ |QW | R |RR |[RW | SS | TT [U | UU | VV | X [XX| Y Y4
MY2H16G| 40 |40 | 7,2 | 2,8 (3,7| 35| 4 |51| 53/152 (16,4 | 40 | 5 5,3 | 40 9,7(125| 4 | 3 10,5| 6 12 | 5 | 160
MY2H25G| 60 |60 | 82 | 6,6 |2,7| 55/ 6 |7,5| 8 |198(20,4| 60 | 5 8,5 | 50 14 193| 5 | 44 [153 (75|14 | 5 | 210
MY2H40G| 100 |70 | 5,5 |85 (5 |17 | 9 (9,516 |312|255| 57 | 8 |11 535/215(354| 6 | 2 29 9 23 | 8 | 330
"P" steht flr den Zylinder-Versorgungsanschluss. #Der Anschluss "P" des MY2H16G ist mit einem Innensechskantstopfen verschlossen.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrungs

Serie MY2H/HT

Hubbegrenzungseinheit

StoBdampfer fiir geringe Lasten

MY2H [Kolben-@| G — Hub|L

Hubbegrenzungseinheit

(StoBdéampferhub) T

S

T

EA | StoBdédmpfer

|

g

o O O
- €

® 0 G)/

Verwendbarer Zylinder| E EA EC EY FA h S T T w StoBdéampfermodell
MY2H16 144 | 7 6 27 12,5 4 40,8 6 | 56(max.11,2)| 16,5 RB0806
MY2H25 17,5 | 85 9 36 19,3 5 46,7 7 | 7,1 (max.18,6) | 25,8 RB1007
MY2H40 25 13 13 57 17 6 67,3 12 |10 (max. 26) 38 RB1412

StoBdampfer fiir schwere Lasten

MY2H [Kolben-@| G — Hub |H

(StoBdampferhub) T [
TT E SD|  StoBdampfer
EA
I h
Hubbegrenzungseinheit
B 4 ./
=R 2
MY2H16 = 2
© ®
®©© , GXO
/

Verwendbarer Zylinder| E EA EC EY FA h S SD T TT w StoBdampfermodell
MY2H16 14,4 7 6 27 | 125 — | 46,7 6,7 7 | 56(max.12) | 235 RB1007
MY2H25 17,5 8,5 9 36 19,3 6 67,3 | 17,7 | 12 | 7,1 (max.18,6) | 25,8 RB1412
MY2H40 25 13 13 57 17 6 73,2 — 15 10 (max. 6) 38 RB2015

O
2
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Serie MY2H/HT
Mit Doppelfﬁhrung:g 16, g 25, g 40

MY2HT Kolben-@| G—|Hub|

2-P (Stopfen) 2-P (Stopfen)
2P 1
© ‘ &
® g
ol w
Al 1 ‘U c& =z EJ
& “T x
A G| &' PH RW 3
N T-Montagenut
Z + Hub - fur Gehduse

Zentrierlinie zur Werkstlickmontage

Zentrierlinie zur Zylindermontage

w
o
o NX
7 E 4 x 2- Vierkantmutter J
Il
f . (i
/[ ® z NV
/
f
T-Montagenut fiir Gehduse
MY2HT40G
PG Q + Hub
LL) L
LA .
PA 4-MM, Tiefe M 4-@ B Senkungstiefe C
Lang|ochtiefév u 6 Zentrirlinie zur Zyindermontage /@ LD Durchgangsbohrung
‘xl o E Zentrierlinie zur Werkstiickmontage/ Q-
1
S$EY 15 77
& @
m
-
o &
@ &
&
© ©
:
@
\ gl
\G LE H7 Tiefe R Déampfungseinstellschraube QE
Modell A | B|C|G|GB|H L J LA | LB |[LD | LE |[(LL)|LW | M MM N [ NC | NE | NH | NT
MY2HT16G| 80| 9,5| 54| 85|17 | 28 |80 M4 70| 87,4 55| 5 |40 |[120| 9 M5 20 (14 |27 3 | 47

MY2HT25G | 105 |14 8,6/10,7|19,5| 37 [110,8 M6 100 |124,7] 9 49,6176 | 12 M8 25 [21,3|35,5 6,5
MY2HT40G| 165 |17,5/10,8|15,5|31,5| 58 |180 M8 158 [148,3| 11 8 |75 |229| 16 M10 40 [32,4156,5| 5 |9

(0]
D

Modell NV | NW | NX P PA |PB|PC |PD |PE |PF|PG|PH|PlI | |PP| Q QQ/QW| R |RR|RW|SS | TT
MY2HT16G| 45 | 852 7,3 M5 441 804 |23 |1 10 [10 |10,2|41 53|140 |16,4| 66| 5 | 53| 69| 9,7/125
MY2HT25G | 6,6 [124,8/10,5 /g 63 110 | 9,4 [29,2| 3,4 | 12 |125|183 |57,6| 8 |185|20,4| 98| 8 | 85|/100 |14 193
MY2HT40G| 9 |150,1|14 1y 11313285 |36 |05 ] 20 |20 |18,5|72 |16 |290 |255|110 | 12 |11 |116|21,5|/354

Modell U U VW | X | XX]|Y z
MY2HT16G| 5 |3 [105] 7 | 12 5 160
MY2HT25G| 6 | 4,4 [153| 9 | 14 8 1210
MY2HT40G| 8 |2 |29 12 | 23 | 12 | 330

"P" steht fiir den Zylinder-Versorgungsanschluss. +Der Anschluss "P" des MY2HT16G ist mit einem Innensechskantstopfen verschlossen.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrungs Serie MY2H/HT

Hubbegrenzungseinheit
StoBdampfer fiir geringe Lasten
MY2HT |Kolben-@| G —|Hub| L

(StoBdéampferhub) T S

EY T E SD
EC | Hubbegrenzungseinheit =
/ / 5
StoBdampfer
o & o i
< O] & 0% 4 / ¥
Th T ¥ I I—ﬁ' T
> o o =5 a
0 R é w ;
© © © =
o 9 ©,° —e
B O ]
> © s / *
o

Verwendbarer Zylinder| E EA EB EC EY FA S SD T TT w StoBdampfermodell
MY2HT16 14,4 7 21 8 27 46,5 | 46,7 6,7 7 |56 (max.11,2)| 28,6 RB1007
MY2HT25 19,7 | 10,7 | 26,6 | 16,2 | 36,2 | 64,8 | 67,3 | 17,7 12 | 49 (max.16,4) | 37,2 RB1412
MY2HT40 29,1 15,1 | 37 17,2 | 57 745 | 73,2 — 15 | 5,9 (max.21,9)| 51,6 RB2015

StoBdampfer fiir schwere Lasten
MY2HT [Kolben-@|G —|[Hub|H

(StoBdampferhub) T S

EY TT]| E SD)|
E, Hubbegrenzungseinheit EA
oY ﬁ) 5 / / StoBdampfer
o « Ll o0 d AL
™ -/ o
oo o = :
© u y E]“ E =
Re ©& o o ——oer
O |9 0,2 ,
(@)
© ©, — i
® . / -
(©
!

Verwendbarer Zylinder| E EA EB EC EY FA S SD T TT W StoBdampfermodell
MY2HT16 14,4 7 21 8 27 46,5 | 67,3 | 27,3 12 | 56 (max. 11,2) | 28,6 RB1412
MY2HT25 19,7 | 10,7 | 26,6 11,2 | 36,2 | 648 | 732 | 23,6 15 | 4,9 (max. 16,4) | 37,2 RB2015
MY2HT40 29,1 15,1 | 37 17,2 | 57 745 | 99 24 25 |59 (max.21,9) | 51,6 RB2725
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Serie MY2
Signalgebermontage

Anm.) Der Betriebsbereich ist ein Richtwert inkl. Hysterese, fir den
aber keine Gewahr Ubernommen wird. Je nach
Einsatzumgebung kénnen groBe Schwankungen auftreten
(Abweichungen in einer GréBenordnung von *+30 %).

Korrekte Signalgeberposition (Erfassung des Hubendes)

D-A9L], D-A9L1V D-M9L], D-M9L1V, D-M9CIW, D-MOLIWV, D-M9LIA, D-M9OLIAV

Serien-Modell A B Betriebsbereich Serien-Modell A B Betriebsbereich
MY2C16 44 116 MY2C16 48 112
MY2H16 46 114 MY2H16 50 110
MY2HT16 70 90 11 MY2HT16 74 86 8,5
MY2C/H/HT25 54 156 MY2C/H/HT25 58 152
MY2C/H/HT40 85 245 MY2C/H/HT40 89 241
Serien-Modell (o5 D Betriebsbereich Serien-Modell C D Betriebsbereich
MY2C/H/HT16 27,6 132,4 6,5 MY2C/H/HT16 31,6 128,4 4
MY2C/H/HT25 69 141 MY2C/H/HT25 73 137
MY2C/H/HT40 90,2 239,8 B MY2C/H/HT40 94,2 235,8 8>

* Vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers zunéchst
die Betriebsbedingungen prifen.

Neben den im ,Bestellschllssel* angegebenen Modellen sind noch folgende Signalgeber verwendbar.

-
1

1 1
1 Elektronische Signalgeber sind auch mit vorverdrahtetem Stecker erhéltlich. 1
: " Es sind auch elektronische Signalgeber fiir die drucklos geschlossene Ausfiihrung (NC = b-Kontakt) erhéltlich (D-FOG/FOH). 1
[ 3 -l
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Vor der Inbetriebnahme
Signalgeberanschliisse und Beispiele

Spezifikation fiir Anschluss an SPS mit COMMON plus

Spezifikation fiir Anschluss an SPS mit COMMON minus

3-Draht, NPN

(SPS-Eingangskarte)

3-Draht, PNP

Gemal den anwendbaren Angaben fur den SPS-Eingang anschlieBen, da die Anschlussmethode je nach Angabe des SPS-Eingangs variiert.

Beispiele fiir serielle Schaltung (UND) und Parallelschaltung (ODER)

« Bei Verwendung von elektronischen Signalgebern sicherstellen, dass die Anwendung derart eingestelltist, dass die Signale der ersten 50 ms ungiiltig sind.

3-Draht-System mit serieller Schaltung fiir NPN-Ausgang

(mit Relais)

Signalgeber 1

Signalgeber 2

(nur mit Signalgebern)

braun

Vg
Signalgeber 2

3-Draht-System mit serieller Schaltung fiir PNP-Ausgang

(mit Relais)

braun

schwarz

Signalgeber 1

Signalgeber 2

2-Draht-System mit serieller Schaltung

braun
O

Signalgeber 1

Signalgeber 2

Wenn zwei Signalgeber in Serie
geschaltet sind, kdnnen Storungen
auftreten, da die Lastspannung im
eingeschalteten Zustand abnimmt.
Die LEDs leuchten auf, wenn
beide Signalgeber eingeschaltet
sind.

Signalgeber mit einer Lastspannung
von unter 20 V kdnnen nicht
verwendet werden.

Lastspannung bei ON = Versorgungsspannung —
Restspannung x 2 St.
=24V -4Vx2S8st

=16V

Beispiel: Spannungsversorgung 24 VDC
Interner Spannungsabfall des Signalgebers: 4 V.

(nur mit Signalgebern)
bran

Signalgeber 2

3-Draht-System mit paralleler
Schaltung fiir NPN-Ausgang

braun

3-Draht-System mit paralleler
Schaltung fiir PNP-Ausgang

braun

2-Draht-System mit paralleler Schaltung

braun
O

Signalgeber 1

Signalgeber 2

Last

(Elektronischer Signalgeber) (Reed)

Wenn zwei
Signalgeber parallel
geschaltet sind,
kénnen Stérungen
auftreten, da die
Lastspannung im
ausgeschalteten
Zustand ansteigt.

Lastspannung bei OFF = Kriechstrom x 2 Stk. x
Verbraucherimpedanz
=1mAx 2 Stk. x 3kQ

=6V

Beispiel: Verbraucherimpedanz 3 kQ.
Kriechstrom des Signalgebers: 1 mA.

SVC

O

Da kein Kriechstrom
auftritt, steigt die
Lastspannung beim
Umschalten in die
Position OFF nicht an.
Abhéngig von der
Anzahl der
eingeschalteten
Signalgeber leuchtet die
LED jedoch mitunter
schwécher oder gar
nicht, da der Stromfluss
sich aufteilt oder
abnimmt.
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Elektronischer Signalgeber
Direktmontageausfuhrung

D-M9N(V)/D-MOP(V)/D-M9B(V) C €

Weitere Details zu Produkten, die

Technische Daten Signalgeber

internationalen Standards entsprechen,
finden Sie auf der Webseite von SMC.

eingegossenes Kabel

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem

D-M9[1, D-M9[1V (mit Betriebsanzeige)

. Signalgebermodell | D-MON | D-M9NV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
max. Strom (2,5 bis 40 mA) T
Flexikabel al elektrische Eingangsrichtung|  gerade senkrecht gerade senkrecht gerade senkrecht
® Flexikabel a S" Verdrahtung 3-Draht 2-Draht
standardaUSfUhrung ausgabetyp NPN | PNP _
Zulassige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4,5 bis 28 V) —
J— el Stromverbrauch max. 10 mA —
= _— -
— — Betriebsspannung max. 28 VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
/ Laststrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom 100 uA max. bei 24 VDC max. 0,8 mA

Betriebsanzeige

ON: rote LED leuchtet

Standard

CE-Kennzeichnung, RoHS

Technische Daten des 6lbestdandigen Anschlusskabels

./' Signalgebermodell D-MON(V) | D-M9P(V) | D-M9B(V)
-/- Mantel AuBen-@ [mm] 2,6
. Anzahl der Adern 3-Draht (braun/blau/schwarz) |2-Draht (braun/blau)
sowator AuBen-@ [mm] 0,88
Let effektiver Querschnitt [mm?] 0,15
AAcht eiter Litzen-@ [mm] 0,05
c = ung : 5 : kleinster Biegeradius [mm] (Richtwerte) 17
| Sicherheitshinweise \
Befestigen Sie den Signalgeber mit der am Gewicht (o]
Gehause angebrachten Schraube. Wird =
eine andere als die mitgelieferte Schraube
benutzt, kann der Signalgeber beschéadigt Signalgebermodell D-MIN(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
werden. 0,5m (—) 8 7
Anschluss- (L) 14 13
kabellange m (L) adl 38
m (Z) 68 63
Abmessungen [mm]
D-MoC] D-MoL1V
=)
o
o
)
2’ © ’g
Q o g
o E— =
- e ———————_N l:{%} L N—
026 S
6_|empfindlichste Position S
s R
Befestigungsschraube M2,5 x 4 L ‘ m
Il
Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe) T o ©|
Q S eV}
o Betriebsanzeige ' . @
D o / BN -
@y , 6 | empfindlichste Position
QDo ——=—(¢-— ) ]
208 Betriebsanzeige
2 75 03
1@
of 7 159 Q
aq <
Befestigungsschraube
M25x41
Gewindestift mit Schlitz
34

O
2



Zweifarbige Anzeige Elektronischer Signalgeber
Direktmontageausfuhrung

D-M9NW(V)/D-MOPW(V)/D-MIBW(V) C €

Weitere Details zu Produkten, die
internationalen Standards entsprechen,

Technische Daten Signalgeber finden Sie auf der Webseite von SMC.

eingegossenes Kabel SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem D-M9LIW, D-MILIWV (mit Betriebsanzeige)
max. Strom (2 5 bis 40 mA) Signalgebermodell | D-MONW |D-MONWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
. )
. elekirische Eingangsrichtung|  gerade senkrecht gerade senkrecht gerade senkrecht
® gltex“;abdel al?..h Verdrahtung 3-Draht 2-Draht
an ar. ausia rur]g . Ausgabetyp NPN | PNP —
® Der geeignete Betriebsbereich Zulissige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
kann anhand der Farbe der Versorgungsspannung 5, 12,24 VDC (4,5 bis 28 V) —
leuchtenden LED bestimmt Stromverbrauch max. 10 mA —
werden. (Rot — Griin < Rot) Betriebsspannung max.28 VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Laststrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
- e . interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
/{’/' —— e Kriechstrom 100 uA max. bei 24 VDC max. 0,8 mA
B b Betriebsbereich - Rote LED leuchtet.
elriebsanzeige geeigneter Betriebsbereich .- griine LED leuchtet.
i Standard CE-Kennzeichnung, RoHS
- L Technische Daten des flexiblen 6lbestdndigen Anschlusskabels
AAchtung Signalgebermodell D-MONW(V) | D-M9PW(V) | D-M9BW(V)
. T . . Mantel AuBBen-Q [mm] 2,6
Sicherheitshinweise Anzahl der Adern 3-Draht (braun/blau/schwarz) | 2-Draht (braun/blau)
Befestigen Sie den Signalgeber mit der am Isolator PG o] 0.88
Gehause angebrachten Schraube. Wird eine efekiver Quersct ] 015
andere als die mitgelieferte Schraube Leiter Lizend 0’05
benutzt, kann der Signalgeber beschadigt - - - 'Zen. [mm] :
werden. kleinster Biegeradius [mm] (Richtwerte) 17
Gewicht (9]
|
Signalgebermodell D-MONW(V) | D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0,5m (—) 8 7
Anschluss- 1m (M) 14 13
kabellange 3m (L) 4 38
5m (2) 68 63
Abmessungen mm]
D-MoJwW D-MoCJwVv =
. :
ol © §
P o 8
= g
6_|empfindlichste Position @26 é’
g w0
Befestigungsschraube M2,5 x 4 L ©
Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe) i iy N
o Betriebsanzeige ]‘wL[ 4"7 -
b @ / 6_|empfindlichste Position
I e — | m— Befestigungsschraube M2,5 x4 L Betriebsanzeige
22,8 Gewindestift mit Schlitz
2 75 03
zF_JM 2
19,5
TR
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Wasserfest, zweifarbige Anzeige
Elektronischer Signalgeber: Direktmontageausfiuhrung

D-MINA(V)/D-MIPA(V)D-MIBA(V) C €

Technische Daten Signalgeber

eingegossenes Kabel

@ Wasser-kiihmittelresistente Ausfiihrung

SPS: Sp

eicherprogrammierbare Steuerung

D-M9CJA, D-M9LCIAV (mit Betriebsanzeige)

" . . Signalgeb dell D-MONA |D-MONAV |D-M9PA | D-M9PAV |D-M9BA | D-M9BAV
@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem A —
Strom (2 5 bis 40 m A) elektrische Eingangsrichtung | gerade | senkrecht gerade senkrecht | gerade senkrecht
m.ax. X ’ . . Verdrahtung 3-Draht 2-Draht
@ Die geeignete Betriebsbereich Ausgabetyp NPN [ PNP —
kann anhand der Farbe der zuléssige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
leuchtenden LED bestimmt Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4,5 bis 28 V) —
werden. (Rot — Griin <— Rot) Stromverbrauch max. 10 mA —
@® Flexikabel als Standardausfuhrung Betriebsspannung max. 28 VDC l — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Laststrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
. interner Spannungsabfall | max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
% - | Kriechstrom 100 uA max. bei 24 VDC max. 0,8 mA
% 3 Betrieb . Betriebsbereich --------. Rote LED leuchtet.
= > etriebsanzeige Geeigneter Betriebsbereich --------- griine LED leuchtet.
AAchtu ng - Standard CE-Kennzeichnung, RoHS
Sicherheitshinweise Technische Daten des flexiblen élbestindigen Anschlusskabels
gefrf__st'ge” Sie de”:'gng'gﬁbef mit V‘\’léf am Signalgebermodell D-M9NALI|D-MINAVL| D-MOPALI| D-MIPAVLI|D-MIBALI|D-MIBAV
ehause angebrachten Schraube. Wird eine Mantel AuBen-0 [mm] 26 |o1d2[i| 26 |2732Eis)| 26 26
andere als die mitgelieferte Schraube benutzt,
kann der Signalgeber beschédigt werden. Isolator Anzahl der Adern 3-Draht (braun/blau/schwarz) 2-Draht (braun/blau)
Wenden Sie sich an SMC, wenn Sie AuBen-@ [mm] 088 | 09 [ 08 [ 09 0,88
KuhImittel verwenden méchten, die nicht - effektiver Querschnitt [mm?] 0,15
auf Wasserbasis hergestellt sind. Litzen-@ [mm] 0,05
Gewicht @ kleinster Biegeradius [mm] (Richtwerte) 17 [ 20 [ 17 [ 20 17
Signalgebermodell | D-WINA(V) ] D-MPA(V) [ D-M9BA(V)
0,5 m (===) 8 7
MsctllsT 1 m (M) 14 13
inge | 3m (L) 41 38
5m (2) 68 63
Abmessungen [mm]
D-M9JA g oS
————— |
- -1 g ; = 3 :
6 | empfindlichste Position 7
Befestigungsschraube M2,5 x 4 L aus rostfreiem Stahl
2 Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe)
+~¢./ Betriebsanzeige
SoTEsanzege
1 [E3 5
@ 24
[aV)
500(1000)(3000)(5000)
D-M9NAVLY/D-M9PAVL] D-M9BAVL]
8]
3|
g 026,
()
™ & g ] ©
A o = )
— g ] g 8
i:: " ) o !
| 6 _|empfindlichste Position A ___VEempﬁn Sichsta Posiion
. . 926 Befesti M
27 M 2_'5 X_4 l‘ - Betriebsanzeige L?ajgt:ggt??esi:%]?é?l? poxt Betriebsanzeige
Gewindesit mit Sohlitz h Gewindestift mit Schitz (Kegelkuppe)
5 8
- 32 2 2 8
v - : 1 / ¢
v# I ] L L —
© 22 N
o o 22
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Reed-Schalter
Ausfuhrung mit Direktmontage

D-A90(V)/D-A93(V)/D-A96(V) C €

Weitere Details zu Produkten, die

eingegossenes Kabel

g

AAchtung
\ Sicherheitshinweise

Befestigen Sie den Signalgeber mit der am
Gehéause angebrachten Schraube. Wird eine
andere als die mitgelieferte Schraube
benutzt, kann der Signalgeber beschadigt
werden.

Technische Daten Signalgeber

internationalen Standards entsprechen,
finden Sie auf der Webseite von SMC.

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-A90, D-A90V (ohne Betriebsanzeige)

Signalgebermodell

D-A90, D-A90V

zuléssige Last

IC-Steuerung, Relais, SPS

Betriebsspannung max. 24 V52 max. 48 V 2 bis 100 V52
max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA
Kontaktschutzkreislauf ohne

interner Widerstand 1 Q oder weniger (bei einer Anschlusskabelldnge von 3 m)
Standard CE-Kennzeichnung

D-A93, D-A93V

[, D-A96, D-A96V (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-A93, D-A93V D-A96, D-A96V
zulassige Last Relais, SPS IC-Steuerung
Betriebsspannung| 24 VDC® 100 VAC 4 bis 8 VDC

L ich

Laststrombereich und, 5 bis 40 mA 5 bis 20 mA 20 mA
Kontaktschutzkreislauf ohne

. D-A93: max. 2,4 V (bis zu 20 mA)/max. 3 V (bis zu 40 mA)

interner Spannungsabfall D-A93V: max. 2.7 V max. 0,8 V

Betriebsanzeige

ON: rote LED leuchtet

Standard

CE-Kennzeichnung

Technische Daten des 6lbestandigen Anschlusskabels

Signalgebermodell D-A90(V) [ D-A93(V) | D-A96(V)
Mantel AuBen-@ [mm] Q2,7
[—— Anzahl der Adern 2-Draht (braun/blau) 3-Draht (braun/blau/schwarz)
AuBen-@ [mm] 0,96 20,91
Leiter effektiver Querschnitt [mm?] 0,18 0,15
Litzen-@ [mm] @ 0,08
Kleinster zul3ssiger Biegeradius des Anschlusskabels [mm] (Richiwerte) 17

Anm. 1) Unter 5 mA ist die Lichtstérke der Betriebsanzeige gering. In einigen Féllen — bei einem
schwécheren Ausgangssignal als 2,5 mA — ist der eingeschaltete Zustand der
Betriebsanzeige nicht erkennbar. Jedoch stellt es im Hinblick auf Kontaktausgangssignal
kein Problem dar, wenn das Ausgangssignal einen Wert von 1 mA (berschreitet.

Anm. 2) Die Signalgeber kénnen mit 12 VDC betrieben werden, beachten Sie jedoch den unter
LVorsichtsmaBnahmen fir Signalgeber beschriebenen internen Spannungsabfall des Signalgebers.
Gewicht (]
Modell D-A90 |D-A90V | D-A93 |D-A93V | D-A96 |D-A96V
0,5m (=) 6 6 6 6 8 8
Anschlusskabellange 3m (L) 30 30 30 30 41 4
5m (2) — — 47 47 — —
Abmessungen [mm]
D-A90/D-A93/D-A96 D-A90V/D-A93V/D-A96V
M25x4l
Gewindestift mit Schlitz - ; M25x4!
Betriebsanzeige : Gewindestift mit Schiitz
D-A90 ohne Betriebsanzeige 20
% ! Y
1% ] == 2 6
' empfindlichste
10 Position (): Abmessungen fiir D-A96. |
LR\
2 ~ 2,8 9 Betriebsanzeige i
ol <t
1 Q D-A90V ohne Betriebsanzeige
o — 81+ = & U
24,5
2t 1]
o| !
51 - i
10 empfindlichste Position
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Serie MY2

Bestelloptionen

Bitte wenden Sie sich zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

ﬂ Zwischenhiibe

Zwischenhiibe sind innerhalb des Standardhubbereichs erhéltlich.
Hub kann in 1-mm-Schritten gewé&hlit werden.

MHubbereich: 51 bis 599 mm
[Kolben-@ H Hub [ Signalgeber| [Symbol~XB10

MY2

Serie/Kolben-@

H

Ausfihrung mit Prézisionsfiihrung (einfache Achse)

16 25 40

HT

Ausfiihrung mit Prézisionsfihrung (doppelter Achse)

Beispiel: MY2H40G-599L-A93-XB10

E Langhub

Ausfiihrungen mit langeren Hublangen als die Standardhiibe
erhéltlich. Hub kann in 1-mm-Schritten gewahlt werden.

BMHubbereich: 2001 bis 5000 mm (2001 bis 3000 mm fiir @ 16)

|Kolben-G|H Hub |H Signalgeber ||Symboll~-XB11

MY2

Serie/Kolben-Q 16 25 40

[ C [mitKreuzroIIenfUhrung

Beispiel: MY2C40G-4999L-A93-XB11

MHubbereich: 601 bis 1500 mm (601 bis 1000 mm fiir @ 16)

MY2

|Kolben-@|H Hub |H Signalgeber ||Symboll~XB1 1

Serie/Kolben-0

H

Ausfihrung mit Prézisionsfiihrung (einfache Achse)

16 25 40

HT

Ausfilhrung mit Prézisionsfihrung (doppelter Achse)

Beispiel: MY2H40G-999L-A93-XB11

38

B Einschraubgewinde -X168

Die Montagegewinde des Schlittens sind nunmehr als Einschraubgewinde
ausgelegt. Die GewindegréBe entspricht der der Standardausfiihrung.

MY2| |[Kolben-BH Hub HSignalgeber||Symbol~X168

Serie/Kolben-0 16 25 40
C | mit Laufrollenfiihrung
H | Ausfihrung mit Prézisionsfilhrung (einfache Achse)
HT | Ausfihrung mit Prézisionsfiihrung (doppelter Achse)

Beispiel: MY2H40G-300L-A93-X168



Bestelloptionen Serie M Y2

n Hubbegrenzungseinheit mit Einstellbolzen

Hubbegrenzungseinheit mit Einstellbolzen.

Verwendbare Serien

Serie Beschreibung Modell Wirkungsweise
MY2 Kolbenstangenloser MY2H | Linearfiihrung (eine Achse)
Bandzylinder MY2HT | Linearfihrung (zwei Achsen)
Bestellschliissel
MY2H
Standard-Bestell-Nr. -
MY2HT! |—XB20

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Montagezeichnung
Hubbegrenzungseinheit

Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ [mm] 16 25 40 Anbaubeispiel L6L7
Bezeichnung L H L H L H [linke Seite ]
. MY2H RB0806 | RB1007 | RB1007 | RB1412 | RB1412 | RB2015 ErheilL - Enheill
StoBdampfermodell kurzes Distanzstiick  langes Distanzstiick
MY2HT RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
Hubeinstellbereich | ohne Distanzstiick 0 bis -5,6 0 bis 11,5 0 bis -16 A =
durch Halter [mm] [y rzem Ditanzstick ~5,6 bis 11,2 11,5 bis —23 ~16 bis 32 JOPN === 4
mit langem Halter -11,2 bis -16,8 -23 bis -34,5 -32 bis -48 s o
« Die Distanzstiicke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Distanzhubposition.
= Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder. \Anschluss Anschluss/

Modell Hubbegrenzungseinheit

Anm.) Die Hubbegrenzungseinheit mit Einstellschraube (-XB20) kann nicht auf den Standardzylinder montiert werden.

MY2H (-XB20)

Hubbegrenzungseinheit

MY2H-A[25|L2|-|6N|-XB20 Sty
6IEI‘Str)YE)eengrfeunrzungs-
Fiihrungscode &————] ‘r—l o Mit eine
H |MY2H16 | Hubbegrenzungseinheit Einstellbolzen
H |[MY2H25 Zvlinderdurch . ..
H MY2H40 y Inaeraurchnmesser Distanzstuck
HT | MY2HT16 So platzieren, dass der vorstehende Teil auf der
HT [MY2HT25 16 | 16 mm — | ohne Distanzstiick Seite der Hubbegrenzungseinheit zu lisgen kommt,
25| 25mm - "
HT | MY2HT40 0 20 mm 6|;| kurzes D!stanzsttjck MY2HT (_XBzo)
i . 7[] | langes Distanzstiick Hubbegrenzungseinheit
Bestell-Nr. Einheite l ] ] . Befestigungs-
Symbol | Hubbegrenzungseinheit Einbaulage Lieferung Distanzstiick ﬁletr)rg)en far
L1 - fur links — |als Einheit zusammengebaut N gt
L2 Einheit L for rechts N nur Distanzsttick Q}“‘ g
H1 . fir links * Distanzstiicke fiir MY2HT werden =3
H2 Einheit H ftar rechts in zweiteiligen Sets geliefert.
# Einheit L nur fir @ 16 # Die Distanzsticke werden
Stiickliste zusammen geliefert.
MY2H-A25L2-XB20 MY2H-A25L2-6-XB20 MY2H-A25L2-7-XB20 MY2H-A25L2-6N-XB20

(ohne Distanzstiick) (mit kurzem Distanzstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

Hubbegrenzungs-
einheit

Mutter / ‘

Befestigungselement fir
Hubbegrenzungseinheit

(mit langem Distanzstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

Befestigungselement fiir
Hubbegrenzungseinheit

(nur kurzer Distanzstiick)

kurzes
Distanzstiick

MY2H-A25L2-7N-XB20
(nur langer Distanzstiick)

langes
Distanzstlck

* Die Muttern werden am Zylindergeh&use befestigt.

O
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Serie MY2

n Hubbegrenzungseinheit mit Einstellbolzen

Abmessungen (andere Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.)

MY2H Einheit L

(StoBdémpferhub) T S
EY E SD
EC Hubbegrenzungseinheit . EA
/ / |
= =
! —1

StoBdampfer

Einstellbolzen

/ h
TT
verwendbarer Zylinderl E | EA | EC | ED | EY | FA | FB | h S T | SD TT W | StoBdédmpfermodell | Anschlagbolzen |Einstellbereich
MY2H16 158| 84| 62| 5 28 | 12,4 |30 3,2 | 40,8 6 | 1,3 | 42 (max.9,8) | 34,5 RB0806 M5 x 0,8 x 25L 5,6
MY2H25 19,6 | 10,6 | 10 55 | 37 |19,3|448| 4 46,7 7 — | 5(max. 16,5) | 47,3 RB1007 M8 x 1,0 x 35L 11,5
MY2H40 29 16 13 8 57 |17 |49 5 67,3 | 12 — 6 (max. 22) |59 RB1412 M10 x 1,0 x 50L 16
MY2H Einheit H
(StoRdampferhub) T S
E §_Q StoBdampfer
Hubbegrenzungseinheit EA —

/ / h

Einstellbolzen

TT
verwendbarer Zylinderl E | EA | EC | ED | EY | FA | FB | h S |SD| T TT \ StoBdampfermodell Einstellbolzen | Enstelbersich
MY2H16 158| 84| 62| 5 28 | 12,4 |30 3,2 |46,7| 7,2 7 | 4,2 (max. 9,8) | 35,5 RB1007 M5 x 0,8 x 25L 5,6
MY2H25 19,6 | 10,6 | 10 55 | 37 |19,3|448| 4 67,318,2| 12 | 5(max. 16,5) | 52,8 RB1412 M8 x 1,0 x 35L 11,5
MY2H40 29 16 13 8 57 |17 |49 5 732 | — 15 6 (max. 22) |59 RB2015 M10 x 1,0 x 50L 16
, A\ Achtung
. / Da die Abmessung EY der Einheit groBer ist als die obere Héhe des
Werksttick . Schlittens (H-Abmessung), missen Sie beim Anbau eines
— £ Werkstlicks, das die Gesamtlange (Abmessung L) des Schlittens
E:F":“'EHT / Uberschreitet, einen Freiraum mit min. der Abmessung ,a“ an der
o I —=— Werkstiickseite vorsehen.
w i I
/ verwendbarer Zylinder a |[EY| H
] MY2H16 L/H Einheit 1 28 | 28
!
(L) MY2H25 L/H Einheit | 1 | 37 | 37
MY2H40 L/H Einheit 0 | 57 | 58
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Bestelloptionen Serie M Y2

n Hubbegrenzungseinheit mit Einstellbolzen m

Abmessungen (andere Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.)
MY2HT Einheit L

EY (StoBdampferhub) T S

E_ S0
EC Hubbegrenzungselnhelt / EA

*%/ RN

- ; [ - = | m
e @@@ A Em;

StoBdampfer

©
)

FA

.+\
.

©e® |

——— = Y WNEinstellbolzen
S ] / *

| | h
T
verwendbarer Zylinder| E |EA |EB | EC | ED | EY | FA |FB | h S |SD| T TT W | StoRdampfermodell | Einstellbolzen  |Einstelloereich
MY2HT16 |[15,8| 8,4 |21 9 5 28 | 46,5| 67 3,2 [46,7| 7,2 7 | 4,2 (max.9,8) | 40,6 RB1007 M5 x 0,8 x 25L 5,6

MY2HT25 [19,6(10,6 |26,6|12,2| 5,5 | 37 |64,8| 936| 4 67,3 |18,2| 12 |5 (max. 16,5) | 57,2 RB1412 M8 x 1,0 x 35L 11,5
MY2HT40 |29 |16 |37 [182]| 8 58 |74,5|1105| 5 732 — | 15 |6(max.22) | 71,6 RB2015 M10x1,0x50L | 16

MY2HT Einheit H

(StoBdampferhub) T S

EY
. EC Hubbegrenzungseinheit / EA

@ | _@_ /l @ ° Qj // _@_ StoBdampfer

TR = ==

FA

g | . ]
) Eloe——""13
& ¢ o | o |
j7gn\ul @ @, ! 13| -
@ Yo | f
> O A__- B = ] -_" Einstellbolzen
5 * —/ / o
. L
T
verwendbarer Zylinder)| E |EA |EB| EC |ED |[EY |[FA|FB| h | S |[SD | T T W  |StoBdamptermodell| Einstellbolzen |Einstellbereich

MY2HT16 |15,8| 8,4|21 9 5 28 |46,5| 67 | 32 |67,3]|27,8| 12 |42(max.9,8)| 40,6 RB1412 M5 x 0,8 x 251 5,6
MY2HT25 |19,6(10,6|26,6/12,2| 55 | 37 |64,8| 936| 4 732|241 | 15 |5(max.16,5) | 57,2 RB2015 M8x1,0x35L| 11,5
MY2HT40 |29 (16 |37 |18,2| 8 58 |74,5|1105| 5 99 |24,5| 25 |6 (max.0,22) 71,6 RB2725 M10x1,0x50L| 16

/ /A Achtung
} / Da die Abmessung EY der Einheit gréBer ist als die obere Hohe des
Werkstlick © Schlittens (H-Abmessung), miissen Sie beim Anbau eines
— n Werkstlicks, das die Gesamtldnge (Abmessung L) des Schlittens
T / Uberschreitet, einen Freiraum mit min. der Abmessung ,a“ an der
I e Werkstlckseite vorsehen.
o ; T
/ verwendbarer Zylinder a EY H
] MY2HT16 L/H Einheit 1 28 | 28
!
(L) MY2HT25 L/H Einheit | 1 | 37 | 37
MY2HT40 L/H Einheit 1 58 | 58
41
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Serie MY2

n Hubbegrenzungseinheit mit Einstellschrauben

] XB20 (Hubbegrenzungseinheit mit Einstellschraube) \

A\ Achtung

<Hubeinstellung mit Einstellschraube>

1. Losen Sie die Kontermutter der Einstellschraube und passen Sie den Hub durch Drehen der Einstellschraube an.
Sichern Sie nach der Einstellung des Hubs die Einstellschraube, indem Sie die Kontermutter festziehen.

Wenn der effektive Hub des StoBdampfers mithilfe der Hubeinstellung verkirzt wird, wird dessen Dampfungskapazitéat erheblich verringert.
Daher sollte die Einstellschraube in einer Position gesichert werden, in der sie ungefahr 0,5 mm weiter als der StoBdampfer tbersteht.

Ziehen Sie die StoBdampfer-Halteschrauben mit dem vorgeschriebenen Anzugsmoment fest.

StoBdampfer
Halteschrauben

Hubbegrenzungseinheit
Halteschrauben

Kontermutter fur
Einstellschrauben

StoBdampfer

Einstellschrauber

MY2H(-XB20)

StoBdampfer

Hubbegrenzungseinheit
Halteschrauben

Halteschrauben

Kontermutter fur
Einstellschrauben

StoRdampfer

Einstellschraubep

MY2HT (-XB20)

Anzugsmoment Halteschrauben Hubbegrenzungseinheit n.m Anzugsmoment fiir Halteschrauben StoBdampfer [N-m
Kolben-@ MY2H MY2HT Kolben-0 MY2H MY2HT
[mm] Einheit L | Einheit H Einheit L | Einheit H [mm] Einheit L | Einheit H Einheit L | Einheit H
16 0,6 16 0,6
25 15 25 1,5 0,6 15
40 5,0 40 5,0 15 5,0
StoBdampfer

—

|

=

0,5

Einstellschrauben

{
8

2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit der pneumatischen Endlagendampfung eingesetzt werden.
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Bestelloptionen Serie M Y2

E StoBdampfer / sanft dampfende Ausfiihrung Serie RJ m

B Der Standardzylinder ist mit einem sanft dampfenden StoBdampfer der Serie RJ ausgerustet, um einen sanften Stopp am Hubende zu erméglichen.
B Je nach Betriebsbedingungen sind zwei verschiedene StoBdampfer erhaltlich.

Verwendbare Serien

Serie Beschreibung Modell Lagerausfiihrung verwendbarer Kolben-&
MY1B-Z Grundausfiihrung @ 25,332, D40
MY1H-Z einachsige Prazisionsfiihrung @ 25,0 32, D 40
MY1B Grundausfiihrung @ 10 bis @ 40 (auBer @ 16)
MY1M Ausflihrung mit Gleitfiihrung @ 16 bis @ 40
MY1C Ausfihrung mit Kreuzrolle @ 16 bis @ 40
MY Kolbenstangenloser MY 1H einachsige Prazisionsfiihrung @ 10 bis @ 40
Bandzylinder MY10W mit Schutzabdeckung O 16 bis @ 40
MY2C Ausfihrung mit Kreuzrolle @16, d 25, @ 40
MY2H einachsige Prazisionsfiihrung @16, d 25, @ 40
MY2HT Zweiachsige Prazisionsflihrung 216, J 25
MY3B Grundausfihrung @ 16 bis @ 50
MY3M Ausflihrung mit Gleitfiihrung @16, d 25, @ 40
CY1S Ausflhrung mit Gleitfiihrung @ 6 bis @ 25
oy §0||5:1r;srt;?§rir:022:ischer CY1L mit Kugelfihrung D 6 bis © 25
Kﬁpplung g CY1H einachsige Prazisionsfiihrung @ 10 bis @ 25
CY1HT Zweiachsige Prézisionsfiihrung Q25
MGP Kompaktzylinder mit Fiihrung MGP Ausfiihrung mit Gleitfihrung, Ausfiihrung mit Kugelflihrung @ 12 bis @ 40
MGG Fuihrungszylinder MGG Ausfihrung mit Gleitflihrung, Ausfiihrung mit Kugelfiihrung @ 20 bis @ 32
CX2 Schlitteneinheit CX2N Ausflihrung mit Gleitfiihrung @10,0 15, @ 25
CXT Plattformzylinder CXT Ausfiihrung mit Gleitfihrung, Ausfiihrung mit Kugelflihrung J 12 bis @ 25
Bestellschliissel

| Standard-Bestell-Nr.

|-xB22

Bestellschliissel Hubbegrenzungseinheit fir MY

| Modell Hubbegrenzungseinheit

Technische Daten

|-xB22

lStoBdémpfer / sanft dampfende Ausfiihrung Serie RJ

Leistung, Energieaufnahme siehe unten stehende Tabelle und das Diagramm fiir maximales Aufprallgewicht.
Abmessungen Gesamtlange StoBBdampfer: 0 bis -1,4 mm kirzer als die Standardausfihrung
andere technische Daten als die oben genannten wie Standardausfiihrung
T Kurzhubausfiihrung Ausfiihrung RJ/H
RJ0805 RJ0806H RJ1007H RJ1412H

max. Energieaufnahme [J] Anm) 0,5 1 3 10
auBen-@ Gewinde [mm] 8 8 10 14
Hub [mm] 5 6 7 12
Aufprallgeschwindigkeit [m/s] 0,05 bis 1 0,05 bis 2
max. Betriebsfrequenz [Zyklus/min] Anm.) 80 80 70 45

ausgefahren 2,8 2,8 5,4 6,4
Federkraft (N) -

eingefahren 4,9 5,4 8,4 17,4
max. zuléssiger Schub [N] 245 245 422 814
Umgebungstemperatur [°C] -10 bis 60 °C (nicht gefroren)
Gewicht [g] Grundausfiihrung 15 [ 15 [ 23 [ 65

Anm.) Bei normaler Temperatur (20 bis 25 °C)

*Die Lebensdauer des StoBdampfers entspricht nicht der Lebensdauer der jeweiligen Zylinder.
Die Austauschintervalle entnehmen Sie den ,,Produktspezifischen Sicherheitshinweisen* der Serie RJ.
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Serie MY2

E Mit Bohrungen fiir Bolzen -XC56

Zylinder mit Bohrungen fir Positionierpassstifte

Bestellschliissel
Standard-Bestell-Nr. | =XC56

mit Bohrungen fiir Bolzen1

Technische Daten: wie Standardausfiihrung.

Abmessu ngen (andere Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.)

Serie MY2H

016, 25,0 40
Serie MY2HT
916, 9 25, J 40
+ Die Werkstlck-Montageoberflache des Schlittentisches unterstitzt standardméBig Bohrungen fur Bolzen.
XE (XD+Hub) 0,3
O XGr Tiefe XK Langlochtiefe XK XJ
Zentrierlinie zur Zylindermontage S
9]
i — = X
% ( "!Ei 7 \} = Serie MY2H [mm]
- s - . s s Kolben-@
_ i _ i _ [mm] XD | XE | XF | XG | XH | XJ | XK
- -1 16 80| 40 [115| 4 |235/6 | 5
L Il 25 100 | 55 (17,5| 5 [355]| 7,5 )
40 170 | 80 [255| 6 |455| 9 8
Serie MY2HT [mm]
Montageseite des Zylinderrohrs -
g y @ | XD | XE | XF | XG | XH | XJ | XK
16 80 | 40 | 35 5 43 75| 5
25 100 | 55 | 2 6 61 9
40 170 | 80 | 3 8 75 |12 12

Zentrierlinie zur Zylindermontage

MY2HT16, 25
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Al

Serie MY2

Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Handhabung der Produkte durchlesen.

|

Auswahl \

Montage

1

2. Verwenden Sie fiir das Anhalten

A\ Achtung

. Sehen Sie fiir Langhubzylinder Stitzelemente vor.
Sehen Sie fir Langhubzylinder ein Stitzelement vor, mit dem
Sie die Beschadigungen durch Verformung des Zylinderrohrs,
Vibrationen oder externe Lasten verhindern.

Siehe ,Hinweise zur Verwendung von Befestigungselementen
(Serie MY2C)“ auf Seite 20.

in Zwischen-
stellung einen doppelten Druckregelkreis.

Da die kolbenstangenlosen Bandzylinder Uber eine spezielle
Dichtungsstruktur verfiigen, kann es zu leichten externen Leckagen
kommen. Wird die Zwischenstellung mit einem 3-Wege-Ventil
gesteuert, kann die Stopp-Position des Schlittens nicht gehalten
werden. Die Geschwindigkeit beim erneuten Einschalten ist
mdglicherweise auch nicht steuerbar. Verwenden Sie fir
Zwischenhalte ein 5/3-Wege-Ventil, Mittelstellung druckbeaufschlagt.

3. Konstante Geschwindigkeit

Da die kolbenstangenlosen Bandzylinder (ber eine spezielle
Dichtungsstruktur  verfiigen, kénnen geringfiigige Geschwindigkeits-
verdnderungen auftreten. Wéahlen Sie fir Anwendungen, die eine
gleichbleibende Betriebsgeschwindigkeit erfordern, ein fir die Anwendung
geeignetes Gerat.

4. Belastungsgrad von 0,5 oder weniger

Ist der Belastungsgrad im Vergleich zu der Zylinderleistung
hoch, hat dies negative Auswirkungen auf den Zylinder
(Kondensation usw.) und kann Fehlfunktionen verursachen.
Waébhlen Sie einen Zylinder, mit dem Sie einen Belastungsgrad
von max. 0,5 erreichen (besonders bei Verwendung einer
externen Fuhrung).

5. Sicherheitshinweise bei weniger haufigem Betrieb

Wird der Zylinder nur sehr selten verwendet, sollte der Betrieb fir
eine Verankerung und einen Schmierfettwechsel unterbrochen
werden, da ansonsten die Lebensdauer verkiirzt wird.

6. Beachten Sie bei der Wahl des Belastungsgrades

nicht berechnete Lasten,
Kabelfiihrung usw.

Die Berechnung beinhaltet nicht die extern einwirkende Kraft
von Leitungen, Kabelfihrung usw. Berlicksichtigen Sie diese
bei der Wahl des Belastungsgrades.

wie z.B. Leitungen,

7. Laufeigenschaft

Kolbenstangenlose Bandzylinder garantieren keinen linearen
Gleichlauf. Wenn Sie erhdhte Anforderungen an den
Gleichlauf haben und eine mittlere Hubmittelstellung
bendtigen, kontaktieren Sie bitte SMC.

A\ Achtung

1. Achten Sie darauf, dass keine groBen StoBkrafte

oder Momente auf den Schlittentisch wirken.

Der Schlitten wird von Préazisionsfllhrungen gehalten; achten
Sie deshalb bei der Montage von Werkstlicken darauf, dass
keine starken StoBkrafte oder unzuldssigen Momente auf den
Schlitten wirken.

2. Verwenden Sie beim Anbau einer Last mit externem

Fiihrungsmechanismus ein Ausgleichselement.
Kolbenstangenlose Bandzylinder kénnen innerhalb des fir die
jeweilige Fihrungsart zuldssigen Bereichs mit einer direkt
angebauten Last eingesetzt werden. Bei Anbau einer Last mit
externem Fldhrungsmechanismus ist eine sorgfaltige
Ausrichtung notwendig.

3. Ein- und Ausbauen der Antriebseinheit (Zylinder).

Entfernen Sie zum Ausbauen der Antriebseinheit die vier
Zylinderschrauben und entfernen Sie die Antriebseinheit von
der Flhrungseinheit. Fur den Einbau der Antriebseinheit
missen Sie den Schieber in den Schlittentisch auf der
Flhrungseinheit einfilhren und die vier Schrauben
gleichmaBig anziehen. Da geléste Schrauben Beschéadi-
gungen oder Fehlfunktionen verursachen kénnen, missen Sie
diese sicher und fest anziehen.

ZylinderSchrauben

Schlitten

< Antriebseinheit
(Zylinder)

Gleitflihrung

Siehe Seiten 16 und 24 fir
Ersatzteilnummern des Antriebs
(Zylinder).

45



Serie MY2
Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Handhabung der Produkte durchlesen.

Al

| Montage

A\ Achtung

4. Signalgebermontage

Die Serie MY2 kann an auf der Oberseite (Zylinder) und
seitlich am Gerat mit Signalgebern ausgestattet werden,
jedoch ist in folgenden Féllen Vorsicht geboten.

<Montage eines Signalgebers auf der Oberseite der
Antriebseinheit (Zylinder)>

Bei Signalgebern mit vertikalem elektrischen Anschluss kann
das Anschlusskabel je nach Art der Werkstuckbefestigung und
Form mit dem Werkstuck in Berlihrung kommen.

Achten Sie darauf, dass geniigend Abstand eingehalten wird,
um Berthrungen zwischen dem Anschlusskabel und dem
Werkstuck zu verhindern.

seitlich: Signalgeber-
Einrichtungsnut

Oben:

Signalgeber-Einrichtungsnut
)
L I A
% —I
L & 9 |

Antriebseinheit

Fuhrungseinheit,

5. Werkstiickanbau

Bei der Montage eines magnetischen Werkstiicks kann der
Betrieb des Signalgebers abhangig von der Einbauposition
aufgrund eines Magnetkraftverlustes unterbrochen werden.
Achten Sie darauf, dass zwischen Signalgeber und Werkstiick

ein Abstand von mindestens 5 mm eingehalten wird.
£ Werkstlick

Werkstlick
Signalgeber

_min.5m

Signalgeber

min. 5 mm

6. Gehdusemontage

Zur Befestigung eines MY2H40G-Zylinders mit Hubbegrenzungseinheit von
oben, muss die Hubbegrenzungseinheit verschoben und das Gehduse mit
den Befestigungsbohrungen der Endplatte gesichert werden. Nach der
Montage muss die Hubbegrenzungseinheit erneut auf das Hubende verstellt
und gesichert werden.

Innensechskantschraube

7. Erzeugen Sie keinen Unterdruck im Zylinderrohr.

Treffen  Sie entsprechende VorsichtsmaBnahmen unter Einsatz-
bedingungen, bei denen der Unterdruck im Zylinderinneren durch externe
Krafte oder Tragheitskrafte ansteigt. Durch eine Trennung des
Dichtungsbands kann es zu Druckluftieckagen kommen. Erzeugen Sie keinen
Unterdruck im Zylinder, z. B. indem Sie ihn durch externe Kraftanwendung
wéhrend des Probebetriebs bewegen oder durch das Eigengewicht in den
drucklosen Zustand abfallen lassen. Wird Unterdruck erzeugt, muss der
Zylinderhub von Hand vor und zurlick bewegt werden. Sollten danach immer
noch Luftleckagen auftreten, kontaktieren Sie bitte SMC.
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8. Montieren Sie keine verdrehten Zylinder.

Achten Sie bei der Montage darauf, dass das Zylinderrohr
nicht verdreht ist. Ist die Ebenheit der Montageflache nicht
korrekt, kann das Zylinderrohr verdreht werden, was aufgrund
der Ablésung des Dichtbandes zu Druckluftleckagen und
Fehlfunktionen fUhren kann.

9. Den Schlitten nicht auf einer feststehenden Flache.

Andernfalls kann es zu Sch&den oder Fehlfunktionen
kommen, da eine UbermaBige Last auf das Lager wirkt.

Zylinderdeckel

M /

Schlitten

Zylinderrohr

Montage mit Schlitten

10. Setzen Sie sich fiir die freitragende Montage mit
SMC in Verbindung.

Da sich der Zylinder in diesem Fall elastisch verformt, kann
es zu Fehlfunktionen kommen. Kontaktieren Sie bei dieser Art
der Verwendung bitte SMC.

Zylinderdeckel  Schlitten

1]

Zylinderrohr

Freitragende Montage

11. Sehen Sie an jedem Ende des Zylinderrohres eine
Auflageflache von mindestens 5 mm vor.

Zylinderdeckel  Schlitten

— |

\ i

min. 5 mm

min. 5 mm

Zylinderrohr

SVC



Serie Y2
Produktspezifische Sicherheitshinweise 3

Vor der Handhabung der Produkte durchlesen.

Al

| Betriebsumgebung |

] Lebensdauer und Austauschintervall des StoBdampfers

A Warnung

. Setzen Sie den Zylinder nicht in Umgebungen ein, in
denen er mit Kiihimitteln, Schneidél, Tropfwasser,
anhaftende Fremdstoffe, Staub usw. in Beriihrung
kommen kénnte und verwenden Sie ihn nicht mit
Druckluft, die Kondensat und Fremdstoffe enthalit.

Fremdstoffe oder Flissigkeiten, die inner- oder auBerhalb des Zylinders
vorhanden sind, kdnnen das Schmierfett beseitigen, sodass eine
Verschlechterung oder Beschadigungen des Staubschutzbandes und
demzufolge Gefahren und Fehlfunktionen verursacht werden kdnnen.
Wird der Zylinder in einer Umgebung betrieben, in denen er Wasser,
Ol oder Staub ausgesetzt werden kdnnte, miissen MaBnahmen, wie
z. B. das Montieren einer Schutzabdeckung, getroffen werden, um
den Zylinder vor dem direkten Kontakt zu schitzen, oder Sie
montieren ein Staubschutzband, das nach unten zeigt, und
verwenden zudem saubere Druckluft fiir den Betrieb des Zylinders.

2. Fihren Sie die Reinigung und Schmierung unter Beriicks-
ichtigung der jeweiligen Umgebungsbedingungen durch.
Reinigen Sie das Produkt regelmaBig, wenn Sie es in einer
Umgebung verwenden, in der es verschmutzt. Nach der Reinigung
mussen Sie Fett auf die Oberseite des Zylinders und auf das
drehbare Teil des Staubschutzbandes auftragen. Tragen Sie auch
ohne Reinigung regelmaBig Schmiermittel auf diese Teile auf.
Setzen Sie sich fur die Innenreinigung des Schlittentisches
(Schieber) und das Auftragen von Fett mit SMC in Verbindung.

A\ Achtung

1. Die zuladssigen Betatigungszyklen geméB der in
diesem Katalog aufgefiihrten Spezifikationen.

RBO08, 1,2 Mio. BetatigungszyklenJ]
RB10, 2 Mio. BetatigungszyklenJJ bis RB2725

Anm.) Die angegebene Lebensdauer (angemessenes Austauschintervall)
gilt bei Raumtemperatur (20 bis 25 °C). Je nach Temperatur und
anderen Bedingungen kann die Lebensdauer variieren. In einigen
Féllen muss der StoBdampfer vor dem zuléssigen Betriebszyklus
oben ersetzt werden.

| Varianten des axialen Luftanschlusses

A\ Achtung

Fur die bestmdgliche Anpassung an die jeweiligen Bedingungen bei der Leitungsverlegung kdnnen die Zylinderdeckel-Leitungsanschlisse frei ausgewahlt werden.

verwendbarer Zylinder

Anschlussvarianten

MY2C16/25/40
MY2H16/25/40
MY2HT16/25/40

| R
-

«u
-

(L) mp

Bewegungsrichtung Schlitten

O
2
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/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schiitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte ,,Achtung®, ,,Warnung“ oder ,,Gefahr bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*?) und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

/A Achtung:
/A Warnung:
A\ Gefahr :

-
Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die I
leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben

kann, wenn sie nicht verhindert wird. I
Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko, 1
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben 1
kann, wenn sie nicht verhindert wird. |
Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die I
schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat, wenn sie 1
nicht verhindert wird. a

o Uiy g

#1) 1ISO 4414:  Fluidtechnik — Ausflihrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413:  Fluidtechnik — Ausflhrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

. Verantwortlich fiir die Kompatibilitdt des Produktes ist die Person, die das

. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem Personal

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner

/AWarnung

System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.

Da das hier aufgefiihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird,
darf die Entscheidung (iber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfillung der spezifischen
Anforderungen Uberprift wird. Die Erflllung der zu erwartenden Leistung sowie die
Gewéhrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der neuesten
Kataloginformation standig die Eignung aller angegebenen Teile Uberprifen und dabei im Zuge
der Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Geréateausfalls ausreichend berlicksichtigen.

betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgemé&Ber Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlieBlich
der Produkte von SMC, diirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal
vorgenommen werden.

Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit

gewdhrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst dann ausgefihrt
werden, wenn alle MaBnahmen Uberpriift wurden, die ein Herunterfallen oder
unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

. Soll das Produkt entfernt werden, berpriifen Sie zunachst die Einhaltung der oben
genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung aller
betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller
relevanten Produkte sorgféltig.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um

unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete

Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten
abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Gerdten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausristungen oder
anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fur die in diesem Katalog aufgefiihrten
technischen Daten geeignet sind.

n

/AWarnung

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaBige
Funktionsprifung erfordern.

A\ Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fiir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, missen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfiigung stellen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur ,Einhaltung von
Vorschriften®.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr Einverstandnis, bevor
Sie das Produkt verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern
von Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes
hat nach den an der Transaktion beteiligten Léandern geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen, dass alle nationalen
Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.

AAchtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Instrumente im gesetzlichen
Messwesen bestimmt.

Die von SMC gefertigten bzw. vertriebenen Messinstrumente wurden keinen Priifverfahren zur
Typengenehmigung unterzogen, die von den Messvorschriften der einzelnen Lé&nder
vorgegeben werden.

Daher diirfen SMC-Produkte nicht fiir Arbeiten bzw. Zertifizierungen eingesetzt werden, die im
Rahmen der Messvorschriften der einzelnen Lander vorgegeben werden.
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