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* Zylinder mit Weg-Mess-System
p = ) und Zahler
\\/'

AL I
SeriecEus @ W 7
Serie CEP1

CEP1/CEU5

Auflésung: 0.01 mm (Genauigkeit +0.02 mm)

Externe Ausgangsfunktion: RS-232C BCD

Mehrpunktausgang: 5 Punkte (20 Punkte mit Bankauswahlverfahren)
31 Punkte (Binarausgang)

Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System/Serie CEP1
Multi-Counter/Serie CEU5
Aktualisierter Zylinder mit Weg-Mess-System/Serie CE1



Fiir eine Rationalisieru
Zylinder mit V

Messung ist Glber den gesamten
ylinderhubbereich moglich.

QE AusgangSSteuung kann Uberall — Wenn der Zahler zuriickgesetzt wird, indem man
u

. ' die Kolbenstange auf die Bezugsebene schiebt,
f dem ZylmderhUb emgeSte"t wird dieser Punkt zur Ausgangsstellung.
werden.

W Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System (CEP1)

e Auflésung: 0.01 mm (Genauigkeit + 0.02 mm)
* Spezialabstreifer jetzt Standard (IP-67)

* 2 Arten von Dichtungsmaterial (Bestelloption)
e Versorgungsspannung 12 bis 24 VDC

—— =

e e —

» Signalgeber-Einbaulage frei wahlbar
(3 Montageflachen)

=
N3 Zylinder mit Weg-Mess-System (CE1)

* Auflésung: 0.1 mm
(Genauigkeit £ 0.2 mm)

* Verbesserte Wasserfestigkeit durch
geénderten Fullstoff der Sensoreinheit

— ——=n:

2i:s

¢ Versorgungsspannung 12 bis 24 VDC
e Zahlreiche Hubvarianten
* Verbesserte Stérungsfestigkeit

Systemkonfiguration

Zylinder mit Weg-Mess-System™~_%| &
Serie CE1
Serie CEP1

Ubersicht 1 % SVC



ng von Produktionslinien

/eg-Mess-System L2

ranzen der vorgegebenen Werte sind einstellbar. (CEU5)

Fir die Voreinstellwerte kdbnnen die Toleranzen eingestellt werden.
CEUS: + Einstelltoleranz, — Einstelltoleranz (getrennte Einstellung)

@ifache Bedienung
\ Multi-Counter (CEUS)

* Ausgangsklemme: 5 Ausgange
* Anzahl der Ausgangseinstellungen: 20
Ausgénge (Bankauswahlverfahren) 31
Ausgéange (Bindrausgang)
— * Kommunikationsfunktion mit RS-232C
| e i
= =1 = = * Max. Zéhlgeschwindigkei z
l‘ '_'l‘ L" l._l‘ l'_l‘ . Vorskalier?mg e
— * Mit Multiplikationsschaltung (1-, 2-, 4-fach
Multiplikation)
* DIN-Schienenmontage méglich
* 6-stelliges Z&hlerdisplay
Serieniibersicht
Serie CE1 Serie CEP1
Kolben-0 Standardhub (mm) Verfuigbarer Kolben-@ Standardhub (mm)
(mm) 25 | 50 | 75 |100|125 150 [175 | 200 | 250|300 [ 400|500 Hubbereich (mm) 25| 50| 75 [100
12 oo o |00 0 25 bis 150 entspr.12| @ (@ | @ | @
20 o|o|o 0|0 |0 |0 0o 25 bis 300 entspr.20 | @ | @ | @ | @
32 o 0o|0o 0o | 0|0 0|0 0 25 bis 400
40 O|/o |0 |0 |0 |0 |0 06| 0| 25hs600
50 [ ] (J [ ] 25 bis 600
63 [ (J [ ] 25 bis 600
CEU5 Verldngerungskabel
Au——Datenausgand | g5.232C+BCD | RS-232C Kabellange (m)
gangs”a”s"smfsyste NPN | PNP | NPN | PNP 5 |10 ]15]20
Versorgungsspannun m
100bis240VAC | © | © | @ | ® AL BE NN
24VDC [ ° ° °

SVC Ubersicht 2
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Serie CE

Anwendungen

Teilepriifung

Teilevermessung, Unterscheidung
zwischen korrekten und defekten
Stiicken, Vermeidung eines
Vermischens unterschiedlicher
Teile usw.

Einpressbestatigung

Bestétigt das Einpressen eines
Hydraulikzylinders durch Hubabfrage.
Selbst wenn sich die WerkstlickgroBe
andert, kann der Endpunkt des
Einpressvorgangs einfach geandert
oK A\ werden.

Erkennung des Verzégerungspunktes
einer Presse

Der Verzégerungspunkt kann beliebig g 2 . .
eingestellt und daher nach dem ( ﬁ g RIChtungsunterSCheldung
Austauschen der Presse einfach = | [ | %’ 3 Durch Messen der Werkstlickhéhe
geandert werden. 2 ist eine Richtungsunterscheidung [izad)
=34 moglich. T
25 OK~<-
pz S NG= 'Jl
28
£2 =
£ . — o — ——
2 N O O
\C} 9]

_ SO SO SO ™D

Erfassen der Heberposition

Dauernde Uberwachung des
Die Werkstucke werden gerade gerichtet, ¢ Heberhubes.

wéhrend zugleich zwischen L&ngs- oder A
Querausrichtung unterschieden wird.

Einstellung der Diisenhéhe

Durch Messen der Werkstiickhéhe ~_~Controller
wird ein konstanter Abstand

zwischen Duse und Werkstlick
gehalten.

Erfasst die Tiefe der Bohrung, Grate,
Fremdstoffe usw.

<
Chemikalien

Vermessen von
Bearbeitungsmassen
Zur Einstellung der Bearbeitungstiefe

usw. durch Vermessen der Teile
vor der Bearbeitung.

Vermessen
Zur Teilevermessung

Ubersicht 3 % SVC



Zylinder mit Weg-Mess-System Serie CE

Messprinzipien

Verschiedene Ausgange fiir Phasen A/B

Die Kolbenstangenbewegung im Zylinder mit Weg-Mess-System wird
mit Hilfe eines MR-Elements (magnetisches Widerstandselement)
erfasst, dessen Widerstandswert sich durch Magnetkraft &ndert. Die
Abfrageeinheit, in der das MR-Element enthalten ist, heit Sensorkopf.
Um eine Ausgabe zu erzeugen, die vom Z&hler gelesen werden kann,
sind eine Verstarkerschaltung und eine Trennerschaltung erforderlich,
welche am Zylindergehduse befestigt sind. Sensorkopf und
Verstérkerbereich zusammen werden als Sensoreinheit bezeichnet.

Verstarkerbereich

Sensoreinheit< ensorkopf

~-, Zylinderbereich
/
I

L2

Magnetskala

Der Zylinder mit Weg-Mess-System kann die
Kolbenhubbewegung als Impulssignal ausgeben. Das
Messprinzip ist in nachstehender Abbildung dargestellt.

1 Verstarker-/ 2
Interpolations-

schaltkreis

Magnetisches
Widerstandselement

Magnet
Kolbenstange

8 JJUUUUULI/A*UUI 6

A\
NUAV/A

Ausgabe

Teilung Signal 1
Teilung Magnetischer Bereich
Nicht
magnetischer
%ereich Bewegung /' 02 03

Phase A w
1 1 1

Phase B W

Signal 2

(1) In die Kolbenstange ist eine Skala aus magnetischen und
nicht magnetischen Schichten eingeschnitten, wobei die
Teilung 0.8 mm betrégt.

(2) Wenn sich die Kolbenstange bewegt, empfangt das
magnetische Widerstandselement ein
2-Phasen-Sinus/Cosinus-Signal (Signal 1). Bei dieser
Wellenform wird eine Teilung (0.8 mm) genau zu 1
Zyklus.

(3) Dieser wird verstarkt und in 8 Teile geteilt. Als Ergebnis
wird ein 90-Phasendifferenz-Impulssignal von
0.1mm/Impuls (Signal 2) ausgegeben.

(4) Uber die Messung dieses Impulssignals mit dem Zahler
kann die Kolbenposition mit einer Anzeigegenauigkeit
von 0.1 mm erfasst werden.

(5) Beim Zylinder mit Weg-Mess-System wird das
2-Phasen-Sinus/Cosinussignal aus Punkt (2) verstarkt
und in 20 Teile geteilt. Als Ergebnis wird ein
90-Phasendifferenz-Impulssignal von 0.04 mm/Impuls
(Signal 2) ausgegeben.

(6) Der Zahler multipliziert dieses Impulssignals mit 4 und so
kann die Kolbenposition mit einer Anzeigegenauigkeit
von 0.01 mm erfasst werden.

ZS\VC

(90-Phasendifferenzausgang)

Wird die Bewegung durch einen einzelnen Impuls ausgedriickt,
ist es nicht méglich, die momentane Position genau zu
identifizieren, weil die Impulswellen sowohl aufwarts als auch
abwérts erscheinen. Daher stehen bei der
A/B-Phasendifferenzausgabe zwei Impulse zur Verfligung, wobei
ein Impuls die Bewegung erfasst und tiber den anderen Impuls
die Richtung erkannt wird.

Auch der CE1 verwendet dieses System.

Phase A

Phase B

Zahlung 1 2 3

4-fach-Multiplikationsfunktion

Diese Funktion erhéht das Unterscheidungsvermégen um das
4-fache, indem fir jeden Impulszyklus 4 statt 1 gezéhlt wird, wie
normalerweise. Im Prinzip wird dabei jeder Anstieg bzw. Abfall
sowohl des A- als auch des B-Phasenimpulses gezahlt.

Phase A

Zéhlung 1 234567 8 910....

Zahlgeschwindigkeit (kHz, kcps)

Die Zahlgeschwindigkeit gibt die Impulse an, die pro Sekunde gezéhlt
werden kénnen. Wird der Zylinder mit Weg-Mess-System mit hoher
Geschwindigkeit betrieben, erfolgt die Ausgabe der Impulse in
kurzeren Zyklen. Die Z&hlgeschwindigkeit des Zahlers muss héher
sein, als die Impulsgeschwindigkeit fir die maximale
Kolbengeschwindigkeit im Betrieb. Der Zylinder mit Weg-Mess-System
gibt einen Impuls pro 0.1 mm Kolbenstangenbewegung aus, d.h. je
500 mm zuriickgelegter Strecke werden 5000 Impulse ausgegeben.
Daher entspricht eine Geschwindigkeit von 500 mm/s einer Rate von
5 keps (kHz). Fir den tatsachlichen Betrieb wird empfohlen, dass der
Zahler eine 2 - 3 Mal hdhere max. mdéglische Eingangsfrequenz hat.

Genauigkeit

Die Differenz zwischen den Abmessungen, die auf den Signalen
des Zylinders mit Weg-Mess-System basieren und den absoluten
Abmessungen wird als Genauigkeit bezeichnet.

Der maximale Displayfehler, der auf dem Digitaldisplay des
Zahlers erscheinen kann, entspricht zweimal ( 1 Zahler) der
Auflésung wenn die Ausgangsposition gesetzt ist und die
Dimensionen vermessen wurden.

Ubersicht 4



Verdreh-
gesicherte
Ausfiihrung

Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System

012, 020

Bestellschliissel

serie CEP1

C€

Befestigungselement e———

CEP1

Zylinder mit
Weg-Mess-System ¢

12 4 50

M9N

Kolben-@

B | Direkimontage Gewindebohrungen vorn
L FuB
F Flansch vorn

12 |entspr. 512 mm

<Bestelloption>
Fluorkautschuk-Dichtungen: —XC22
(Beispiel) CEP1B12—100-M9N-XC22

<Optionen>
VerléngerungskabelCE" -R

20 |entspr. 320 mm

Standardzylinderhub (mm) «
Siehe Standardhub-Tabelle auf Seite 3-185.

¢ Stecker

L Kabelldnge

Anzahl Signalgeber

2 Stk.

1 Stk.

n

"n" Stk.

— = Signalgeberausfiihrung

[ -

[ ohne Signalgeber

- 0.5m

L 3m

mit Stecker

ohne Stecker

ge! i Kabeloption

+ Siehe unten stehende Tabelle fir
verwendbare Signalgeber.

Verwendbarer Zahler

Serie CEU5

Kabellén Bestell-Nr. Befestigungselemente
05 5m Verlangerungskabel Zylinder-Bestelinr. FuB Flansch vorn
10 10m C | Verlangerungskabel und Stecker CEP1[112 CEP1-L12 CEP1-F12
15 15m CEP1[J20 CEP1-L20 CEP1-F20
20 20m
Verwendbare Signalgeberausfiihrungen
. Spannungsversorgung |Elektrische Eingangsrichtung| Anschlusskabellange (m) max. Strom
Ausfiihrung| Sonderfunktion |Betriebs- | Anschluss : o 05] 3 5 |Anwendung und
anzeige |(Ausgang) DC AC vertikal | seitlich 18) Ll @ Strombereich
- max. 24V | max. 24V Relais. SPS 50mA
o . elais,
= nein | 2-Draht | max. 48V | max. 48V A90V A90 ) o = |IC-Steverung 40mA
5 max. 100V | max. 100V 20mA
3 a  |2-Drant —22¥ = A9V | A93 | ® | ® | - |Relais SPS—D240mA
o J - 100V elass, 5 bis 20mA
« ja 3 -Draht | 4 bis 8V - A96V A96 o o — |IC-Steuerung 20mA
3(,'\1'3;,3;“ 10bis28V| - MONV |  MoN °o | _
. 3 -Draht Relais, SPS 50mA
] -Dra .
— — M9PV [ ] [ J
% (PNp) | 1028V 9 M9P B
g 2 -Draht |10 bis 28V - M9BV MoB [ ] [ ] — |Relais, SPS 5 bis 30mA
=
8 ja 3(,'\]':;{'5\“';‘ 10bis28v| - MONWV| MONW | ®© | ® | (o
2 Di ) Relais, SPS 50mA
£ |Donoseanzeige 3(%;;“ 10bis28V| - |MOPWV| MOPW | @ | @ | ©
i 2.Draht |10 bis 28V - M9BWV| M9BW ® | ® | O |Relais,SPS| 5 bis 30mA
et ge) 2 -Draht | 12V, 24V - - MOBA | — | ® | O |Relais, SPS| 5 bis 30mA
* Symbol Anschlusskabelldnge 0.5 m ... - (Beispiel) MOB  5m...... Z (Beispiel) MOBZ

3m

L (Beispiel) M9BL

= Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
* Die Standardkabellange fiir M9BA betragt 3 m.

™

SvC




Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System Serie CEP'1

Technische Daten Zylinder

Funktionsweise

doppelt wirkend (verdrehgesicherte Kolbenstange)

Medium Druckluft

Priifdruck 1.5 MPa

Max. Betriebsdruck 1.0 MPa

Min. Betriebsdruck o2 020
0.15 MPa 0.1 MPa

Kolbengeschwindigkeit 50 bis 300 mm/s

Umgebungs- und
Medlenter

0°C bis 60°C (ohne Gefrieren)

entemperatur
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Hubtoleranz 0 bis +1.0
Déampfung ohne
Verdrehtoleranz der 212 220
Kolbenstange 100 +3°

Montage

Direktmontage Gewindebohrungen vomn (Standard), FuB3, Flansch vorn

Gewindetoleranz

JIS Klasse 2

Symbol

Technische Daten Sensor

A A
V

Kabel

07, 6-adriges, verdrilltes, abgeschirmtes Kabel (6l-, hitze- und feuerbestandig)
(Stecker ... hergestellt von TAJIMI ELECTRONICS CO., LTD., R04-J8M?7.3)

max. Kabellange

23 m (bei Verwendung eines SMC-Kabels und -Zahlers)

Positionsabfragesystem

magnetisch skalierte Kolbenstange, Sensor (Inkrementaltyp)

Magnetischer Widerstand 14,5mT

Spannungsversorgung 12 bis 24 VDC (£10%) (Spannungsversorgung Welligkeit: max. 1%)
Stromaufnahme 50 mA

Auflésung 0.01 mm (bei 4-facher Multiplikation)

Genauigkeit (20°C) +0.02 mm A1)

Ausgangsart offener Kollektor (24 VDC, 40 mA)

Ausgangssignal

phasenverschobener Ausgang A/B

Isolationswiderstand

500VDC, 50 MQ min. (zwischen Geh&use und 12 E)

Erschiitterungsfestigkeit

33.3Hz6.8G je 2 Std. in Richtung X, Y 4 Std. in
Richtung Z basierend auf JIS D1601

StoBfestigkeit

30 G je 3malin Richtung X, Y, Z

Schutzart

IP—67 (IEC Standard) A" 2

Verldngerungskabel
(optional)

CE1-R 5m,10m,15m,20 m

Anm. 1) EinschlieBlich Anzeigefehler des digitalen Zahlerdisplays (CEU5). AuBerdem variiert die
Gesamtgenauigkeit nach der Geratemontage je nach Einbaubedingungen und
Betriebsumgebungen. Daher muss der Kunde das Gesamtgerat kalibrieren.

Anm. 2) Der Zylinderbereich entspricht mit Ausnahme des Steckers einem wasserfesten

SMC-Zylinder.
Standardhub
Zylinderhub (mm)
Modell
25 50 75 100
CEP1B12 [J [ ] [} [ ]
CEP1B20 [ ] ° ° [

O
3




Serie CEP1

Gewicht (ohne Befestigungselemente / Stecker)

Signalgeber-Einbaulage

kg
Zylinderhub (mm) Auf Seite 3-211 finden Sie die Abmessungen
Kolben-& (mm) Y far die korrekte Signalgeber-Einbauposition
25 50 75 100 (Hubende).
12 0.29 0.33 0.37 0.41
20 0.62 0.68 0.74 0.80

Abmessungen Kolbenstangenmutter

0
- 0O
y
H
(mm)
Kolben-
Durchmesser (mm) d H B c D
12 M5 3 8 9.2 7.8
20 M8 ) 13 15.0 | 125

Elektrischer Anschluss

Material: Stahl

Ausgangsart

Das Ausgangssignal des Zylinder mit Weg-Mess-System ist eine A/B-
Phasendifferenzausgabe (offener Kollektor) wie in der Abbildung unten dargestellt.
Das Verhéltnis von zurlick gelegter Strecke und Signalausgabe des Prazisions-
zylinder mit Weg-Mess-System basiert darauf, dass pro 0.04 mm
Bewegungsstrecke ein Impulssignal an den beiden Ausgangsterminals A und B
ausgegeben wird. Fir eine Messung mit einem Unterscheidungsvermdgen von
0.01 mm ist ein Z&hler mit 4-fach-Multiplikationsfunktion (CEU5) erforderlich.

Zylinderbewegung

0.04 0.08 0.12 «~inmm
377””””””””‘}(Weiss) «Ausgabe Phase A
i '(Gelb) «Ausgabe Phase B
1 Zylinder mit Weg-Mess-System 3 ;

Eingang/Ausgang
Ein- und Ausgang des Zylinder mit Weg-Mess-System erfolgen iiber ein
abgeschirmtes, verdrilltes Kabel mit @7 aus dem Sensorbereich und einem
Stecker.
Anordnung der Steckerstifte

Phase A
(weiB)
Phase B
(gelb)
COM
(ov)

Ausgabe-Anschlussschema des
Zylinder mit Weg-Mess-System (braun, blau)

Ansicht von hinten

Signaltabelle
Kabelfarbe Signalbezeichnung St?(;rlret;cs)'lti ft
weifl3 Phase A A
gelb Phase B B
baun, blau COM(0V) C,D
rot 12V, 24 V (Spannungsversorgung) E
schwarz | 0V (Spannungsversorgung) F
(Schirm) Schirm G

O
3



Konstruktion

Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System Serie CEP 1

212, 020

| i
fgj \\ |
/]
Z 7

Stiickliste Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung hart eloxiert 15 |Erdmagnet
2 Zylinderkopf Aluminiumlegierung hartverchromt 16 |Kreuzschlitzschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
3 Zylinderdeckel Aluminiumlegierung hart eloxiert 17 |Innensechskantstellschraube| Rostfreier Stahl
4 Kolben A Aluminiumlegierung hart eloxiert 18 |Sechskantmutter Stahl vernickelt
5 Kolben B Aluminiumlegierung hart eloxiert 19 |Federscheibe Stahldraht vernickelt
6 Kolbenstange Stahl hartverchromt 20 |Federscheibe Stahldraht vernickelt
7 Zugstange Stahl chromatiert 21 |Kolbenstangenmutter Stahl
8 Mutter Zugstange Stahl vernickelt 22 |Sensorgehidusedichtung NBR
9 Dichtring Aluminiumlegierung 23 |Kolbendichtung NBR
10 Zentrierring Aluminiumlegierung 24 |Abstreifer NBR
11 Kolbenstangenzapfen Rostfreier Stahl abgeschreckt 25 |Zylinderrohrdichtung NBR
12 Sensoreinheit — mit oder ohne Stecker 26 |Abstreifer NBR
13 Kolbenfiihrungsband Spezialkunststoff 27 |0-Ring NBR
14 Buchse Verbundlagermetall 28 |0-Ring NBR

O
:

* Wenden Sie sich fur den Austausch der Dichtungen bitte an SMC, da es
dadurch sonst méglicherweise zu einem fehlerhaften Betrieb kommen kann.



Serie CEP1

g12/Abmessungen

Direktmontage Gewindebohrungen vorn

CEP1B12

4-4.5 durchgehend

7.5 Senkungstiefe 4

(500 oder 3000

25
5 Schllsselweite 8 0.5 70 38
N~
3 Q
o _
| o == ) T [
' 5 S 8 ? |
(p X '_'_'Y ?‘r $
--I— E - — O Y0 = & 2 T -
] /A 7.
()
MSSRS.S 3 g 18
13 17 40 u 27
14.5 67.5 5 4 x M4
715 2x M5 Gewindetiefe 7
(AnschlussgroBe)
24 103 + Hub
2 127 + Hub
Metallstecker
By ==
L[
M14 x1 /
=)
c
2
<
o
<L
o|.2
2|5
Kabelende g'_g '?g
= 17 40 ¥|T
g 24 135 Tiefe 4
§ (Positionierbohrung)
(7]
2 @EHE{ g
c 1 .Y O S
.g -
45 & &

O
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Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System Serie CEP'1

FuBbefestigung

CEP1L12

J
E

7S '
- { ©
\\J _ (\»m = PN D W D 5
- { e - [lle~ o =
| = = -
40 27 0
51 o
4-04.5
55 40 %
13 25 é
<
>o—1
S
@
oo ey — ===
: —— L
J k J
SO0
Flansch vorn
CEP1F12 — Hub |
24 10%

(Positionierbohrung)

+0.05

+0.02

.
im

|
(Positionierbohrung)

R 3 5
i Y A o 1~
=it - ——1- 9 o eikE
. ‘
5.5 38 4-04.5
50

O
3



Serie CEP1
@20/Abmessungen

Direktmontage Gewindebohrungen vorn

CEP1B20

4-95.5 durchgehend

25 29 Senkungstiefe 5.5 (500 oder 3000
5 Schltisselweite 13 1.5 70 38
~
5 Q
e e

022f8
2107

L |96
-
|
|
B
e
A
i
|
|
|
|
PN
i
23
[135.6

SR6
M8 3] 18 40
18 70
20 74 7 2 x M5 [AXMS
31 114 + Hub AnschlussgréBe Gewindetiefe 7.5
2 145 + Hub

Metallstecker

i

5

c

>

2

<

[}

bk

L0

Q| C

|8

Kabelende gg 2
o

18 40 <=

o4 $5Tiefe 4

% (Positionierbohrung)
[}
3 NG
A I =i ix I ———
€ s
| ' =y
\ = == —H
18l

O
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Prazisionszylinder mit Weg-Mess-System Serie CEP'1

FuBbefestigung

CEP1L20

1
| = [
| . ]
- —® i il °
QT4 ‘? 0| 9l 0
s b o ?(@\ 24 ;
e nES230
| [ L
40 36
52
4-05.5
2
3
6 40 5
13.5 25 g
i €
-0 — -BEF
—1 ! 1
®
2|3 ‘%@ - E— (;‘() T_HII _ %
. | [
|
] [ J
@@——i—¢$
|
Flansch vorne
CEP1F20
)
S
<
.8 +0.05
| o 04 Lo
1 o ﬂ:@ﬂl‘ s Eq (Positionierbohrung)
| ] L=
7 N /PR), 8|8 PN 7
\S% < | = AN \\%4
i & = o (7 I IR
A N QIR
i 5 a N
N I\ N Y N
6
7 50
4-05.5
64

O
3



Zylinder mit Weg-Mess-System

serie CE1

212, 920, 932, 940, 050, 63 ( €

Bestellschliissel
CE1 |L]|[32—200 —

Befestigungselement .—I |
B bG;‘éVS";ﬂ?bogwng Kolben-o L e Signalgeberausfiihrung
g (Standard) 3 [ - [ ohne Signalgeber |
L ; 12 12 mm Kabelldnge gnalg
FuBbefestigung * Siehe unten stehende Tabelle fir
F |Flansch vorn 20 20 mm - 0:-35 m verwendbare Signalgeber.
G |Flansch hinten 32 32 mm Steck L m
D |Gabelbefestigung SUBS| 40 mm ® Stecker
30 | S0mm =S mit Stecker Anzahl Signalgeber ¢
63 63 mm Z |ohne Stecker 2 SIK
Standardzylinderhub (mm) ¢ » Dampfung S 1 Stk.
Siehe Standardhub-Tabelle auf Seite 10. (verwendbare Kolben-g40 bis 263) 53 3 Stk.
<Optionen> - Dampfung beidseitig n "n" Stk.
" N ohne Dampfung
Verlingerungskabel CE1-R
9 9 C m R Dampfung vorn =
Kabelldnge Kabeloption H D&mpfung hinten endencoarersaiien
05 5m - | Verlangerungskabel Serie CEU5
10 10m C | Verlangerungskabel und Stecker
15 15m
20 20m

Verwendbare Signhalgebetr/siene Signalgeberieitfaden fiir néhere Informationen zu Signalgebern.

. B Spannungsversorgung|  Signalgebertyp | Anschlusskabellange (m)| yorer-
Aus- : elektrischer| £| Anschluss
i Sonderfunktion 2 05| 1 | 3 | 5 |one|drahteter | Anwendun
fiihrung Anschluss z (Ausgang) DC AC |senkrecht| gerade ML | @ ]| Ny Stecker o
b} einge- 3-Draht (NPN) 5V, MONV M9N ® /e O|—| O C-
= o gossenes | [3-Draht (PNP) 12V M9PV M9P @ (@@ [O| | O |[Steueung
2 Kabel o-Draht 12y MBV | MB | @ (@@ O | O _
= Stecker J79C — o — 1006 —
? Diagnoseanzeige 3-Draht (NPN) 5V, MONWV | MONW | © @® @ O —| O IC- Relais
g (2-farbige Anzeige) « |3-Draht (PNP)| 24V | 12V — MOPWV | MOPW | @ (@ |@®@|O|—| O |[Steuerung SPS
2 einge- 2-Draht 12V MOBWV | M9BW | @ (@ @ O/ —| O -
'g wasserfest go;:ggﬁs 3-Draht (NPN) 5V, MONAV*!| MONA*' | O O | @ |O|—| O IC-
£ (2-farbige Anzeige) 3-Draht (PNP) 12V MOPAV*! | MOPA*T | O [O (@ [O[—| O |[Steuerung
o 2-Draht 12V M9BAV*!' | M9BA*' | O |[O |[@|O|—| O —
W | mit Diagnosgausgand 4-Draht 5V, 12V = F79F | @ |— (@ |O[—| O |CStueung
3-Draht .
5 einge- (entsprichtNPN) | — | BV | — AgeV A% | ® — @ — Stellgrung -
= gossenes |-, — | 200v | A72 A72H (@ |— (@ | —|—
S — Kabel | | 12V [ 100v | A93V?2 | A93 | @ @@ e | — B
c_g 5 5-Draht 5V,12V| bis100V | A9OV A0 | @ |— | ® —|—| — |CSteuenng Relais,
3 Stecker = 24V | 12V — A73C = [ BE 2K 2K ) — SPS
(= = 5V,12V| max.24v | A8B0C — | e|—|e]e]e® IC-Steverung
S abaeAnzaide,  |eingegossenes Kabel) - — — A79W — e — 0| —|—| — —
=1 Wasserfeste Signalgeber kdnnen auf den o. g. Modellen montiert werden, allerdings kann SMC damit nicht die Wasserfestigkeit garantieren.
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den 0.g. Bestellnummer mit SMC in Verbindung.
x2 Das Anschlusskabel mit 1 m ist nur mit der Ausfihrung D-A93 verwendbar.
= Symbole flr Anschlusskabellange: 0.5 m---..— Beispiel: MONW = Elektronische Signalgeber mit der Markierung , O ” werden auf Bestellung gefertigt.
1 m--........M Beispiel: MONWM

---L Beispiel: MONWL
---Z Beispiel: MONWZ
Keine - N Beispiel: J79CN

= Details zu anderen verwendbaren Signalgebern finden Sie auf Seite 30.

= N&here Angaben zu Signalgebern mit vorverdrahtetem Stecker finden Sie im Leitfaden fir Signalgeber.

= Wird eine D-A9C1(V)/MII(V)/MIOW(V)/MOLIA(V)L Ausfiihrung mit @ 32 bis @ 63 auf einer Seite montiert, die nicht der Anschlussseite entspricht;
entspricht, muss ein Signalgeber-Montagewinkel verwendet werden. Fir Details konsultieren Sie bitte Seite 30.

= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).

™
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Symbol

MA

Bestell-Nr. Befestigungselemente

Zylinder mit Weg-Mess-System Serie CE1

Technische Daten Zylinder

Min. Betriebsdruck

Medium Druckluft
Prifdruck 1.5 MPa
Max. Betriebsdruck 1.0 MPa
012 220 bis 963

0.07 MPa 0.05 MPa

Kolbengeschwindigkeit

70 bis 500mm/s

Umgebungs- und
Medientemperatur

0° C bis 60° C (kein Gefrieren)

Feuchtigkeit

25 bis 85% rel. Luftfeuchtigkeit (keine Kondensation)

Schmierung

Fettfrei

Hubtoleranz

012, 020:*)0 032, 940, 050, 663: *16

Pneumatische Dampfung

012, 920, 032 ...... ohne 040, 950, 063 ...... mit

Gewindetoleranz JIS Klasse 2
Verdrehtoleranz der 212 220 232, 240, 050, 063
Kolbenstange 400 +1° +0.8°

Montage

Gewindebohrung beidseitig (Standard), FuBbefestigung, Flanschbefestigung, Gabelbefestigung

Signalgeber

Reed-Schalter, Elektronischer Signalgeber

Technische Daten Sensor

Kabel

07, 6-adriges, verdrilltes, abgeschirmtes Kabel (6I-, hitze- und feuerbesténdig)
(Standardkabel mit Stecker ... Hersteller: TAJIMI ELECTRONICS CO., LTD., R04-J8M7.3)

max. Kabelldange

23 m (bei Verwendung eines SMC-Kabels und -Zahlers)

Positionsabfragesystem

magnetisch skalierte Kolbenstange (verdrehgesichert),
Sensor (Inkrementaltyp)

Anm. 1) Firr jeden Zylinder miissen 2 Stiick FuBbefestigungselemente
bestellt werden.

Anm. 2) Im Lieferumfang der jeweiligen Befestigungselemente sind
folgende Teile enthalten:
FuB, Flansch/Gehausebefestigungsschrauben
Gabelbefestigung/Bolzen  fir ~ Gabelbefestigung,
Sicherungsring, Gehdusebefestigungsschrauben

Das Produkt kann nicht in Umgebungen
verwendet werden, in denen es Flussigkeiten
ausgesetzt wird( z.B. Wasser, Ol, KihImittel).

Der Zylinder mit Abstreifer ist als
Sonderanfertigung erhéltlich. Wenden Sie sich
fur Details an SMC. (@ 32 bis @ 63)

Verwenden Sie fir Modelle @ 12 und @ 20 die
Serie CEP1 mit Abstreifer als Standardzubehor.

Magnetischer Widerstand 14.5mT
Kolben-@ Gabelbe-

(mm) *FuB Flansch festigung Spannungsversorgung 12 bis 24VDC (£10%) (Restwelligkeit Welligkeit: max. 1%)
12 | ca-loi2 | ca-Fo12 | cQ-Do12 Stromaufnahme 40 mA
20 CQ-L020 | CQ-FO20 | CQ-D020 Auflésung 0.1 mm/Impuls
32 CQ-L032 | CQ-F032 | CQ-D032 Genauigkeit £0.2 mm A1)
40 CQ-L040 | CQ-F040 | CQ-D040 Ausgangsart offener Kollektor (24 VDC, 40 mA)
50 CQ-L050 | CQ-F050 | CQ-D050 Ausgangssignal phasenverschobener Ausgang A/B
63 CQ-L063 | CQ-F063 | CQ-D063 Isolationswiderstand 500 VDC, 50 MQ min. (zwischen Gehause und Klemme)

Erschiitterungsfestigkeit

33.3Hz, 6.8 G je 2 Std. in Richtung X, Y 4 Std.
in Richtung Z basierend auf JIS D1601

StoBfestigkeit

30 G je 3malin Richtung X, Y, Z

Schutzart

IP65 (IEC-Standard) A"™ 2)

Verlangerungskabel
(optional)

5m,10m, 15 m, 20 m

Anm. 1) EinschlieBlich Anzeigefehler des digitalen Zahlerdisplays (CEU5).

AuBerdem variiert die

Gesamtgenauigkeit nach der Geratemontage je nach Einbaubedingungen

und Betriebsumgebungen. Daher muss der Kunde die Gesamtkonstruktion kalibrieren.
Anm. 2) Der Zylinderabschnitt verflgt nicht tiber ein wasserfestes Gehéuse.

Standardhiibe

Kolben-@ Hub (mm) Herstelloarer
(mm) | 25 | 50 | 75 | 100 | 125|150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 400 | 500 | Hubbereich
12 ® & &®© &6 ¢ & —  — | — | — | — | — |25bis150
20 ® ® & &6 ® & ® ® | — | — | — |25Dhis300
32 — ® & ® & & ©& o O O  — | — [25bis400
40 - —|—1©® |  ® @& & & e @ ® ® 2bhs600
50 - -] =-|—-|—-]|—-|—]|@®|—| ®@| —| @ |25Dbis600
63 — |- =|=]—-|—-|—]|®|—| ®| —| @ |25bis600

+ Informieren Sie sich bei SMC Uber Hilbe auBerhalb des Standardbereichs.
Bei einem Kolben-g von 12 mm und Hubléngen ab 100 mm ist besonders auf exzentrische Lasten an der Kolbenstange

zu achten.

SVC
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Serie CE1

Gewicht (ohne Befestigungselement / Stecker) Signalgeber-Einbaulage

kg (ohne Befestigungselemente)

_ Auf Seite 29 finden Sie die Abmessungen fir die
Kolben-o Zylinderhub (mm) korrekte Signalgeber-Einbauposition (Hubende).
(mm) 25 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 400 | 500
12 028032]035|039|042(046| - | - | = | = | = | -
20 0.48 | 0.55 | 0.62 | 0.69| 0.76 | 0.83 | 0.9 | 0.97 - . - -
32 - 084|095 | 105|116 |1.26 | 1.37 | 148 1.69 | 1.9 - -
40 - - - 158 | 1.71|1.83 | 1.96 | 2.08 | 2.33 | 2.58 | 3.08 | 3.58
50 - - - - - - - |326| - |39 - |536
63 - - -1~ - | - | - |404| - |484]| - |644

Anm. 1) Bei der Ausfiihrung mit einer Sensorkabelldnge von 0.5 m ohne Stecker (CE1LJJ-00Z) sind 40 g
von dem oben genannten Gewicht abzuziehen.
Bei der Ausflihrung mit einer Sensorkabelldange von 3 m mit Stecker (CE1JJ-0JL) sind 160 g
zum oben genannten Gewicht hinzuzurechnen.
Bei der Ausflihrung mit einer Sensorkabelldnge von 3 m ohne Stecker (CE11J-CJZL) sind 120 g
zum oben genannten Gewicht hinzuzurechnen.

Anm. 2) Das Gewicht des Befestigungselements wird mit dem Kompaktzylinder geteilt (Serie CQ2). Siehe
dafir Katalog der Serie CQ2.

Abmessungen Kolbenstangenmutter

(SerienmaBig ist 1 Stk. im Lieferumfang enthalten.) Material: 212, 220 Stahl
232 bis 963 Walzstahl

20
y (mm)
. N Verwendbarer
Bestell-Nr. | Kolben-o d H B C D
y (mm)
H NTJO15A 12 M5 4 8 9.2 7.8
NT-02 20 M8 5 13 [15.0 | 12.5
NT-04 32,40 |Mi14x15| 8 22 254 | 21.0
NT-05 50,63 |M18x1.5| 11 27 |31.2 | 26

Elektrischer Anschluss
Ausgangsart Eingang/Ausgang

Das Ausgangssignal des Zylinder mit Weg-Mess-System ist eine Ein- und Ausgang des Zylinders erfolgen (iber ein abgeschirmtes, verdrilltes Kabel
A/B-Phasendifferenzausgabe (offener Kollektor) wie in der Abbildung unten mit @7 aus dem Sensorbereich und einen Stecker.

dargestellt.
Das Verhaltnis von zuriickgelegter Strecke und Signalausgabe des Zylinders Anordnung der Steckerstifte
mit Weg-Mess-System basiert darauf, dass pro 0.1 mm Bewegungsstrecke ein
Impulssignal an den beiden Ausgangsterminals A und B ausgegeben wird. E’EZ? A
Der Sensor fiir den Zylinder mit Weg-Mess-Zylinder erreicht die maximale Phase B
Ansprechzeit bei einer max. Zylindergeschwindigkeit von 1500 mm/s (15 kcps). (gelb) )
.. Zylinderbewegung COM (0V)

(WeisB) 0.1 02 03 in mm
Tt W“Aus abe Phase A Ausgabe-Anschlussschema des  Ansicht von hinten
; 9 Zylinders mit Weg-Mess-System (braun, blau)

i :d 3 "Ausgabe Phase B Signaltabe"e

Lyinder it Wegess Sysem; | | ‘ Kabelfarbe Signalbezeichnung Symbol
(Gelb) Steckerstift
- weiB Phase A A
gelb Phase B B
braun, blau COM(0 V) C,D
rot 12 V, 24 V (Spannungsversorgung E
schwarz | 0V (Spannungsversorgung) F
(Schirm) Schirm G

11
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Konstruktion

Zylinder mit Weg-Mess-System Serie CE1

212, 020

@@@f@@z@@f@@

7]

240 bis 363

2032

6

0ppERe

1
1

i)

LG é@%é XE@\@\E é@éké@%ﬁo\@.

Stuckliste Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Zylindergehéuse Aluminiumlegierung 18 | Kolbenfiihrungsband Kunststoff 240 bis 063
» |zylinderkopt .N'Iessmq 012’. 20 19 | Kolbenstangenmutter Stahl 012'. 220
Aluminiumlegierung 032 bis 963 Walzstahl 32 bis 963
3 |Zylinderdeckel Aluminiumlegierung 20 | Sensor-Einstellplatte kalt gewalzter Spezialstahl
Magnetisches Material 212 21 | Sicherungsring Stahl
4 Kolben — - - -
Aluminiumlegierung | 920 bis 063 (eingebauter M 22 | Kunststoffmagnet —
5 |Kolbenstange Rostfreier Stahl 23 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube Stahldraht
6 |Zylinderkopfscheibe Aluminiumlegierung 24 | Senkkopf-Kreuzschlitzschraube Stahldraht
7 |Sensoreinheit — 25 | Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl
8 |Sensor-Einstellelement Rostfreier Stahl 26 |Federscheibe Stahldraht
9 |Sensor-Einstelleinheit — 220 bis 963 27 | Gehdusedichtung NBR
10 | Stift Rostfreier Stahl 212 bis 832 28 | Gehauseschraubendichtung NBR
11 |Sensorfiihrung Verbundlagermetall 232 bis 963 29 | Kolbendichtung NBR
12 |Gehé&useeinstellmutter Stahl 32 bis 263 30 | Abstreifer NBR
13 |Dampfungshiilse A Walzstahl 240 bis 263 31 | Dichtung NBR
14 |Dampfungshiilse B Walzstahl 240 bis 263 32 | Dampfungsdichtung NBR
15 |Dampfungseinstellschraube — 240 bis 263 33 | Kolbendichtung NBR
16 |Kolbenmutter Walzstahl 240 bis 263 34 | Anschlussdichtung NBR
17 |Anschlussverbindung Rostfreier Stahl 240 bis 263 35 | Verbindungsdichtung NBR
36 | Ventildichtung NBR
37 | Dichtung Ventil-Sicherungsring NBR
38 | Halter fiir Signalgeberausfiihrung Aluminiumlegierung 212

O

= \Wenden Sie sich fir den Austausch der Dichtungen bitte an SMC, da es
dadurch sonst méglicherweise zu einem fehlerhaften Betrieb kommen kann.

12



Serie CE1
o1 2, g 20/abmessungen

Gewindebohrung beidseitig

CE1B| Kolben-o H Hub |

91 500 or 3000 ; K 2-fNthough
] " 4—0thread depthR
H Metal connector |
——\_\ "'.\ E AN )
'\_\}_‘ ,..I \ ‘ _E /1 ‘-f ]
B - == I = of x| 2|Qw
T i =2 Zi
C ihl A
L 18 f . .
L | B + Stroke R I_ M i
[ A+ Stroke , — E 175
G -
= 33 = o_p
—_— O " (portsize)
1 ) .
| ] I _ -
; = o]
‘:H =
=%
~ 1B
p 0 - -
(mm)
Kolben-g (mm) Standardhub A B (o] D E G H I K L M
12 25, 50, 75, 100, 125, 150 93.5 69 15 6 25 425 M5 16 52 24.5 15.5
20 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175,200 106 78 15.5 10 36 5815 M8 10 8 28 25.5
Kolben-g (mm) N (o) P Q R *T Vv Y
12 - M4 M5 47 7 53.5 22 7
20 59 M6 M5 50 IS 62.5 36 5

# Auf Seite 3-194 finden Sie Angaben zur mitgelieferten Kolbenstangenmutter. = Abmessungen mit Signalgebermodell D-F79W.

13
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Zylinder mit Weg-Mess-System Serie CE1

FuBbefestigung
CE1L| Kolben-g | Hub |

4-0
(Spezialhutschraube)

- s
= HE
' gt
r LB
LA LS + Hub
‘ A + Hub
Flansch vorn
CE1F| Kolben-g [ Hub |
== =—= —f =4 N
L B S
@ " © < 20FD
—————T71m
i 1T
2-0
FL (Spezialhutschraube)
FZ
Flansch hinten
CE1G| Kolben-g | Hub |
—__——1 ) Ldl v ]
e
2-oFD $' ¢-
L r“_ﬂ ,nﬂ
L = 1 —
2-0
(Spezialhutschraube) FL
FX . A + Hub
FZ
Gabelbefestigung
CE1D| Kolben-g [ Hub
i;j [_=— 1¢ =4
© =
> N\ -
T 3%
HH—JB e s B
== Tl
1 |
J
2-0 CD Bohrung H10 C|
(Spezialhutschraube) o onrung %:9.
Welle dg Cw RR
CL + Hub
A + Hub
(mm)
Kolben-g FuBbefestigung Flansch vorn, Flansch hinten | Flansch hinten Gabelbefestigung
(mm) A |FA|LB|LD|LE|LH|LL|LS|LX|LY|LZ|FD|FL |FV|FX|FZ A A [CD|CL|CU|CW|CX|CZ|RR
12 106 45| 8 451|295/ 17 |2 |85 |34 |52 | 44 |45|55| 25 | 45 | 55 99 1135 5 1075/ 7|14 | 5 |10 | 6
20 121 58(92|66|42 | 24 | 3.2|96.4| 48 |66.5| 62 | 6.6 | 8 39 | 48 | 60 114 133| 8 [124| 12 | 18 | 8 |16 | 9
ZS\NC 14



Serie CE1
032, 940, 850, ©63/Abmessungen

Gewindebohrung beidseitig
CE1B| Kolben-g H Hub |

2-p
Q 1 (AnschluBgroBe)
Metallstecker
w1
v
M14 x 1 0
Q
38
4-gN durchgehend
8-O Gewindetiefe 20
91 500 oder 3000
N~
Q
4 - -
; - ——fff>o0] |
gl =1V = —%@E* w ©
N/
Cc
X | b
L B + Hub z =
A + Hub M
E
T
(mm)
Kolben-g (mm) Standardhub A B C D E F G H | J K
32 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250,300 131 90 27 16 45 49.5 64 M14x 1.5 14 4.5 14
40 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 400,500 177 136 27 16 52 57 71.5 M14 x 1.5 24 5 14
50 200, 300, 500 193 144 32 20 64 71 85.5 M18 x 1.5 22.5 7 18
63 200, 300, 500 194 145 32 20 77 84 98.5 M18 x 1.5 21 7 18
Kolben-g (mm) L M N 0 P Q T X V4
32 41 34 55 M6 Rc(PT) 1/8 56 57.5 30 14
40 41 40 5.5 M6 Rc(PT) 1/8 62 64.5 30 14
50 49 50 6.6 M8 Rc(PT) 1/4 61.5 76.5 35 19
63 49 60 9 M10 Rc(PT) 1/4 64 89.5 35 19

+ Auf Seite 11 finden Sie Angaben zur mitgelieferten Kolbenstangenmutter.

15
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Zylinder mit Weg-Mess-System Serie CE1

FuBbefestigung

CE1L| Kolben-g H Hub |

Flansch vorn

Flansch hinten

@
@ &
fHEE——= — — @ =+ L
o i i 3
™)
T o ! NT
bd LX | \ 40
LA LS + Hub 4-olD Lz (Spezialhutschraube)
A + Hub LY
CE1F| Kolben-g [ Hub |
4-gFD
mé_"—ﬂﬂ_ﬁ 0 =1 — ==
= Tt e
1o s -
i ——e—— % =+ B © ="
M =l
(7 |
FL FX
A + Hub Fz 40
(Spezialhutschraube)
FG
CE1G| Kolben-g [ Hub |
4-oFD
== e m =T ﬂﬂ 1 I —
S0 N
= T [
B > _ | - P
i N |
(GEREZO -
FL
FX
A + Hub
Fz 40
FG (Spezialhutschraube)

Gabelbefestigung

CE1D | Kolben-g H Hub |

M\
_|1£ =
N
—/
oCD Bohrung Hio
Welle do &
CW |RR|
CL + Hub
A + Hub
(mm)
. . Flansch .
Kolben-g FuBbefestigung Flansch vorn, Flansch hinten hinten Gabelbefestigung
(mm) A |[LA|LB|LD|LE|LH|LS[LT|LX|LY|LZ|FD|FG|FL[FT|FV|FX|FZ| M A A [CD|CL|CU|ICW|CX|CZ|RR| T
32 148 | 5.8 | 112 | 6.6 | 525 | 30 | 1124 | 65 | 57 | 725| 71 |55(695| 8 |59 | 48 | 56 | 65 | 34 139 161 | 10 | 151 | 14 | 20 | 18 | 36 | 10 |575
40 1%2| 7 |112|6.6| 59 | 33 |1584|715| 64 |795| 78 |55|765| 8 |655| 54 | 62| 72 | 40 185 209 | 10 [ 199 | 14 | 22 | 18 | 36 | 10 |64.5
50 457 | 8 | 147] 9 | 71 |39 |1734(835|79 |94 |95 (66|91 | 9 |78 |67 |76 |89 |50 202 235| 14 | 221 |20 | 28 | 22 | 44 | 14 |765
63 2192 | 9 | 162 | 11 (845 | 46 | 1774 | 97 | 95 | 1095 113 | 9 | 107 | 9 | 91 | 80 | 92 | 108 | 60 203 238 | 14 | 224 | 20 | 30 | 22 | 44 | 14 [895
+ Abmessungen mit Signalgebermodell D-F79W.
% S\NC 16



Serie CEU Serie CE c €
Zahler/Verlangerungskabel oS>
— RoHS>

Bl Multi-Counter

Bestellschliissel

CEU5

Bestellnummer

Grundausfiihrung Versorgungsspannung I e R Y e T D
Zsvc MULTI COUNTER:CEUS5
. 24VDC ‘ [COUNT | [PRESET | [ FUNC. |
Ausgangstransistor R52320
— NPN .‘ ':,' ,:‘ ,'-,‘ ) ,‘
P PNP —
ACN)D 240VCOM OUT10UT20UT30UT40UTS.STOP HD—SD—SGDRS -232C|
» Externer Ausgang NN T
- RS-232C
B RS-232C + BCD

Anschlussmethode

| I —

© © Verlangerungskabel
it 0 0
© ©

Préazisionszylinder mit Weg-Mess-System

[ — e — w— ] [ ———
A COM B COMDCI2VGND F.G. R.S. HOLD COM BANK1 BANK2

Zswc MULTI COUNTER:CEUS

Wenn der Abstand zwischen Prazisionszylinder mit
Weg-Mess-System und Multi-Counter tGber 23 Meter
betréagt, verwenden Sie eineUbertragungsbox.
(CE1-H0374)

Beim Wechseln der Verdrahtungskombination von
WeifB3-A/blau-COM und gelb B/Braun-COM die
Kombination von Weif3 B/blau-COM und gelb-
A/Braun-COM, wird die Zahlrichtung umgekehrt.

. . . . . . i RS-232
BCD-Ausgang (siehe Seite 26), Funktion ist nur fiir GEUS [JB-LJ verfiigbar. |_||J : 8&1 g:z 83%50 (Bankausvfahsle?fahren)
(1) BCD-Ausgangsanschluss: D-Sub half pitch Stecker « Binérausgang (31 Punkte)
(integriert in CEU5[IB-D) D x 10M-36S (hergestellt von Hirose Electric Co., Ltd.)
(2) verwendbare Stecker: D x 30AM-36P (Stopfen: Hergestellt von Hirose Electric Co., Ltd.) *
D x 30M-36-CV (Gehause: Hergestellt von Hirose Electric Co., Ltd.)*
Andere austauschbare, im Handel erhéltliche Kabel mit Stecker kénnen auch
verwendet werden.
* PressschweiBwerkzeuge werden zum AnschlieBen der unten genannten Steckermodelle (Stopfen,
Gehause) und Kabel benétigt (separat bestellen). Die folgenden Produkte, mit vorkonfektionierten Steckern
und Kabeln, sind auch erhéltlich. Kontaktieren Sie den Hersteller (Misumi Corporation) direkt.
SHPT-H-A-36-#: Gerade Steckverschraubung auf einer Seite, abgeschnittenes Kabel auf der anderen Seite
SHPT-HH-A-36-+: Gerade Steckverschraubungen auf beiden Seiten
x 0,2 bis 50 (bezieht sich auf die Kabellange. Einheit: m)

17
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Multi-Counter/Technische Daten

Zahler

Serie CEU

Modell CEU5-D \ CEU5P-D \ CEU5B-D \ CEU5PB-D
Ausfiihrung Multi-Counter

Montage Gehausemontage (DIN-Schiene oder Direktmontage)

Betriebssystem Addition-Subtraktion

Betriebsarten

Betriebsmodus, Dateneinstellmodus, Funktionseinstellmodus

Reset-System

externe Reset-Klemme

Display-System

LCD (mit Hintergrundbeleuchtung)

Angezeigte Stellen

6-stellig

Speicherung
{Speichermedium}

Einstellwert (immer gespeichert), Zahlwert (umschalten zwischen speichern/nicht speichern)
{E2ROM (Warnanzeige nach ca. 800.000maligem Uberschreiben: E2FUL)}

Eingangssignal

Zahleingang, Steuersignaleingang (Reset, Speichern, Bankauswahl)

Zahleingang

spannungsfreier Impulseingang

Impulssignal-System

90-Phasendifferenzeingang Anm- 1)/ getrennter AUF/AB-Eingang Anm. 2)

Zahlgeschwindigkeit

max. 100 kHz Anm- 1)

Steuersignaleingang

Spannungseingang (12VDC oder 24VDC)

Sensor Spannungsversorgung

12 VDC 10%, 60 mA

Ausgangssignalart

einstellbarer Ausgang, Zylinderstoppausgang

‘ einstellbarer Ausgang, Zylindersto

ppausgang, BCD-Ausgang

voreingestellte Ausgangskonfiguration

Vergleich/Halten/Impuls (100 ms)

Ausgabesystem

getrennte 5 Ausgénge, BCD- Ausgang

Ausgabeverzégerungszeit

max. 5 ms (bei Normalausgabe)

Kommunikationssystem

RS-232C

NPN offener Kollektor

Ausgangstransistormodus
MAX. 30 VDC, 50 mA

PNP offener Kollektor
MAX. 30 VDC, 50 mA

NPN offener Kollektor
MAX. 30 VDC, 50 mA Anm.3)

PNP offener Kollektor
MAX. 30 VDC, 50 mA Anm.2)

Versorgungsspannung 24VDC (10%)

24VDC (10%) 24VDC (10%)

24VDC (10%)

Leistungsaufnahme max. 10 W

max. 10 W max. 10 W

max. 10 W

Priifspannung

zwischen Gehause und AC-Kabel: 1500 VAC tber 1 min
zwischen Gehéause und Signalerdung: 500 VAC Uber 1 min

Isolationswiderstand

zwischen Gehause und AC-Kabel: 500 VDC, 50 MQ min.

Umgebungstemperatur 0 bis 50°C (ohne Gefrieren)
Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% rel. Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensation)
Rauschwiderstand Rechteckwellenrauschen aus Rauschsimulator (Impulsdauer 1 us) zwischen Spannungsversorgungsanschliissen 2000 V, I/O-Leitung 600 V

Erschiitterungsfestigkeit

Bestandigkeit 10 bis 55 Hz; Amplitude 0.75 mm; X, Y, Z je 2 Stunden

StoBfestigkeit

Bestandigkeit 10 G; Richtung X, Y, Z je 3 Mal

Gewicht

max. 350 g

Anm. 1) 90-Phasendifferenzeingang

Phase Al I ‘ | ‘
: : | Abmessungen
Phase BJT 1 1 1
EA}BECJDE T
1 t ;
. — o &
A Zahlung der Eingangsimpulsdauer e}
B:
c: 2.5 us sind min. erforderlich i
D: ——— 1
t :10 us sind min. erforderlich.
24 x M3
Zahlgeschwindigkeit f ! S 100000Hz -
=—= — = L\)
t7 0xi0% 1o! Plelelelclelelelklelele 1+
(ca: 100kHz) m 'y
. % A M DC12V GND _F.G. RS. HOLD M_BANK1 BANK2
& £ Zswc MULTI COUNTER:CEU5
Anm. 2) AUF- / AB-Eingang Bedingungen Eingangskurvenform: pasy T s
bei max. 100 kHz muss die AUF-/AB-Kurve wie folgt o E ) R5232L0 ol Y o
aussehen. - r gl .l l:.l ':l 'l"l 'l"l 0 o ®
= an) am wmV ©
Igggl-s :SE/V I ® Z‘ ACAUV COUUUUUTOF RGbRSZ
(]
[a)
! ! \\J Em { = JYQ-\@@@@@@@@'%{H
AB- +12v ' Bus — | 5
; 5us 1z
Impuls ~ 10% ‘ ' 5us | ; 10 ]
3 :_—N Sus ! 335 4-04.5 )
i | —
) : 113 0.2
Anm. 3) 15 mA bei Ausgabe von BCD.
125
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Serie CEU

Verdrahtung mit externen Geraten

<Verdrahtung mit Multi-Counter CEU5>

1. Verdrahtung der Spannungsversorgung fiir Impulszéhler

Verwenden Sie fiir den Impulszéhler eine
Spannungsversorgung von 90 bis 264 VAC, 50/60 Hz
oder 21.6 bis 26.4 VDC, min. 0.4 A.

2. Verdrahtung des Steuersignaleingangs
(Auswahl unter Reset, Hold, Bank)
Der firr die einzelnen Steuersignale verwendete
Transistor muss mindestens flr eine Stromstarke
von 15 mA ausgelegt sein. Die Haltezeit des
Resetsignals sollte mehr als 10 ms betragen.
Bankauswahl und Hold funktionieren nur bei
aktivem Eingangssignal.
Der Bezugspunkt COM ist fiir alle Eingangssignale
identisch. Dies gilt sowohl fur NPN- als auch fur
PNP-Eingénge. Verwenden Sie 24 VDC oder 12
VDC als Spannungsversorgung von COM.
SchlieBen Sie bei der Verwendung von PNP DC-
bzw. bei NPN DC+ an.

Steuersignaleingang CEU5

loom

3. Ausgangsschaltkreis

Es gibt zwei Ausgéange, den offenen NPN-Kollektor und den offenen PNP-Kollektor.
Die maximale Leistung betrégt 30 VDC, 50 mA. Werden dieser Spannungs-/Stromwert bei dem
Betrieb der Controller tiberschritten, kdnnen Beschadigungen des Schaltkreises die Folge sein.
Daher dirfen angeschlossene Geréate diese Bemessungswerte nicht tiberschreiten.

Typ CEUS[I-C]

CEU5PLI-0J

Ausgangstransistor NPN

ouTt
ﬁ : com T
ouT?
max.

com T [30VDC 50mA

OUTS

com T

Anschluss-

methode

f\fj\

Ausgangstransistor PNP

OUT1 .Lasl
>—ﬁ( coMm T
ouT2 Tt
— { B { e,
ﬁ

coM T [ 30vDC, 50 mA

ouTs @1
com T

N\

* Das COM des Eingangsschaltkreises und COM des Ausgangsschaltkreises sind jedoch elektrisch

voneinander isoliert.

>:XZ ZX D1 kQ Steuersignaleingang J‘Foder ‘Lr

19
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M Verlangerungskabel

Bestellschliissel

zahler Serie CEU

CE1-R

Kabellénge Kabeloption

05 5m — | Verlangerungskabel
10 10m c Verlangerungskabel
15 15m und Stecker

20 20 m

O
3

Verléangerungskabel

CE1-RO E] =

Stecker fir seitlichen Anschluss an Zylinder mit Weg-Mess-System (Baugruppe)

cer-rooc [ ]

ceroe [T AN E] ==

20



Serie CEU

Betriebsbedingungen fiir die jeweiligen Ausgabearten

Impuls-Ausgang

ohne Toleranzbereich

mit Toleranzbereich

Wenn der Zahlerwert den voreingestellten Wert
Uberschreitet, wird der Ausgang fiir 100 ms eingeschaltet.

voreingestellter Wert

Wenn der Zahlerwert die Summe aus voreingestelltem Wert
+ Toleranzbereich Uberschreitet, wird der Ausgang fir
100 ms eingeschaltet.

voreingestellter Wert
A B

l To\eranzbereich Toleranzbereich
Zahlrichtung (=) : (+) Zéahlrichtung (=) +)
bei Bewegung in Richtung (+) OUT m bei Bewegung in Richtung (+) OUT m
bei Bewegung in Richtung (=) OUT m bei Bewegung in Richtung (=) OUT m—
Halteausgang
ohne Toleranzbereich mit Toleranzbereich

Wenn der Zahlerwert den voreingestellten Wert iberschreitet,
wird der Ausgang eingeschaltet und gehalten.

Der Ausgang wird zurlickgesetzt, wenn die Stromversorgung
abgeschaltet, das Resetsignal eingegeben oder das der
Einstellwert verandert wird.

voreingestellter Wert

Zéahlrichtung ) l (+)

—_—

bei Bewegung in Richtung (+) OUT I

bei Bewegung in Richtung (=) OUT 1

bei Bewegung in Richtung (+) OUTJ:

Wenn der Zahlerwert die Summe aus voreingestelltem Wert +
Toleranzbereich iberschreitet, wird der Ausgang eingeschaltet.
Der Ausgang wird zurlickgestellt, wenn die Stromversorgung
abgeschaltet, das Resetsignal eingegeben oder der Einstellwert
veréandert wird.

voreingestellter Wert

A

Toleranzbereich | Toleranzbereich
] :

Zahlrichtung ) : : (+)

_—

bei Bewegung in Richtung (-) OUT L

Vergleichsausgang (COMPARE)

ohne Toleranzbereich

mit Toleranzbereich

Der Ausgang wird nur eingeschaltet, wenn der Zahlerwert mit
dem voreingestellten Wert tGbereinstimmt.

voreingestellter Wert

Zahlrichtung ) l (+)

R S—

bei Bewegung in Richtung (+) OUT ‘

-—

bei Bewegung in Richtung (-) OUT ‘

Wenn der Zahlerwert die Summe aus voreingestelltem Wert
+ Toleranzbereich (berschreitet, wird der Ausgang
eingeschaltet.

voreingestellter Wert

Toleranzbereich | Toleranzbereich

-——— -

Zahlrichtung ) (+)

bei Bewegung in Richtung (+) OUTJ; L

bei Bewegung in Richtung (-) OUTh

21
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zahler Serie CEU

CEUS5 Betrieb

Teilebezeichnung Externe
) Spannungsversorgung
Impulseingédnge  (Sensor) Steuersignaleingang
/—/% /‘H e & N

[ — [ — [ m— u [ — — ——
A COM B COMDC12V GND F.G. R.S. HOLD COM BANK1BANK2

Zs\c MULTI COUNTER:CEU5 BCD-
Ausgangsstecker

COUNT PRESET | UC - (seitlich)
[l i T R )
(g e I g

Display

Bedientasten

AC100~240V COM_OUT1 OUT2 OUT3 OUT4 OUT5S.STOP RD__SD SGRS-232C
—u e e e e — — [ e —1

N . S

Spannungsversorgung Ausgénge Kommunikationsanschliisse

Displayausschnitt
¢ Oberer Toleranzwert

* Modusanzeigen « Funktionen
r 2 N (PRESCL, OFFSET, STOP, OUTPUT,
INPUT, BACKUP, RS-232, UNIT)
. ) vy 4w - - « Zahlwert * Ausgangsart
. \Blg:]:inl:;;ellun snr ‘ .-‘ -‘ . ‘ * Zahlenwert * Eingangsart
. Multiplikationg . ' -' '. l-' L' . Zahlenw.ert/lmpuls * Backup
* Offset-Einstellung * RS-232C

e Zylinderstoppausgang  * Modell-Nr.

N J\ J
v

* Ausgangskonfigurations- « Ausgangssystem (bin) /Ausgangszustandsanzeige
anzeigen * Unterer Toleranzwert
* Angeschlossenes Modell (CEP1, CE1, MANUELL)
* RS-232C Kommunikationsgeschwindigkeit (bps)

Tasten und Funktionen

Taste Funktion
Moduswechsel. Wechselt unter allen Betriebsbedingungen in den néchsten Modus.
MODE Setzt keine Werte oder Daten.
SEL. Setzt den Cursor auf den néchsten Punkt. Setzt keine Werte oder Daten.
SET Schreibt die angezeigten Daten, die eingestellt werden, in den Speicher.
RIGHT Verschiebt den Cursor bei Einstellung von Zahlenwerten nach rechts.
LEFT Verschiebt den Cursor bei Einstellung von Zahlenwerten nach links.
UP Andert den Inhalt einer Einstellung. Erhéht den Wert bei Einstellung eines Zahlenwertes.
DOWN Andert den Inhalt einer Einstellung. Verringert den Wert bei Einstellung eines Zahlenwertes.

Die Hinweise auf "Richtungstasten” in den Erlauterungen zur Bedienungsmethode meinen die 4 Tasten RIGHT, LEFT,
UP und DOWN.

22
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Serie CEU

CEUS5 Betrieb

Modusreihenfolge mit
Modustaste

Grundsatzliche Bedienung

e/ Taste SET| : Schreibt in allen Betriebszustanden von (1) bis (5) die angezeigten
Daten in den Speicher und wechselt zu (1).

| Taste SEL. | : Wechselt zum nachsten Punkt, speichert aber keine Daten.

¢ Taste MODE | : Wechselt in allen Betriebszustdnden in den ndchsten Modus,
speichert aber keine Daten.

Y
|Dzahimodus \

¢ Richtungstasten: LEFT/RIGHT zum Wechseln zwischen den Zeichen,
UP/DOWN zum Erhéhen oder Verringern der Zahlenwerte.

1. Erlauterungen zum Display im Zahimodus

Normales Ausgabedisplay Binares Ausgabedisplay
Anzeige der aktuellen Ausgangsbank Anzeige nur, wenn identisch mit Voreinstellung

Taste MODE

o

NO.

e

g
g
c
c
g
g

bon
/ Anzeige des Ausgangszustands der Anzeige der
‘@Voreinstellmodus ‘ einzelnen OUT-Terminals Binarausgangseinstellung

2. Einstellen des Voreinstellmodus

Auswahl der Voreinstelinr.

3
[
[

-‘
-

e Mit den Tasten UP/DOWN eine Zahl zwischen 1 und 31
fur die Voreinstellung wéhlen.

e Mit der Taste SEL. zum nachsten Punkt wechseln.

Taste MODE

.-
-

C3

Einstellen des Voreinstellwertes

¢ Mit den Tasten LEFT/RIGHT zwischen den Zeichen
wechseln und mit den Tasten UP/DOWN die jeweiligen
Werte erhdhen oder reduzieren.

e Mit der Taste SEL. zum nachsten Punkt wechseln.

Taste MODE

Einstellen der oberen Betriebsgrenze

* Die Zahlenwerte mit den Richtungstasten wie oben
erlautert einstellen.

* Wenn ausgewahlt wird, wird die untere Betriebsgrenze
geldscht und die -Einstellung ist méglich.

e Mit der Taste SEL. zum nachsten Punkt wechseln.

o d
U

c
£
]

Einstellen der unteren Betriebsgrenze
* Die Zahlenwerte mit den Richtungstasten wie oben
erlautert einstellen.

* Wenn bei der Einstellung der oberen Betriebsgrenze
ausgewahlt wird, wird dieser Punkt nicht angezeigt.

¢ Mit der Taste SEL. zum nachsten Punkt wechseln.

|@Funktionsmodus

Einstellen der Ausgangskonfiguration

¢ Mit den Tasten UP/DOWN zu 1SHOT, HOLD oder
COMPARE wechseln.

* Die Einstellung mit der Taste SET speichern.

£
fan ]
[nin}

(
-‘
-‘
-—

.‘
-
.‘
-
=
| ]

.-
-
.-
-

REE+C OO DO00 | e Die Taste SEL. wechselt zu einem anderen Punkt, ohne
die Einstellung zu speichern.
Taste SET

23 % S\NC



zahler Serie CEU

® Erlduterung zu den Einstellungen im Funktionsmodus
Wenn die Tasten UP/DOWN gedriickt werden, wéhrend eine Modusbezeichnung blinkt, wird zu einem anderen Einstellmodus gewechselt.
Wird die Taste SEL. betatigt, wechselt die Cursorposition und die Einstellung des angezeigten Modus kann gedndert werden.

Modusbezeichnung )

©% (1)
- * Der Skalier-Einstellmodus wird eingestellt, indem man die
| Vorskalierung | X4 PRESE Taste SEL. driickt, wahrend PRESCL blinkt.

A

FUNC Auswahl des angeschlossenen Modells
L e Mit den Tasten UP/DOWN zwischen CEP, CE1 oder MANUAL wéhlen.
N N N N’
] ‘ ] ‘ ] ‘ ] ‘ ] ‘ ‘ ¢ CEP1, CE1 auswahlen: Die Einstellung mit der Taste SET speichern
] und zu (1) zurtickkehren.
rTERP * MANUAL auswahlen: Wechselt zum nachsten Punkt, wenn die
Taste SEL. gedriickt wird.

_—
®
-
-
)
(7]
Z
]
3
m
r

Einstellen der Multiplikationsfunktion
-X D e - e L * Mit den Tasten UP/DOWN x1, x2 oder x4 auswéhlen. x4 bedeutet
Vareavivent Multiplikation mal 4.

bl
c
z
O

e Mit der Taste SEL. zum nachsten Punkt wechseln.
mAAuAL

Einstellen des Skalierwertes
1 [}
! PRESLL ¢ Die bei jeder Zahlung zu addierende Zahl einstellen.

¢ Mit den Tasten LEFT/RIGHT zwischen den Zeichen wechseln und mit
den Tasten UP/DOWN die jeweiligen Werte erhdhen oder reduzieren.

* Mit der Taste SEL. zum n&chsten Punkt wechseln.

—_

=y
N—
Bl

T - e,

—
QD
(7]
—t
(1]
(72}
m
r

Einstellen der Dezimalpunktposition
X ! . . - . .
-‘ -‘ -‘ -‘ -‘ "‘ * Die Dezimalpunktposition mit den Tasten LEFT/RIGHT verschieben.
HENREEI ¢ Die Einstellung mit der Taste SET speichern.
' ' 4 . ¢ Die Taste SEL. wechselt die Cursorposition, ohne die Einstellung zu
L speichern.

| Offset |

* Der Offset-Einstellmodus wird eingestellt, ¢ Die Zahlenwerte mit den Richtungtasten einstellen.
indem man die Taste SEL. drlickt, wahrend o Die Fi : :
OFFSET blinkt. D!e Einstellungen mit der Taste SET splellchern.

¢ Die Taste SEL. wechselt die Cursorposition,

ohne die Einstellung zu speichern.
Taste SEL.

i
| Stoppausgang |
Ppapisgang (N N
* Wenn die Taste SEL. gedriickt * Die Zahlenwerte mit den
wird, wahrend STOP blinkt, ist der . Dehtungtasten enstelen. e
Einstellmodus fir die « Die Einstellung mit der Taste SET

Stoppausgangswartezeit speichern.

ausgewahlt. « Die Taste SEL. wechselt die

Cursorposition, ohne die
Einstellung zu speichern.

24
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Serie CEU

CEUS5 Betrieb

34 :

| Ausgangssystem | - |
1 norm )
« Der Einstellmodus fiir das * Mit den Tasten UP/DOWN zwischen
Ausgangssystem wird eingestellt ngrm_alem und b_|narem Ausgang wghlen.
: . N * Die Einstellung mit der Taste SET speichern.
indem man die Taste SEL. driickt, « Die Taste SEL. wechselt die
wahrend OUTPUT blinkt. Cursorposition, ohne die Einstellung zu
speichern.

@

-
p—
S
Ung
S/
N

\Eingangssystem ‘ 'l 197
A -
. . * Mit den Tasten UP/DOWN zwischen

* Der Einstellmodus fiir das Phasendifferenzeingang (2 PHASEN) und
Eingangssystem wird eingestellt, getrenntem Eingang (UP-DOWN) wahlen.
indem man die Taste SEL. driickt, * Die Einstellung mit der Taste SET speichern.

ahrend INPUT blinkt * Die Taste SEL. wechselt die

wahren : Cursorposition, ohne die Einstellung zu

ichern.

o
@ Y BACKU
Mo o

e i
| Zihlwert-Speicherung| | N o
| Lir i

« Der Einstellmodus fiir die ¢ Mit den Tasten UP/DOWN ON oder OFF
Z&hlwert-Speicherung wird wahlen.
eing\évstem ’?mljem ;a%vélie Taste ¢ Die Einstellung mit der Taste SET speichern.

- = ¢ Die Taste SEL. wechselt die
ElliEnIT(.tdruckt, wahrend BACKUP Cursorposition, ohne die Einstellung zu

speichern.
®r R5-232

(-
| Rs-232C | o Ted BT
bPS
. - * Mit den Tasten UP/DOWN die

* Der Einstellmodus fiir die RS-232C- Kommunikationsgeschwindigkeit
Kommunikationsgeschwindigkeit zwischen 1200, 2400, 4800, 9600 und
wird eingestellt, indem man die 19200 wéhlen.
Taste SEL. driickt, wahrend RS-232 « Die Einstellung mit der Taste SET speichern.
blinkt. ’ « Die Taste SEL. wechselt die

Cursorposition, ohne die Einstellung zu
speichern.
Taste SEL.

®s Y

| Modell-Nr. |

¢ Der Registriermodus fur die * Die Zahlenwerte mit den Richtungtasten

Modell-Nr. wird eingestellt, indem einstellen.
man die Taste SEL. driickt, * Einstellungen von 00 bis 99 sind
wahrend UNIT blinkt. moglich.

* Die Einstellung mit der Taste SET

pecten

Taste SEL.

®o9 _df
| Digitalfilter | 1)

* Mit den Tasten UP/DOWN ON oder OFF wéhlen.
¢ Die Einstellung mit der Taste SET speichern.

Anm.) Wenn die Einstellung des Digitalfilters
(ON/OFF) geéandert wird, wird ein Zahlfehler
verursacht. Setzen Sie den Z&hlwert zuriick.
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Serie CE

Funktionsubersicht (CEUS5)

BCD-Ausgang

Bankfunktion

Bei diesem System wird eine Stelle einer Dezimalzahl als eine
4-stellige Binarzahl ausgedruickt.

Der Zahlwert wird durch den EIN-/AUS-Zustand jedes BCD-
Ausgangs definiert. Bei 6 Stellen sind 24 Ausgénge erforderlich.

Nachstehende Tabelle zeigt das Verhéltnis zwischen Dezimalzahlen
und BCD-Codes.

Dezimalzahl| O 1 2 3 4 5 6 7 8 9
BCD 0000 | 0001 | 0010|0011 | 0100|0101 | 0110|0111 | 1000 |1001

Bsp.) 1294.53 wird folgendermafBen ausgedrickt:
0001 0010 1001 0100 0101 0011

RS-232C

Schnittstellenstandard fir die auf PC’s serienméaBige serielle
Ubertragungsmethode.

Vorskalierung

Diese Funktion erméglicht es, die Millimeter, die durch einen
Impuls angegeben werden, beliebig einzustellen.

Binarausgang

Uber einen Binarsystemausgang von 5 Ausgédngen aus erreicht
werden. Der Zylinderstoppausgang wird als Auslese-Freigabesignal
verwendet.

Bei Ubereinstimmung des
Zahlwerts mit Voreinstell-Nr. 3

Ausgang| D | @ | ® | @ | ®

Muster fir Nr. 3 | Ein | Ein |Aus|Aus|Aus

Ein 31-Punkt-Voreinstellausgang kann ohne Bankauswahlverfahren, |
Die libereinstimmende Voreinstellnummer wird als 5-stellige Bin&rzahl ausgedriickt. i

O
3

Es sind gleichzeitig 5 Punkte fir voreingestellte Ausgénge
moglich. Es kénnen allerdings bis zu 20 Arten von
Werkstiickunterscheidungen usw. vorgenommen werden, indem
die 5 Punkte der voreingestellten Werte als eines von bis zu vier
Quadraten verwendet werden und wéhrend des Betriebs zwischen
deren Einsatz umgeschaltet wird.

Bei Auswahl von Bank 2

Ausgang| O | @ |® | @ | ®
Voreinstellungsnr. [/ 6 108,910,

Wenn zum Beispiel Bank 2 ausgewahlt ist, gelten die
Voreinstellungen 6 bis 10 und wenn der Z&hlwert mit dem
Einstellwert von 6 bis 10, Ubereinstimmt, werden die entsprechenden
Ausgénge D bis ® eingeschaltet.

Entsprechungstabelle Bankauswahlverfahren

Eingang
BANK 2 BANK 1
Bank-Nr.
1 AUS AUS
2 AUS EIN
3 EIN AUS
4 EIN EIN
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Funktionsubersicht (CEU5)

Display-Offsetfunktion

Zahlwertsicherung

Normalerweise kehrt der Zahlwert nach dem Riicksetzen auf den
Wert "0" zurtick. Mit dieser Funktion ist es allerdings méglich, den
Ausgangswert auf einen beliebigen Wert einzustellen.

Speicherfunktion

Bei der Eingabe von "hold" speichert der Zahler den
momentanen Zahlwert. Danach kann der Zahlwert, selbst nach
einiger Zeit, in eine SPS mit seriellem oder BCD-Ausgang o.A.
eingelesen werden.

Einstellen der Voreinstellwert-Toleranzen

Im bisherigen Modell CEU1 konnten die Voreinstellwert-
Toleranzen nur als + eingestellt werden. Ab jetzt ist es allerdings
moglich, eine obere und untere Grenze von + Omm und — Amm
einzustellen.

Durch Einstellung der Voreinstelltoleranz ist eine Leistungssteigerung
bei Teilekontrollen usw. mdglich. Bei einem zu vermessenden
Werkstlick sind fir ein gutes Ergebnis gewisse Toleranzen
einzuhalten. So kénnen beispielsweise im Fall von 10+-%Z%2 am CEU5
diese Toleranzwerte wie angegeben eingestellt werden. Wenn das
Werkstlck innerhalb dieser Toleranzen liegt, wird ein OK-Signal
gesendet.

Bei konventionellen Z&hlern hingegen, wird die Nr.1 auf 9.98 und die Nr.2
auf 10.06 eingestellt. Wenn die Nr. 1 EIN und die Nr. 2 AUS ist, erfolgt
die Akzeptierung. 2 Punkte des Ausgangs werden verwendet, um zu
prifen, ob das Produkt innerhalb der Abmessungstoleranzen liegt oder
nicht. In diesem Beispiel erfilllt ein Voreinstellwert des CEU5 dieselbe
Funktion wie zwei Voreinstellwerte eines konventionellen Zahlers.

Vom Zahler wird das Signal
fur "korrekt" oder "nicht
korrekt" ausgegeben. Dadurch
kann bei der Teileinspektion
Arbeitszeit eingespart werden.

<Einfache Eingabe geman den
Zeichnungsabmessungen>
Toleranzen kénnen mit den
Voreinstellwerten eingestellt werden.

+0000.05
0010.00 0000.00 0010.03 -
<Anzeige <Einstellung, Reset
voreingestellte  der Ausgangsposition>
Eingabe>

Liegen die Werksttick-
abmessungen innerhalb

von +0.05

100.02,
ist das Produkt korrekt.

<Festgestellter Wert>

P
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Bisher wurde bei einer Unterbrechung der Spannungsversorgung
der Zahlwert auf "0" zurlickgesetzt. Diese Funktion aber bewahrt
den zuletzt angezeigten Wert, selbst nach einem Stromausfall.
Die Funktion kann aktiviert oder deaktiviert werden.

Zylinderstoppausgang

Bei der Durchfuhrung einer Werkstickunterscheidung mit Hilfe
eines voreingestellten Z&hlers, war es bisher Ublich, die Zeit, die
der Zylinder ab Betriebsbeginn bis zum Beruhren des Werkstiicks
und Anhalten benétigt, zu schatzen und nach Ablauf der mit einem
Zeitschalter gemessenen Zeit, die Ausgabe abzulesen.

Die Zylinderstoppausgabe erfolgt nun ohne Zylinderbewegung fur
einen gewissen Zeitintervall, was die Zeitsteuerung des
voreingestellten Ausgangs, externen Ausgangs usw. vereinfacht.



Serie CE'1
Signhalgebermontage

Signalgeber-Einbaulage (Erfassung am Hubende) und Einbauh6éhe

D-A9 D-A9CIV
D-M9C] D-M9C1V
D-M9CTW D-MoCIWV
D-M9CJA D-M9JAV

212 bis 220
H=9=T_F::u -
r——
®;
A

232 bis 963
D-A9] D-A9C1V
D-M9] D-MoC1V
D-MoCOW D-MoCIWV
D-M9CIA D-M9CJAV

| — s —

E
I/ = — —1

D-A70 D-F7NT
D-A80 D-F7BA
D-A7CH D-A73C
D-A80H D-A80C
D-F70] D-J79C
D-J79 D-A79W
D-F7O0W D-F7O0WV
D-J79W D-J701V

D-F79F D-F7BAV
212 bis 220
@80
: 0ol ]
A B
232 bis 963

HEeE— % &
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Serie CE1

Signalgeber-Einbaulage (Erfassung am Hubende) und Einbauhéhe

Signalgeber-Einbaulage (mm)
Signalgeber- D-M9CI D-A72/A7C1H/A80H
Typ D-M9oC1V D-A73C/A80C/F7]
D-A9[] D-M9CIW D-A73 D-F79F/J79/F700V
D-A9CIV D-MOCIWV D-A80 D-J79C/F7T00W 2 e
D-M9UIA D-J79W/F7C0WV
Kolben-a D-M9CIAV D-F7BAV/F7BA
(mm) A B A B A B A B A B B
12 37 5.5 41 9.5 38 6.5 38.5 7 43.5 12 35.5 4.5
20 46 12 50 16 47 13 47.5 13.5 52.5 18.5 44.5 10.5
32 54 16 58 20 55 17 55 17.5 60.5 225 52.5 14.5
40 78 38 82 42 79 39 79.5 39.5 84.5 44.5 76.5 36.5
50 81 43 85 47 82 44 82.5 44.5 87.5 49.5 79.5 41.5
63 84.5 40.5 88.5 44.5 85.5 41.5 86 42 91 47 83 39
Anm.) Uberpriifen Sie vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers die Betriebsbedingungen.
Einbauhéhe des Signalgebers (mm)
Signalgeber- D-A7C0H
Typ D-A80H
D-F70]
D-M9C1V D-J79 D-F701V
D-A9V | D-M9OIWV D80 D-F70W D aas D-F7O0WV D-J79C D-A79W
D-M9CIAV D-J79W D-F7BAV
D-F7BA
D-F79F
Kolben-& D-F7NT
(mm) ) U U U U ) ) )
12 20.5 20.5 19.5 20.5 26.5 23 26 22
20 2515 25.5 24.5 25.5 31.5 28 31 27
32 27 29 31.5 32.5 38.5 35 38 34
40 30.5 32.5 35 36 42 38.5 41.5 37.5
50 36.5 38.5 41 42 48 44.5 47.5 43.5
63 40 42 47.5 48.5 54.5 51 54 50
* Signalgeber-Montagewinkel BQ2-012 werden fir GréBen tber @ 32 von D-A9V/MIV/MIWV/M9AVL-Ausfiihrungen nicht verwendet . In diesem Fall zeigen die
obigen Werte den Betriebsbereich, wenn der Signalgeber in der herkémmlichen Nut montiert ist.
Mindesthub fur Signalgebermontage
(mm
D-A90IV D-F700W
D-M9CIWV
Anzahl D-M9C1V D-A70] D-M9C] D-J79W
montierter | D-F70V | D-A80 D-A90 | pESCEY | D-F70 | DMSEN | DAwoh | D-A79W | D-F7BA
Signalgeber D-J79C D-A73C D-F7BAVL D-J79 D-F79F
D-A80C D-F7NT
1 Stk. 5 5 10 (5) 10 15 (5) 15 (10) 15 (5) 15 20 (10)
2 Stk. 5 10 10 15 15 (5) 15 15 (10) 20 20 (15)

Anm.) Die Abmessung in ( ) gibt den min. Hub fir die Signalgebermontage an, wenn es keinen Uberstand des Signalgebers ber die Endflache des Zylindergehduses gibt und der
Raum fur das Biegen des Anschlusskabels nicht eingeschréankt wird. (siehe Abbildung unten).
Signalgeber und Signalgeber-Montagewinkel miissen getrennt bestellt werden.

J
Hr—e e[
— N
Betriebsbereich
(mm)
Signalgebertyp Kolben-@ (mm)
12 20 32 40 50 63
D-A9C](V) 7 9 9.5 9.5 9.5 11.5
D-M9I(V)
D-M9IW(V) 25 4 6 6 6 6.5
D-M9IA(V)
g:ﬁg(?é?zl()((:():) 9.5 12 12 11 10 12
D-A79W 11.5 13 13 14 14 16
D-F70(V)
D-J79(C)
g:;;gx\(s? 4 5.5 6 6 6 6.5
D-F7NT
D-F79F

+ Die Angaben zum Betriebsbereich sind Richtwerte einschlieBlich Hysterese, die
nicht gewahrleistet werden kann (Streuung etwa +30
Umgebungsbedingungen sind betrachtliche Schwankungen méglich.
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Signalgeber-Montagewinkel: Bestell-Nr.

Signalgebermontage Serie CE 1

Signalgeiber- Kolben-@ (mm)
Montagefiéche 12, 20 32, 40, 50, 63
Anschlussseite
C
. Anm. 1) Wenn ein kompakter Signalgeber
ignal- Qe - -
egberty Signalgeber-Montagefléche Signalgeber-Montagefléche auf den drei Seiten montiert wird
9 P ; , . : : (A, B und C oben), die nicht der
nur auf der Seite der Signalgeber-Befestigungsschiene |Anschlussseite A B, C Anschlussseite CE10032 bis 50
@ BQ-1 D BQ-2 entsprechen, werden die oben
(2 BQ2-012 (2 BQ2-012 genannten Signalgeber-Montage-
Zwei Arten der Signalgeber-Montagewinkel Zwei Arten der Signalgeber-Montagewinkel winkel bendtigt. Sie mussen getrennt
werden als Set verwendet. werden als Set verwendet. Einstell von den Zylindern bestellt werden.
Einstell- instell- (Das gleiche gilt bei der Montage
D-A9[] schraube schraube von Kompaktzylindern mit einer
D-A9[1V (nicht (nicht Signalgeber-Befestigungsschiene,
D-M9C] verwendet)| signalaeh /Vefwe“det) jedoch ohne CE10163 bis 100 Nut
D-M9[1V / Ignaigeber 8 fiir kompakten Signalgeber.)
D-MOCIW 8 M°T“de‘f"[‘]ke' Bestellbeispiel:
D-MOCIWV o dr:ﬁicth CE1B32-100-M9BW - 1 Einheit
D-M9JA BQ-2 - 2 Stk.
D-M9LIAV BQ2-012 -+ 2 Stk.
Anm. 2) Signalgeber-Montagewinkel und
Signalgeber werden zusammen
mit den Zylindern versendet.
Anm.3) D-A90 und D-A90V Signalgeber
sind nicht verwendbar mit dem
Produkt mit einem Kolben-@ von 12
(CE1012).
Kolben-@ (mm) (Befestigungsschraube aus rostfreiem Stahl)
Signalgebert Es ist nachstehendes Befestigungsschrauben-Set aus rostfreiem Stahl erhéltlich. Setzen
gnalg yp - =
12 bis 20 32 ‘ 40 bis 63 Sie es bitte in Umgebungen ein, die derartige MaBnahmen erfordern. (Bestellen Sie
D-A7C]/A80 BQ-2 bitte getrennt, da der Signalgeberhalter - fiir BQ-2 — nicht enthalten ist.)
D-A73C/A80C BBAZ2: Fir Ausfiihrungen D-A7/A8/F7/J7
D-A7JH/A80H Die Signalgeber D-F7BA/F7BAV werden bei Auslieferung mit dem oben
D-A79W genannten rostfreien Schrauben des Sets am Zylinder befestigt.
D-F701/J79 Bei Versand eines einzelnen Signalgebers liegen die BBA2-Schrauben bei.
H i : Anm. 5) Fiir Details zu BBA2 siehe Seite 1993 des Signalgeberkatalogs.
D-F70IV BQ-1 BQ-2 gnalg g
D-J79C Anm. 6) Bei Montage der Ausfihrungen D-M9TIA(V) mit anderen Ausflihrungen als
D-F7CIW/J79W @ 32, @ 40 und @ 50, mussen Signalgeber-Montagewinkel BQ2-012S, BQ-2
und das rostfreie Montageschrauben-Set BBA2 getrennt bestellt werden.
D-F7CIWV
D-F7BA/F7BAV . . .
D-F79F/F7NT Gewicht des Signalgeber-Montagewinkels
Bestell-Nr. Signalgeber- . .
Anm. 4) Signalgeber-Montagewinkel und Signalgeber werden zusammen mit Montagewinkel | verwendbarer Kolben-0 | Gewicht (g)
den Zylindern versendet. BQ-1 12 bis 20 15
BQ-2 32 bis 63 15
BQ2-012 12 bis 63 5
o e e e e e e e e e e e e
; Verwendbare Signalgeber |
1 Signalgeberausfiihrung Typ elektrischer Anschluss (Anschlussrichtung) Merkmale 1
1 D-A73 —
1 eingegossenes Kabel (vertikal) - - !
Reed-Schalter D-A80 ohne Betriebsanzeige 1
1 D-A73H, A76H , Kabel (axal) — 1
eingegossenes Kabel (axia
: D-A80H ge9 ohne Betriebsanzeige :
1 D-F7NV, F7PV, F7BV — I
I D-F7NWV, F7BWV eingegossenes Kabel (vertikal) | Diagnoseanzeige (2-farbige Anzeige) 1
1 D-F7BAVL wasserfest (2-farbige-Anzeige) 1
1 Elektronischer Signalgeber | D-F79, F7P, J79 — ]
1 D-F79W, F7PW, J79W ) . Diagnoseanzeige (2-farbige Anzeige) 1
1 eingegossenes Kabel (axial) - -
D-F7BA wasserfest (2-farbige-Anzeige) 1
: D-F7NT mit Timer I
" Elektronische Signalgeber sind auch mit vorverdrahtetem Stecker erhaltlich. Siehe Leitfaden flr Signalgeber fir ndhere Angaben. :
I * Grundstellung geschlossen (NC = b-Kontakt), elektronischer Signalgeber (D-FOG / FOH-Typ) sind ebenfalls erhaltlich. Siehe Leitfaden fir
L Signalgeber fir ndhere Angaben. 1
ZSVC 30



Serie CE
Signalgeber
Anschlusse und Beispiele

Grundsatzliches

3-Draht-System NPN

Elektronische Signalgeber

3-Draht-System PNP
Elektronische Signalgeber

(Gemeinsame Stromversorgung fiir Signal-

geber und Last)

Braun

2-Draht-System
<Elektr. Signalgeber>

0
'

,

1 | Haupt-
1 | schalt-
! kreis

'

'

Haupt-
schalt-
kreis

2-Draht-System
<Reedkontakt-Signalgeber>

(Getrennte Stromversorgung fiir Signal-

geber und Last)

Haupt-
schalt-

A [Weiss]
kreis |

D'®

Blau
"""""""" [Schwarz]

Beispiele fiir Anschluss an SPS

[Schwarz]

Braun
_________________ [Rot]
|
Q
Schalt- '
kreis zum !
Schutz der| ~
LED usw. !
'
______ - -1Blau
[Schwarz]
Braun
""" =~ 7% [Rot]
Schalt-
kreis zum
Schutz der ~
LED usw.

@©
o
c

i.
—
H
(%]
P23

[Schwarz]

Spezifizierung fiir Anschluss an SPS

mit COMMON Plus

3-Draht—Syst Sehwarz

Eingang

Spezifizierung fiir Anschluss an SPS

mit COMMON Minus

Eingang

NPN
Blag | &
[Schwarz] Com
2-Draht-Syst. Braun
[Rot] )

COM
[Schwarz]

Eingangskarte

Braun
[Rot]

COM=----z=--m---

[Schwarz] !
Q

COM™----ommnn-

Der

............. ' Blau
SPS [Schwarz] SPS
Eingangskarte Eingangskarte
gang 2-Draht-Syst. ) 9ang
Blau Eingang

Eingangskarte

Beispiele fir serielle Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)

Anschluss an speicher-

programmierbare Steuerungen
muss gemaB den Spezifika-
tionen der Steuerungen erfolgen.

3-Draht-System

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang

© ®

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang

(ausschl. Einsatz von Signalgebern)
FF;aHn
Of

<Relais-

O®

S i‘ kontakt g

(mit Relais)
Braun
[Rot]
Schwarz
S. geber 1 [Weiss] M
Blau
[Schwarz] Braun [Rot]
Schwarz
Sonwerz {Reias]
Blau
[Schwarz]

2-Draht-System mit 2 seriell
geschalteten Signalgebern (AND)

Braun© @

[Rot]

Blau
[Schwarz]

Betriebs-
spannung bei ON

= Versorgungs- —
spannung

Wenn zwei Signalgeber in
Serie geschaltet sind,
kénnen Stérungen auftre-
ten, da die Betriebsspan-
nung im eingeschalteten
Zustand abnimmt.

Die LEDs leuchten auf,
wenn beide Signalgeber
eingeschaltet sind.

Rest- x Anzahl 2
spannung

=24V -4V x Anzahl 2.

=16V

Beispiel:

Versorgungsspannung 24 VDC

Innerer Spannungsabfall in Signalgeber: 4 V
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Schwarz
S. geber 1 Weisa]
Blau 6 ®

[Schwarz] graun

[Rot] Schwarz
S. geber 2 [Weiss]
Blau

[Schwarz]

Die LEDs leuchten auf, wenn beide Signal-
geber eingeschaltet sind.

|®
©

OR-Schaltung fiir NPN-Ausgang

Braun
[Rot]
Schwarz _-_I
S. geber 1 TWeisa]
Blau O ® 1®
[Schwarz] grayn @
S. geber 2 Rof] Schwarz
- gebe [Weiss]
Blau

[Schwarz]

2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern (OR)

Braun O @ <Elektronischer

[Rot] Signalgeber>
Wenn zwei Signal-
Blal ®geber parallel  ge-
[Schwarz] @schaltet sind, konnen
Braun Stérungen auftreten, da
die Betriebsspannung
Blau im  ausgeschalteten

[Schwarz]

Kriech-
strom

Betriebs- =
spannung bei OFF

Zustand ansteigt.

x Anzahl 2 x Last-

impedanz

=1 mA x Anzahl 2 x 3 kQ

=6V

Beispiel: Lastimpedanz 3 kQ

Kriechstrom des Signalgebers : 1 mA

SvC

™

<Reedkontakt-Signalgeber>
Da kein Kriechstrom auftritt,
steigt die Betriebsspannung
beim Umschalten in die
Position AUS nicht an.
Abhangig von der Anzahl

der eingeschalteten
Signalgeber leuchtet die
LED jedoch  mitunter

schwécher auf oder gar
nicht, da der Stromfluss
sich aufteilt und abnimmt.



Serie CE
A Antrieb Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Hinweise zur Systemkonzipierung

A Warnung

1. Es besteht die Gefahr von geféahrlichen,
abrupten Bewegrungen der Pneumatikzylinder,
wenn gleitende Teile der Anlage durch externe
Kréafte verdreht werden o.A.

Dabei besteht Verletzungsgefahr, z. B. durch ein MitreiBen der
Hande oder FuBe in die Anlage, oder die Anlage selbst kann
beschadigt werden. Daher ist die Anlage so zu konzipieren, dass
derartigen Risiken vorgebeugt wird.

2. Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die
Llelrtletzungsgefahr so gering wie moglich zu
alten.

Wenn ein feststehendes Objekt und bewegliche Zylinderteile sich
nahe beieinander befinden, besteht Verletzungsgefahr. Konstruieren
Sie die Anlage so, dass Kdrperkontakt vermieden wird.

3. Ziehen Sie alle feststehenden und angeschlossenen
Teile so fest, dass sie sich nicht 16sen konnen.

Wenn ein Zylinder mit hoher Geschwindigkeit betrieben oder an
Orten mit starken Vibrationserscheinungen aufgestellt wird, ist
sicherzustellen, dass alle Teile fest angezogen bleiben.

4. Eventuell kann eine Verzbgerungsschaltung,
ein StoBdampfer o.A. erforderlich sein.

Wird ein Objekt mit hoher Geschwindigkeit angetrieben, oder ist
die Last sehr schwer, so ist die zylindereigene Dampfung nicht
ausreichend, um den Aufprall zu absorbieren. Bauen Sie eine
Verzdgerungsschaltung ein, um die Geschwindigkeit vor dem
Démpfungsvorgang zu reduzieren, oder installieren Sie einen
externen StoBdampfer, um den Aufprall abzuschwéchen. In diesem
Fall muss auch die Festigkeit der Anlage Uberprift werden.

5. ZiehenSieeinenmdoglichenBetriebsdruckabfall
durch Stromausfall o.A. in Betracht.

Wird ein Zylinder in einem Klemmmechanismus verwendet, besteht die
Gefahr, dass Werkstlicke hinunterfallen, wenn die Klemmkraft aufgrund
eines durch einen Stromausfall 0.A. verursachten Systemdruckabfalls
nachlésst. Daher sind Schutzvorrichtungen zu installieren, um Personen-
und Sachschéden zu verhindern. Auch bei hédngenden Systemen und
Hebevorrichtungen sind SchutzmaBnahmen gegen ein Herabfallen von
Werkstlicken zu treffen.

6. Ziehen Sie einen modglichen Ausfall der
Energieversorgung in Betracht.

Es sind MaBnahmen zu treffen, um Personen- und Sachschaden
zu vermeiden, wenn die Energieversorgung bei pneumatisch,
elektrisch, hydraulisch 0.A. gesteuerten Systemen ausfallt.

7. Konzipieren Sie entsprechende Schaltungen zur Ver-
meidung abrupter Bewegungen angetriebener Objekte.

Wenn ein Zylinder tiber ein Wegeventil (mit Mittelstellung offen) betrieben
wird, oder wenn nach dem Entlliften des Restdruckes aus dem Schaltkreis
wieder angefahren wird usw., fahren der Kolben und das angetriebene
Objekt abrupt und mit hoher Geschwindigkeit an, weil Druck im
Zylinderinneren fehlt, wenn der Zylinder einseitig druckbeaufschlagt wird.
Deshalb ist die Ausriistung so zu wahlen und sind die Schaltungen so zu
konzipieren, dass abrupte Bewegungen verhindert werden und sich damit
die Gefahr von Verletzungen und/oder Schéden an der Anlage reduziert.

8. Ziehen Sie mdgliche Notausschaltungen in Betracht.
Konzipieren Sie das System so, dass keine Gefahr von Personen-
oder Sachschaden entsteht, wenn die Anlage durch eine manuelle

Notausschaltung bzw. unter anomalen Bedingungen wie Stromausfall
durch das Auslésen einer Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

9. Uberlegen Sie die Schritte bei einer
Wiederinbetriebnahme nach einer Notausschaltung
oder einem unvorhergesehenen Stillstand.

Konzipieren Sie das System so, dass bei der Wiederinbetriebnahme
keine Personen- oder Sachschaden verursacht werden kénnen.

Installieren Sie ein sicheres manuelles Steuersystem, wenn der
Zylinder in die Ausgangsposition zurlickgesetzt werden muss.

O

SVC

L Auswahl
A Warnung

1. Uberpriifen Sie die technischen Daten.

Die in diesem Katalog présentierten Produkte sind flr den
Einsatz in industriellen pneumatischen Anlagen ausgelegt. Wenn
sie unter Bedingungen eingesetzt werden, bei denen Druck,
Temperatur usw. auBBerhalb der angegebenen Bereichsgrenzen
liegen, kdnnen Schaden und/oder Funktionsstdrungen auftreten.
Vermeiden Sie einen Einsatz unter solchen Bedingungen.

Wenden Sie sich an SMC, wenn ein anderes Medium als
Druckluft verwendet werden soll.

2. Anhalten in Zwischenstellung.

Soll der Zylinderkolben mit einem 5/3-Wegeventil (Mittelstellung
geschlossen) in einer Zwischenstellung angehalten werden, ist es aufgrund
der Ver-dichtungseigenschaften von Druckluft schwierig, so prazise und
genaue Haltepositionen zu erzielen, wie mit hydraulisch erzeugtem Druck.

Da Ventile, Zylinder usw. nicht absolut dicht sind, ist es in bestimmten
Fallen auBerdem nicht mdglich, die Halteposition wahrend eines langeren
Zeitintervalls konstant zu halten. Wenden Sie sich an SMC, wenn eine
Halteposition Uber einen l&ngeren Zeitintervall gehalten werden soll.

/A Achtung

1. Verwenden Sie ein Drosselriickschlagventil zur
gleichmaBigen Einstellung der Zylindergeschwindigkeit
von einer niedrigen Anfangs- bis zur gewiinschten
Endgeschwindigkeit.

A\ Achtung

1. Beim Lastanbau diirfen keine hohen StoB3-
oder Momentkréfte angewendet werden.
Externe Kréfte, die das zuldssige Moment Uiberschreiten, kdnnen ein Rattern
der Flihrungseinheit und eine erhéhten Gleitwiderstand usw. verursachen.

2. Nicht in Anwendungen einsetzen, in denen
hohe externe Krifte, StoBkrafte usw.
auftreten.

Dies kann zu Fehlfunktionen fluhren.

3. Verwenden Sie das Gerét erst, wenn Sie
sicherstellen kénnen, dass es korrekt funktioniert.

Nach Montage-, Reparatur-, Anderungsarbeiten usw. die
Druckluft- und Stromversorgung anschlieBen und mit Hilfe
geeigneter Funktions- und Dichtheitskontrollen die korrekte
Montage Uberprifen.

4. Betriebshandbuch

Das Produkt darf erst montiert und in Betrieb genommen
werden, nachdem das Betriebshandbuch aufmerksam gelesen
und sein Inhalt verstanden worden ist. Bewahren. Bewahren
Sie das Betriebshandbuch so auf, dass jederzeit Einsicht
genommen werden kann.

| Schlauchanschluss |
A\ Achtung

1. Vorbereitende MaBnahmen

Die Schlduche vor dem AnschlieBen griindlich auswaschen
oder mit Druckluft ausblasen, um Splitter, Schneiddl und andere
Verunreinigungen aus dem Leitungsinneren zu entfernen.
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Serie CE

Al

A Achtung

1. Schmierung von dauergeschmierten Zylindern.

Der Zylinder ist ab Werk geschmiert und kann deshalb ohne
weitere Schmierung eingesetzt werden.

Sollte der Zylinder jedoch trotzdem zusétzlich geschmiert
werden, muss dafir ein Turbinendl der Klasse 1 (ohne Additive)
1ISO VG32 verwendet werden.

Wird die Schmierung spater eingestellt, kénnen durch den
Verlust des Originalschmiermittels Funktionsstérungen auftreten.
Aus diesem Grund ist die Schmierung fortzusetzen, wenn einmal
damit begonnen wurde.

/\ Warnung

1. Verwenden Sie saubere Druckluft.

Wenn die Druckluft Chemikalien, synthetische Ole mit organischen
Léungsmitteln, Salze oder atzende Gase, usw. enthélt, kdnnen
Schaden oder Funktionsstérungen auftreten.

/A Achtung

1. Installieren Sie Luftfilter.

Installieren Sie Luftfilter an der Ventileingangsseite. Der
Filtrationsgrad sollte maximal 5um betragen.

2. Installieren Sie einen Lufttrockner, Nachkiihler, usw.

Druckluft, die groBe Mengen an Kondensat enthalt, kann
Fehlfunktionen der Ventile oder anderer Pneumatikgeréate
verursachen. Um dies zu vermeiden, installieren Sie einen
Lufttrockner, Nachkuhler, usw.

3. Verwenden Siedas Produktinnerhalbderangegebenen
Mediums- und Umgebungstemperaturbereiche.

Treffen Sie Vorkehrungen, um ein Einfrieren des Gerédts zu
verhindern, da die Feuchtigkeit im System unter 5°C gefriert und
Schéden an den Dichtungen sowie Funktionsstérungen verursachen
kann.

Weitere Informationen zur Druckluftqualitat finden Sie im Katalog
Modulare Wartungseinheit EUS40-42B-DE”.

A\ Warnung

1. Nicht in Umgebungen verwenden, in denen
Korrosionsgefahr besteht.
Die Zylindermaterialien sind in den Konstruktionszeichnungen angegeben.

2. Schiitzen Sie den gesamten Antrieb in schmutzigen
und staubigen Betriebsumgebungen oder an Orten, an
denen das Produkt stéandig Wasser- oder Olspritzern
usw. ausgesetzt ist, mit einer geeigneten Abdeckung.

3. Wenn Sie Signalgeber verwenden, betreiben
Sie das Produkt nicht in Umgebungen mit
starken Magnetfeldern.

/A Achtung

1. Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen der
Antrieb in direkten Kontakt mit Fliissigkeiten
wie Schneidfliissigkeit u.A. kommt.

Der Einsatz in Umgebungen, in denen Flissigkeiten wie
Schneidflissigkeit, Kihimittel oder Olnebel in direkten Kontakt
mit dem Antriebsgehduse kommen, kann Rattern, erhéhten
Gleitwiderstand, Luft-Leckagen usw. verursachen.
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A Achtung

2. Nicht in Umgebungen einsetzen, in denen der
Antrieb in direkten Kontakt mit Partikeln, Staub,
Schneidsplittern oder SchweiBspritzern usw.
kommt.

Andernfalls kann es zu Rattern, erhdhtem Gleitwiderstand, Luft-
Leckagen usw. kommen.

Wenden Sie sich fiir Anwendungen in derartigen Umgebungen bitte an
SMC.

3. Sorgen Sie an Einsatzorten mit direkter
Sonneneinstrahlung fiir Schatten.

4. Schirmen Sie Hitzequellen in der Nahe ab.

Hitzequellen in der Produktnéhe kénnen die Produkttemperatur Giber
den Betriebstemperaturbereich ansteigen lassen. In solchen Féllen
muss eine Abdeckung o.A. zur Abschirmung der Hitze angebracht
werden.
5. Nicht an Orten einsetzen, an denen Vibrationen
oder StoBeinwirkungen auftreten.
Wenden Sie sich fiir Anwendungen in derartigen Umgebungen bitte an
SMC, da es andernfalls zu Sch&den oder Fehlfunktionen kommen kann.
6. Es diirfen sich keine magnetisch beeinflussbaren
Gegenstéande in der Nahe des Antriebs befinden.

Der Zylinder enthalt Magnete, daher dirfen sich keine Objekte wie
Magnetdisketten, Magnetkarten oder Magnetbénder in der Néhe
befinden. Andernfalls kdnnen die Daten zerstoért werden.

Instandhaltung

A Warnung

1. Flihren Sie die Instandhaltungsarbeiten
gemaB den im Betriebshandbuch
enthaltenen Anweisungen durch.

Bei unsachgeméaBer Handhabung kénnen Fehlfunktionen und
Schéden an der Ausriistung verursacht werden.

2. Instandhaltung der Maschine und Zufuhr

bzw. Ablassen von Druckluft.

Stellen Sie vor der Durchfiihrung von Instandhaltungsarbeiten

sicher, dass die geeigneten MaBnahmen getroffen wurden, um

ein Hinunterfallen bzw. eine unvorhergesehene Bewegung von
angetriebenen Objekten und Geraten zu verhindern. Schalten Sie dann

die Druckluftzufuhr und die Stromversorgung ab, und lassen Sie die
gesamte Druckluft aus dem System ab.

Uberpriifen Sie bei der Wiederinbetriebnahme, ob das Gerat normal
funktioniert und sich die Antriebe in der korrekten Position befinden.

A\ Achtung

1. Kondensatablass

Lassen Sie regelmaBig das Kondensat aus den Lulftfiltern ab.
(Siehe technische Daten.)

SvC
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Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Design & Auswahl

A Warnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Lesen Sie die technischen Daten aufmerksam durch, und
verwenden Sie dieses Produkt dementsprechend. Das Produkt
kann beschéadigt werden oder Funktionsstérungen kénnen
auftreten, wenn die zulassigen technischen Daten betreffend
Betriebsstrom, Spannung, Temperatur oder Schockbestandigkeit
nicht eingehalten werden.

2. Treffen Sie VorsichtsmaBnahmen, wenn mehrere

Zylinder nahe beieinander eingesetzt werden.

Falls mehrere mit Signalgebern bestickte Zylinder nahe
beieinander eingesetzt werden, kdnnen Magnetfeldinterferenzen
bei den Signalgebern zu Funktionsstérungen fiihren. Halten Sie
einen Mindestabstand von 40mm zwischen den Zylindern.

3. Achten Sie auf die Einschaltzeit eines

Signalgebers in mittlerer Hubposition.

Wird ein Signalgeber im mittleren Bereich des Kolbenhubwegs
eingesetzt, darf seine Reaktionszeit nicht durch hohe
Kolbengeschwindigkeiten beeintrachtigt werden. Zu hohe
Kolbengeschwindigkeiten fiihren zu Funktionsstérungen. Die
maximal erfassbare Kolbengeschwindigkeit betragt:

Schaltbereich des Signalgebers (mm)

V(mm/s) = Belastungsdauer (ms) X 1000

4. Die Verkabelung so kurz wie méglich halten.

<Reed-Schalter>

Mit zunehmender L&nge der Anschlussleitungen wird der
Einschaltstrom des Signalgebers starker, was die Haltbarkeit des
Produkts beeintrachtigen kann. (Der Signalgeber bleibt sténdig in
EIN-Stellung.)

1) Bei einem Signalgeber ohne Kontaktschutz-Schaltkreis verwenden
Sie eine Kontaktschutzbox, wenn die Kabel 5m oder langer sind.

2) Selbst wenn ein Signalgeber Uber eine eingebaute
Kontaktschutzschaltung verfugt, kann er bei einer Kabellange von
Uber 30m den Einschaltstrom nicht mehr korrekt absorbieren, was
die Produktlebensdauer beeintrachtigt. Fur eine ldngere Haltbarkeit
ist es in diesem Fall wiederum erforderlich, eine Kontaktschutzbox
anzuschlieBen. Wenden Sie sich dafir bitte an SMC.

<Elektronische Signalgeber>
3) Obwohl die Leitungslange die Funktionstlichtigkeit des
Signalgebers normalerweise nicht beeinflusst, sollte das
verwendete Kabel nicht langer als 100m sein.
5. Beachten Sie, dass ein interner Spannungsabfall
durch den Signalgeber auftritt.

<Reed-Schalter>
1) Signalgeber mit Betriebsanzeige (auBer D-A76H, A96, A96V)

* Beriicksichtigen Sie, dass bei in Serie geschalteten Signalgebern,
wie unten dargestellt, aufgrund des internen Widerstandes der
LED ein betrachtlicher Spannungsabfall auftritt. (Siehe Interner
Spannungsabfall in den Technischen Daten der Signalgeber.)

o e 0

O
3

A Warnung

* Ebenso ist es mdglich, dass bei einem Betrieb unterhalb der
angegebenen Spannung ein Signalgeber korrekt arbeitet und die
Last gleichzeitig nicht funktioniert. Deshalb muss nach Ermittlung der
Mindestbetriebsspannung der Last die nachstehende Formel erflllt

sein.
Versorgungs-  _ Interner Spannungsabfall Mindestbetriebs-
spannung des Signalgebers spannung d. Last

2) Falls der interne Widerstand einer LED einen Storfaktor darstellt,
wéhlen Sie einen Signalgeber ohne LED (Model DA80, A80H, A90,
A90V).

<Elektronische Signalgeber>

3) Im Allgemeinen ist der interne Spannungsabfall bei Verwendung
eines Elektronischen Signalgebers mit 2-Draht-System grosser
als bei Verwendung eines Reed-Schalters. Befolgen Sie dieselben
Hinweise wie unter Punkt 1).

Beachten Sie auBerdem, dass kein 12VDC-Relais verwendet
werden kann.

6. Achten Sie auf Kriechstrome.

<Elektronische Signalgeber>

Betriebsstom der Last (ausgeschaltet) > Kriechstrom

Bei einem elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-System fliesst,
selbst im ausgeschalteten Zustand, ein Kriechstrom zur Betatigung
des inneren Schaltkreises in Richtung Last.

Falls die oben stehende Bedingung nicht erfullt wird, wird der
Signalgeber nicht ordnungsgeman zurlickgesetzt (er bleibt EIN).
Verwenden Sie in diesem Fall einen Signalgeber mit 3-Draht-
System.

AuBerdem nimmt der Kriechstrom bei Parallelanschluss von “n”
Signalgebern um den Faktor “n” zu.

7. Verwenden Sie keine Last, die Spannungs-
spitzen erzeugt.

<Reed-Schalter>

Falls eine Steuerung verwendet wird, die Spannungsspitzen
erzeugt, wie z. B. ein Relais, wahlen Sie ein Signalgebermodell
mit eingebauter Kontaktschutzschaltung oder verwenden Sie eine
Kontaktschutzbox.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl am Ausgang des elektronischen Signalgebers zum Schutz
gegen Spannungsspitzen eine Zenerdiode angeschlossen ist,
konnen durch wiederholte Spannungsspitzen Schéaden verursacht
werden. Wenn eine Last, die Spannungsspitzen erzeugt, wie z. B. ein
Relais oder ein Elektromagnetventil, direkt angesteuert wird, muss
ein Schalter mit einem integrierten Element zur Aufnahme dieser
Spannungsspitzen verwendet werden.

8. Hinweise fiir die Verwendung in Verriegelungs-
schaltkreisen.

Falls der Signalgeber fir ein zuverlassiges Verriegelungssignal
verwendet wird, sollten Sie, um Probleme zu vermeiden, ein
doppeltes Verriegelungssystem vorsehen, indem Sie eine
mechanische Schutzfunktion einbauen oder einen weiteren
Signalgeber/Sensor verwenden. Fiihren Sie auBBerdem regelmaBige
Instandhaltungsinspek-tionen durch, und tberpriifen Sie die
ordnungsgemafe Funktion.

9. Lassen Sie ausreichend Freiraum fiir
Instandhaltungsarbeiten.

Planen Sie beim Entwurf neuer Anwendungen gentigend
Freiraum fiir die Durchfiihrung von technischen Inspektionen und
InstandhaltungsmaBnahmen ein.
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Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage und Einstellung Elektrischer Anschluss
A Warnung

A Warnung

1. Vermeiden Sie ein Hinunterfallen des
Gerats sowie StoBeinwirkungen.

Achten Sie bei der Handhabung darauf, dass der Signalgeber
nicht hinunterféllt, angerempelt wird und keiner tbermafigen
StoBbelastung (liber 300 m/s2 fur Reed-Schalter und ber
1000m/s2 fir elektronische Signalgeber) ausgesetzt wird.

Auch bei intaktem Gehause kann der Signalgeber innen
beschéadigt sein und Funktionsstérungen verursachen.

2. Halten Sie einen Zylinder nie an den
Signalgeberdrédhten fest.
Halten Sie einen Zylinder nie an seinen Anschlussdrahten.
Das kann nicht nur ein ReiBBen der Dréhte, sondern aufgrund

der Belastung auch Schaden an Bauteilen im Inneren des
Signalgebers verursachen.

3. Befestigen Sie die Signalgeber mit dem
richtigen Anzugsmoment.

Wird ein Signalgeber mit einem zu hohen Drehmoment festgezogen,
kénnen die Befestigungsschrauben, das Befestigungselement oder der
Signalgeber selbst beschadigt werden. Bei einem zu niedrigen Anzugs-
moment hingegen, kann der Signalgeber aus der Halterung rutschen.

4. Installieren Sie Signalgeber in mittlerer
Schaltposition.

Justieren Sie die Einbauposition des Signalgebers so, dass
der Kolben im mittleren Schaltbereich des Signalgebers anhalt
(Signalgeber in Stellung EIN).

(Die im Katalog dargestellte Einbaulage zeigt die optimale
Position am Hubende.) Wenn der Signalgeber am Rand
der Schaltposition befestigt wird (Nahe dem Ein- und
Ausschaltpunkt), ist der Betrieb instabil.

| Anschluss |
/\ Warnung

1. Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen oder
Dehnen der Drahte.
Biege- und Dehnbelastungen verursachen Bruche in den
Anschlussdrahten.

2. SchlieBen Sie die Last an, bevor das System
unter Spannung gesetzt wird.

<2-Draht-System>

Wenn die Systemspannung angelegt wird, und der Signalgeber
nicht an eine Last angeschlossen ist, wird dieser durch den zu
hohen Stromfluss sofort zerstort.

3. Uberpriifen Siedielsolierungderelektrischen
Anschlusse.

Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschlisse nicht
fehlerhaft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,
defekte Isolierungen zwischen Anschlissen usw.). Zu groBer
Stromfluss in einen Signalgeber kann Schaden verursachen.

4. Verlegen Sie die Kabel nicht zusammen mit
Strom- oder Hochspannungsleitungen.

Verlegen Siedie Kabelgetrenntvon Strom-oderHochspannungsleitungen.
Sie dirfen zu diesen Leitungen weder parallel verlaufen noch durfen
sie Teil derselben Schaltung sein. Elektrische Kopplungen kénnen
Fehlfunktionen des Signalgebers verursachen.

5. Verhindern Sie Lastkurzschliisse.

<Reed-Schalter>

Wird das System mit kurzgeschlossener Last eingeschaltet, so
wird der Signalgeber durch den hohen Stromfluss sofort zerstort.
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<Elektronische Signalgeber>

Die Modelle D-F90(V), FO0W(V) sowie alle Modelle mit PNP-
Ausgang besitzen keine eingebauten Schutzschaltungen
gegen Kurzschlisse. Bei einem Lastkurzschluss werden die
Signalgeber sofort beschadigt. Achten Sie beim Gebrauch
von Signalgebern mit 3-Draht-System besonders darauf, die
braune (rote) Eingangsleitung nicht mit der schwarzen (weif3en)
Ausgangsleitung zu vertauschen.

Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Reed-Schalter>

Ein Signalgeber mit 24VDC und LED-Anzeige hat Polaritat. Das
braune Anschlusskabel bzw. Anschluss Nr. 1 ist (+) und das
blaue Kabel bzw. Anschluss Nr. 2 ist (-).

Bei einem Vertauschen der Anschlisse schaltet der Signalgeber
ordnungsgeman, die LED leuchtet jedoch nicht.

Beachten Sie auch, dass ein hoéherer Strom, als in den
technischen Daten angegeben, die LED besché&digt und diese
danach nicht mehr funktioniert.

Betreffende Modelle: D-A73, A73H, D-A93, A93V

Beachten Sie allerdings, dass die Signalgeber mit 2farbiger
Anzeige (D-A79W) bei einem Anschlussfehler in normal
eingeschaltetem Zustand bleiben.

<Elektronische Signalgeber>

Bei Vertauschen der Anschllisse eines Signalgebers mit 2-Draht-
System wird der Signalgeber nicht beschadigt, da er mit einer
Schutzschaltung ausgestattet ist. Er bleibt jedoch in der Position
EIN. Trotzdem sollte ein Vertauschen der Anschliisse vermieden
werden, weil der Signalgeber in dieser Stellung durch einen
Lastkurzschluss beschéadigt werden kann.

Wenn die Anschlisse (Energieversorgungskabel + und
Energieversorgungskabel -) bei einem Signalgeber mit 3-Draht-
System vertauscht werden, ist der Signalgeber durch eine
Schutzschaltung gegen einen Kurzschluss geschitzt. Wird jedoch
das Energieversorgungskabel (+) an das blaue (schwarze) Kabel
und das Energieversorgungskabel (-) an das schwarze (weif3e)
Kabel angeschlossen, wird der Signalgeber zerstort.

* Gednderte Anschlussfarben

Die Farben der Anschlussdrahte von SMC-Signalgebern und
Zubehor wurden gemaB der Norm NECA (Nippon Electric Control
Industries Association) Standard 0402 fir alle ab September 1996
hergestellten Serien geandert. Genaue Informationen entnehmen Sie
bitte den nachstehenden Tabellen.

Solange sowohl Anschlussdréhte mit der alten als auch mit der
neuen Farbordnung benutzt werden, muss besonders auf die
jeweilige Polaritat geachtet werden.

2-Draht 3-Draht
Alt Neu Alt Neu
Ausgang (+)| Rot Braun Spannungsversorgung | Rot Braun
Ausgang (-)| Schwarz | Blau Masse-Anschluss| Schwarz | Blau
Ausgang Weiss |Schwarz
Elektronischer Signalgeber Elektronischer Signalgeber mit
mit Diagnoseausgang Diagnoseausgang und Signalhaltung
Alt Neu Alt Neu
Spannungsversorgung | Rot Braun Spannungsversorgung | Rot Braun
Masse-Anschluss | Schwarz | Blau Masse-Anschluss | Schwarz | Blau
Ausgang Weiss [Schwarz ~ Ausgang Weiss | Schwarz
Diagnoseausgang Gelb Orange Djagnosea:sﬂgang mit Gelb Orange
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Betriebsumgebungen

/A Warnung

1. Setzen Sie Signalgeber nie in der

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Signhalgeber Sicherheitshinweise 3

/\ Warnung

Umgebungen von explosiven Gasen ein.

Die Signalgeber sind nicht explosionssicher gebaut und dirfen
daher nie in Umgebungen mit explosiven Gasen eingesetzt

werden, da folgenschwere Explosionen verursacht werden kénnen.

2. Setzen Sie Signalgeber nicht im
Wirkungsbereich von Magnetfeldern ein.

Dies kann zu Fehlfunktionen der Signalgeber oder zur
Entmagnetisierung der Magnete in den Zylindern fuhren.
(Wenden Sie sich an SMC hinsichtlich der Verfligbarkeit von
magnetfeldresistenten Signalgebern.)

3. Setzen Sie Signalgeber nicht an Orten ein,
an denen sie permanent dem Kontakt mit
Wasser ausgesetzt sind.

Obwohl die Signalgeber mit Ausnahme weniger Modelle dem
IEC-Standard IP67 (JIS C 0920: wasserfest) entsprechen,
sollten sie nicht in Anwendungen eingesetzt werden, in denen
sie permanent Wasserspritzern oder Sprihnebel ausgesetzt
sind. Eine beschadigte Isolierung oder aufquellendes Harz im
Signalgeberinneren kann Fehlfunktionen verursachen.

4. Setzen Sie Slgnalgeber nicht zusammen mit
Ol oder Chemikalien ein.

Wenden Sie sich an SMC, falls Signalgeber in unmittelbarer
Umgebung von Kuhlfliissigkeiten, Losungsmitteln, verschiedenen
Olen oder Chemikalien eingesetzt werden sollen. Auch ein
kurzzeitiger Einsatz unter diesen Bedingungen kann die
Funktionstuchtigkeit des Signalgebers durch eine Beschéadigung
der Isolierung, durch Funktionsstérungen aufgrund des
aufquellenden Harzes oder ein Verharten der Anschlussdrahte
beeintrachtigen.

. Setzen Sie Signalgeber keinen extremen
Temperaturschwankungen aus.

Wenden Sie sich an SMC, wenn Signalgeber in Umgebungen
eingesetzt werden sollen, in denen auBBergewdhnliche
Temperaturschwankungen auftreten, da die Funktionstiichtigkeit
der Signalgeber dadurch beeintrachtigt wird.

. Setzen Sie Signalgeber nie starken Schléagen
oder StéBen aus.
<Reed-Schalter>

Wenn ein Reed-Schalter wahrend des Betriebes eine starke
StoBeinwirkung (iber 300m/s2) erfahrt, kommt es am
Kontaktpunkt zu Funktionsstérungen, wodurch ein Signal
kurzzeitig (max. 1ms) erzeugt oder abgebrochen wird. Fragen Sie
SMC, inwiefern es aufgrund der Beschaffenheit des Einsatzortes
notwendig ist, einen elektronischen Signalgeber zu verwenden.

. Setzen Sie Signalgeber nicht in Umgebungen

ein, in denen Spannungsspitzen auftreten.
<Elektronische Signalgeber>

Wenn sich Geréte, die hohe Spannungsspitzen erzeugen

(z. B. elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen,
Motoren usw.) in der Nahe von Zylindern befinden, die mit
elektronischen Signalgebern bestiickt sind, kdnnen letztere
zerstort oder beschédigt werden. Verwenden Sie keine Erzeuger
von Spannungsspitzen, und achten Sie auf ordnungsgeméBe
Verkabelung.

. Meiden Sie Eisenstaubkonzentrationen oder
engen Kontakt mit magnetischen Stoffen.

Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub, wie
Metallspéne oder SchweiB3spritzer oder ein magnetischer Stoff
in der Nahe eines Zylinders mit Signalgebern befindet, kdnnen
aufgrund eines Magnetkraftverlustes innerhalb des Zylinders
Fehlfunktinen auftreten.

O
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maBnahmen zur Vermeidung unerwarteter
Funktionsstérungen der Signalgeber durch.
Ziehen Sie die Montageschrauben ordnungsgeman fest.

Falls die Schrauben sich lockern oder ein Signalgeber sich
auBerhalb seiner urspriinglichen Einbauposition befindet,
korrigieren Sie die Position und ziehen Sie die Schrauben erneut
fest.

Uberpriifen Sie die Anschlussdrahte auf Unversehrtheit.

Um einer fehlerhaften Isolierung vorzubeugen, wechseln Sie
den Signalgeber aus bzw. reparieren Sie die Anschlussdréhte,
wenn ein Schaden entdeckt wird.

Uberpriifen Sie bei einem Signalgeber mit zweifarbiger
LED-Anzeige, ob die griine LED in der entsprechenden
Einbauposition aufleuchtet.

Wenn die rote LED aufleuchtet, ist die Einbauposition nicht
korrekt gewahlt. Richten Sie den Signalgeber aus, bis die grine
LED leuchtet.

A Warnung

1. Wenden Sie sich an SMC beziiglich

Wasserfestigkeit, Elastizitat der Anschlussdrahte,
Anwendungen in der Nahe von SchweiBspritzern
usw.
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A I Serie CE / Produktspezifische Sicherheitshinweise

fiir die Signalgeber auf den Seiten 32 bis 36 und Riickseite.

] Montage

] Stérgerduschauswirkungen

A\ Achtung

1. Wenn Sie eine Mutter, ein Fitting 0.A. auf das Kolbenstangengewinde
schrauben, stellen Sie sicher, dass die Kolbenstange vollsténdig
eingefahren ist, und setzen Sie einen Schraubenschlissel an
der Schliisselweite des uberstehenden Teils der Kolbenstange
an. Der Prézisionszylinder mit Weg-Mess-System hat keine
Schlisselansatzflachen. Sichern Sie das Werkstiick mit einer
Doppelmutter.

Anm.) Wenden Sie kein Drehmoment auf die Kolbenstange an.

2. Die Last sollte in axialer Richtung auf die Kolbenstange angewendet
werden.

¢ Eine Last, die sich nicht in axialer Richtung zum Zylinder befin-
det, muss mit einer Fiihrung gesteuert werden.

¢ Achten Sie bei der
Zylindermontage
auf eine sorgfaltige
Ausrichtung.

3. Vermeiden Sie
Anwendungen, die
die Kolbenstange
einer Verdrehkraft
aussetzen.

4. Verhindern Sie, dass
die Gleitteile der
Kolbenstange zerkratzt
oder verbeult werden.

] Stérgerauschauswirkungen

A\ Achtung

1. Die Sensoreinheit ist bei Auslieferung in der korrekten
Position eingestellt. Daher darf die Sensoreinheit unter keinen
Umstanden vom Gehause abgenommen werden.

2. Schitzen Sie den Zylinder vor dem Kontakt mit Flissigkeiten,
wie Kihlmittel und Kiihlwasser. (CE1)

3. Ziehen Sie nicht zu fest am Sensorkabel.

4. Da der Zylinder mit einem Magnetsystem funktioniert, kann es
zu Fehlfunktionen kommen, wenn sich ein starkes Magnetfeld in
Sensornéhe befindet.

Der Zylinder kann in einem externen Magnetfeld von bis zu 14,5
mT verwendet werden.

Das entspricht dem Magnetfeld eines SchweiBBgerate mit einem
Schweif3strom von ca. 15.000 Ampere in einem Umkreis von ca.
18cm. Bei einem Einsatz in einem gréBeren Magnetfeld muss
der Sensor mit magnetischem Material abgeschirmt werden.

A\ Achtung

Es kann zu falschen Z&hlergebnissen kommen, wenn der Zylinder
in der Nahe von Motoren, Schwei3gerate oder Stérgerduschquellen
eingesetzt wird. In diesem Fall muss das Stérgerausch so

weit wie moglich unterdriickt werden. AuBBerdem sind folgende
GegenmaBnahmen zu treffen:

1. Die Abschirmung an den Masse-Anschluss anschlieBen.

2. Die max. Ubertragunsstrecke des Zylinder mit Weg-Mess-System
betragt 23m. Da es sich beim Ausgangssignal aber um einen
Impulsausgang handelt, muss das Sensorkabel getrennt von
anderen spannungsfiihrenden Leitungen verlegt werden.

23 mx*
T Multi-Counter CEU5

Positioner-Messzylinder

* Mit Verlangerungskabel und Zahler von SMC.

Nachstehend finden Sie MaBnahmen gegen Stérgerdusche.

1. Nur die Abschirmung an den Masse-Anschluss anschlie3en.

2. Die Netzstromversorgung muss von grof3en Motoren, AC-Ventilen
usw. getrennt sein.

3. Das Anschlusskabel des Positionier-Messzylinders darf nicht
zusammen mit anderen Stromleitungen verlegt werden.

4. Einen Stérschutzfilter in die 100 VAC-Leitung und einen Varistor
in die DC-Leitung des Sensorkabels einbauen.
Zylinder mit Weg-Mess-System

/
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Referenzangabe

) - =]
Varistor: ERZV10D220 \Wenn Stérgerauschquellen

Stdrschutzfilt
Orschutzfiiter (Motoren, AC-Ventile, Relais

a usw.) an der Sekundarseite des
Storschutzfilters angeschlossen
werden, hat der Filter keine
Wirkung.

<Zahlgeschwindigkeit des Zahlers>

Wenn die Geschwindigkeit des Zylinders hoher ist als die Zahlgeschwindigkeit des
Zéhlers, kommt es zu falschen Z&hlergebnissen.

Storschutzfilter: ZGB2203-01U

Fir die Serie CE1 (bei einer Messung bis 0.1 mm) muss ein Zahler mit einer
Zahlgeschwindigkeit von min. 10 kHz (kcps) und fir die Serie CEP1 (bei einer Messung
bis 0.1 mm) mit 4-fach-Eingang ein Zahler mit einer Zahigeschwindigkeit von min. 50 kHz
(kcps) verwendet werden.

<Fehlfunktionen durch abrupte Bewegungen und Festfahren>

Wenn es am Hubanfang oder -ende bzw. unter anderen Umsténden zu

abrupten Zylinderbewegungen kommt oder der Zylinder festféhrt, steigt die
Zylindergeschwindigkeit kurzzeitig an und es ist mdglich, dass die Z&hlgeschwindigkeit
des Zahlers oder die Ansprechzeit des Sensors iiberschritten wird, was zu einem
falschen Z&hlergebnis fihrt.

Verwenden Sie das Produkt nur unter Bedingungen, in denen es nicht zu abrupten
Zylinderbewegungen oder zum Festfahren des Zylinders kommt.

Technische Angaben fiir den Betrieb

5. Schalter, Relais usw. dirfen nicht an der Spannungsversogungsleitung
(12 bis 24 VDC) angeschlossen werden.
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Vor der Verwendung des Prézisionszylinders mit Weg-Mess-System der Serie
CEP1, des Multi-Counters CEU5, des Positionier-Zylinders mit Weg-Mess-
Systems der Serie CE1 sowie des einstellbaren 3-Punkt-Zéhlers CEU1 muss
unbedingt die Bedienungsanleitung gelesen werden.

SvC



38

)



/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte ,,Achtung®, ,,Warnung“ oder ,,Gefahr“ bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*1) und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die
: A AChtu I‘Ig = leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben

|
i /\ Warnung:
|
|
1

kann, wenn sie nicht verhindert wird.
/A Gefahr :
nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko,
T e

Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die
schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat, wenn sie

#1) 1ISO 4414:  Fluidtechnik — Ausflihrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413:  Fluidtechnik — Ausflhrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

-
|
|
1

die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben 1
|
1
1

ol
/AWarnung

kann, wenn sie nicht verhindert wird.

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitat des Produktes ist die Person, die das
System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.
Da das hier aufgeflihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird,
darf die Entscheidung Uber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfiillung der spezifischen
Anforderungen iberpriift wird. Die Erflllung der zu erwartenden Leistung sowie die
Gewahrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der neuesten
Kataloginformation standig die Eignung aller angegebenen Teile Uberpriifen und dabei im Zuge
der Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Geréateausfalls ausreichend berlicksichtigen.

2. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem Personal
betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgemaBer Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlieBlich
der Produkte von SMC, dirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal
vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner
Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit
gewdhrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen durfen erst dann ausgefuhrt
werden, wenn alle MaBnahmen uberpriift wurden, die ein Herunterfallen oder
unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Soll das Produkt entfernt werden, tberpriifen Sie zunachst die Einhaltung der oben
genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung aller
betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller
relevanten Produkte sorgféltig.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um
unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

4. Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete
Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der
folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten
abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Geréten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getrénken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausriistungen oder
anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fiir die in diesem Katalog aufgefiihrten
technischen Daten geeignet sind.

/AWarnung

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaBige
Funktionsprifung erfordern.

A\ Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden mdchten, miissen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfiigung stellen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur ,Einhaltung von
Vorschriften®.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr Einverstandnis, bevor
Sie das Produkt verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern
von Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes
hat nach den an der Transaktion beteiligten Landern geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen, dass alle nationalen
Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.

AAchtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Instrumente im gesetzlichen
Messwesen bestimmt.

Die von SMC gefertigten bzw. vertriebenen Messinstrumente wurden keinen Prifverfahren zur
Typengenehmigung unterzogen, die von den Messvorschriften der einzelnen Lander
vorgegeben werden.

Daher diirfen SMC-Produkte nicht fir Arbeiten bzw. Zertifizierungen eingesetzt werden, die im
Rahmen der Messvorschriften der einzelnen Lander vorgegeben werden.
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